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Declaratie de conformitate

C€

Producatorul

Jungheinrich AG, 22039 Hamburg, Germany

Denumire

Utilaj de transport in incinta

Tipul Optiune Numar de serie Anul fabricatiei

ETV 210
ETV 212
ETM 214
ETM 216
ETV 214
ETV 216
ETV 318
ETV 320
ETV 325
ETM 325

imputernicit

Data

DECLARATIE DE CONFORMITATE CE

Subsemnatii adeveresc prin prezenta ca vehiculul industrial cu motor, specificat mai
jos, corespunde Directivelor Europene 2006/42/EG (Directiva privind echipamentele
tehnice) si 2014/30/EU (Compatibilitatea electromagnetica - CEM), in varianta
actuala. Producatorul este imputernicit sa redacteze documentatia tehnica.



UK JUNGHEINRICH

CA

Declaration of Conformity (O)

Product: ETM/V 210-325
Serial number/type number

Manufacturer: Jungheinrich Aktiengesellschaft
22039 Hamburg, Germany

UK representative: Jungheinrich UK Ltd
Sherbourne House
Sherbourne Drive
Tilbrook
Milton Keynes
MK7 8HX

Authorised to compile documentation:

The manufacturer is authorised to compile the technical documentation and its
representative is authorised to make documentation available upon reasoned

request for a period of at least 10 years from the date of first placement of the

product on the UK market.

The manufacturer bears sole responsibility for issuance of this Declaration of
Conformity.

The subject of the Declaration as outlined above satisfies the applicable UK
legislation:

Supply of Machinery (Safety) Regulations 2008 No. 1597
and

Electromagnetic Compatibility Regulations 2016 No. 1091

Signed for and on behalf of:
Jungheinrich Aktiengesellschaft
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Prefata

Indicatii despre instructiunile de exploatare

Pentru o exploatare in siguranta a utilajului de transport uzinal, sunt necesare
cunostintele transmise prin intermediul prezentului GHID DE EXPLOATARE
ORIGINAL. Informatiile sunt prezentate intr-o forma scurta si sinoptica. Capitolele
sunt ordonate alfabetic si paginile sunt numerotate continuu.

in aceste instructiuni de exploatare sunt prezentate diferite variante de utilaje de
transport uzinal. La deservirea si executia lucrarilor de revizie, se va acorda atentie
folosirii descrierii corespunzatoare tipului de utilaj de transport uzinal existent.

Aparatele noastre sunt imbunétatite in permanentd. In acest sens, ne rezervam
dreptul de a aduce modificari de forma, dotari si tehnologie ale aparatului. Din acest
motiv, pe baza continutului acestor instructiuni de exploatare nu pot fi emise nici un
fel de pretentii privind anumite caracteristici ale aparatului.

Indicatii de securitate si marcaje

Indicatile de securitate si explicatiile importante sunt marcate cu urmatoarele
pictograme:

A PERICOL!

Marcheaza o situatie deosebit de periculoasa. Daca nu se respecta aceasta
indicatie, urmarile pot fi raniri grave ireversibile sau moartea.

A AVERTIZARE!

Marcheaza o situatie deosebit de periculoasa. Daca nu se respecta aceasta
indicatie, urmarile pot fi raniri grave ireversibile sau letale.

A PRECAUTIE!

Marcheaza o situatie periculoasa. Daca nu se respecta aceasta indicatie, urmarile
pot fi raniri grave usoare sau medii.

ATENTIE

Marcheaza pericol material. Daca nu se respecta aceasta indicatie, urmarea poate fi
daunele materiale.

Este agsezata inaintea indicatjilor si explicatiilor.

@® |Marcheaza dotarea de serie
O |Marcheaza dotarea suplimentara

[¢)]



Legislatia privind drepturile de autor

Drepturile de autor ale acestor instructiuni de exploatare raman ale JUNGHEINRICH
AG.

Jungheinrich Aktiengesellschaft

Friedrich-Ebert-Damm 129
22047 Hamburg - Germania

Telefon: +49 (0) 40/6948-0

www.jungheinrich.com
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A Ultilizarea conform destinatiei

1

Generalitati

Vehiculul industrial trebuie integrat, utilizat si intretinut conform indicatiilor din aceste
instructiuni de exploatare. Alte utilizari sunt neconforme cu destinatia si pot provoca
prejudicii persoanelor, bunurilor materiale sau vehiculului industrial.

Utilizarea conform destinatiei prevazute

ATENTIE

Inc&rcatura maxima si distanta de incarcare sunt indicate pe placuta cu capacitatea
portanta si nu trebuie sa fie depasite.

Incarcatura trebuie sa se afle pe dispozitivul de manipulare a incarcaturilor sau
trebuie sa fie ridicata de un atasament omologat de catre producator.

Inc&rcatura trebuie sa fie complet ridicata, vezi pagina 135.

A AVERTIZARE!

Pericol de accidente din cauza stabilitatii reduse

Componentele extinse ale cadrului elevator la deplasarile fara si cu incarcatura

reduc stabilitatea vehiculului industrial.

» Deplasati-va numai cu suportul catargului retras, cadrul elevator inclinat inapoi,
centrul de greutate al incarcaturii centrat pe axa longitudinala a vehiculului si
dispozitivul de preluare a incarcaturii coborat.

Sunt admise urmatoarele activitati:
— Ridicarea si coborarea sarcinilor.
— Transportarea sarcinilor coborate.

Sunt interzise urmatoarele activitati:

— Deplasarea cu incarcatura ridicata (incarcatura trebuie ridicata in timpul deplasarii
la o distanta pe cat posibil de redusa deasupra solului, respectiv deasupra rotilor
de incarcatura sau deasupra bratelor de sprijin al rotilor)

— Transportarea incarcaturilor suspendate. Daca este prevazuta functionarea cu
sarcini suspendate, trebuie sa fie demonstrata o stabilitate suficienta in conditiile
de functionare locale prin intermediul unei expertize.

— Transportarea si ridicarea persoanelor 2.

— Sunt interzise impingerea sau tragerea unitatilor de incarcatura pe podea.

a) Ridicarea persoanelor poate fi permisa prin intermediul unei nacele de
lucru specifice tarii dumneavoastra si trebuie verificata de utilizator.

Germania: Declaratia DGUV 208-031 (BGI/GUV- 5183) privind utilizarea platformelor
de lucru la vehiculele industriale cu catarg de ridicare

Australia: AS 2359.1 Powered Industrial Trucks, General Requirements; AS 2359.2
Powered Industrial Trucks, Operations
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Conditii admise de utilizare

A PERICOL!

Solicitarile de suprafata si in puncte admise ale cailor de rulare nu trebuie depasite.
In locurile inaccesibile, este necesard instruirea prin intermediul unei a doua
persoane.

Operatorul trebuie sa se asigure ca in timpul procesului de incarcare sau
descarcare, rampa incarcatorului sau puntea de incarcare nu este indepartata sau
desprinsa.

— Utilizare in mediul industrial si comercial.

— Intervalul de temperatura permis, vezi pagina 13 si urmatoarele.

— Utilizare numai pe suprafete fixate, portante si netede.

— Nu depasiti solicitarile admise de suprafata si in puncte ale cailor de rulare.

— Utilizarea numai pe cai de rulare cu o buna vizibilitate si autorizate de
administrator.

— Deplasarea in pante pana la maxim 15 %.

— Deplasarea transversala sau oblica in pante este interzisa. Transportati
incarcatura orientata spre varful pantei.

— A nu se utiliza in circulatia publica.

- Tnél’gimea admisa a mediului inconjurator in timpul functionarii pana la 2000 m
deasupra nivelului de referinta al nivelului mediu al marii.

Conformatia solului

Conformatia solului trebuie sa indeplineasca urmatoarele cerinte:

Suprafata portanta trebuie sa corespunda normelor valabile.

Solul trebuie sa fie rezistent la ulei si la unsoare.

Este interzis ca rezistenta izolatiei pardoselii RE sa depaseasca 10° Q (conform
DIN EN1081).

Datele capacitatii portante specificate la utilajul de transport uzinal sunt valabile
pentru pardoseli, care intrunesc DIN 18202 tabelul 3, randul 3.

A AVERTIZARE!

Utilizarea in conditii extreme

Utilizarea utilajului de transport uzinal in conditi extreme, poate duce Ila

disfunctionalitati si accidente.

P Pentru utilizarile in conditii extreme, in special in mediu cu continut puternic de
praf sau cauzator de coroziune, sunt necesare dotari si avize speciale pentru
utilajele de transport uzinal.

» Nu este admisa utilizarea in domenii potential explozive.

»in conditii meteorologice nefavorabile (furtuna, fulger), este interzisa exploatarea
utilajului de transport uzinal in aer liber sau in zone periculoase.

In cazul vehiculelor industriale cu baterie litiu-ion (O), temperatura ambientald
admisa in functionare se modifica de la 0°C pana la +30°C. O temperatura
ambientala de pana la +35°C este admisa pentru scurt timp si nu mai mult de 1
luna pe an. Perioadele mai indelungate de utilizare reduc durata de viata estimata a
bateriei litiu-ion.

11.23 ro-RO



11.23 ro-RO

3.1

Utilizare la interior in hala frigorifica cu dotare pentru hale
frigorifice (O)

Vehiculul industrial ramane suplimentar fatd de conditile de utilizare permise in
mediu industrial si comercial, cu preponderentad in hala frigorifica. Este permis ca
vehiculul industrial sa paraseasca hala frigorifica doar temporar pentru transferul
incarcaturii.

— Domeniu admis de temperatura -28°C pana la +40°C.

— Umiditatea relativa maxima a aerului 95% fara condens.

— Aburirea este admisa numai daca vehiculul industrial se poate usca apoi in
intregime.

— In domeniul de temperaturi foarte joase de sub -28°C vehiculul industrial trebuie
utilizat permanent si este permisa oprirea si asigurarea acestuia timp de maxim
15 minute.

— Tncarcarea bateriei sub +5°C nu este permisa.
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Obligatiile administratorului

Administrator in sensul acestor instructiuni de exploatare este orice persoana fizica
sau juridica ce foloseste utilajul de transport uzinal in scopuri proprii sau prin
mandat. In cazuri speciale (de ex. leasing, inchiriere), administratorul este acea
persoana care trebuie sa preia obligatiile de serviciu amintite, in conformitate cu
acordurile stabilite prin contract intre proprietarul si utilizatorul utilajului de transport
uzinal.

Administratorul trebuie sa asigure conditile ca utilajul de transport uzinal sa fie
folosit numai in conformitate cu destinatia sa, iar pericolele de orice gen asupra
vietii si sanatatii utilizatorului sau tertilor sa fie evitate. Suplimentar, se va avea
in vedere respectarea prescriptiilor de prevenire a accidentelor, a reglementarilor
de securitate tehnica, precum si respectarea directivelor care privesc functionarea,
revizia si intretinerea. Administratorul trebuie sa se asigure ca toti utilizatorii au citit
si inteles aceste instructiuni de exploatare.

ATENTIE

Nerespectarea acestor instructiuni de exploatare duce la anularea garantiei. Acelasi
lucru este valabil si daca asupra obiectului s-au executat lucrari necorespunzatoare
de catre client si/sau terti, fara acordul producatorului.

Montarea echipamentelor atasabile sau a dotarilor
suplimentare

Atasarea sau montarea de dispozitive suplimentare, care intervin in functiile utilajului
de transport uzinal sau care le completeaza, este permisa numai cu acordul scris al
producatorului. Daca este cazul, trebuie sa se obtina o autorizatie de la autoritatile
locale.

Avizul autoritatilor nu inlocuieste insa acordul dat de producator.
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B Descrierea vehiculului

1

Descrierea modului de utilizare

Modelul ETM/V 210-325 este un stivuitor electric cu scaun lateral, vizibilitate libera
si pilon de ridicare, in varianta cu trei roti. Acesta este adecvat pentru utilizarea pe
teren plan, pentru ridicarea si transportul bunurilor. Pot fi preluati paleti cu suprafata
de asezare deschisa sau cu traversele in afara si in interiorul zonei rotilor de sarcina
sau a structurii rulante. Incarcaturile pot fi stivuite sau descarcate si transportate pe
trasee mai lungi.

ETM/V 210-325 este destinat utilizarii pe suprafata neteda conform directivei VDMA
pentru transportul si preluarea marfurilor.

Tipurile de vehicule si capacitatea portanta nominala

Capacitatea nominala portanta depinde de tip. Capacitatea nominala portanta poate
diferi in functie de denumirea tipului.

ETV212

ETV |Denumirea tip

2 Seria de fabricatie

12 Capacitatea nominala portanta x 100kg

Capacitatea nominala portantda nu corespunde in general capacitatii portante
admise. Capacitatea portanta admisa se gaseste pe placuta cu capacitatea portanta
montata pe utilajul de transport uzinal.
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Definitia sensului de deplasare

Pentru datele sensurilor de deplasare se stabilesc urmatoarele conventii:

Poz. |Denumire
1 Stanga
2 |Directia sistemului de deplasare
3 | Sensul incarcaturii
4 Dreapta
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Descrierea ansamblurilor

4
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Poz. Denumire Poz. Denumire
5 @ |Plafonul de protectie a 6 @® |Cadrul elevator
soferului
8 @® |Butuc de contact 7 @® |[soloPILOT
O |Modulul de acces ISM O |multiPILOT
Transponder duoPILOT
Tastatura
EasyAccess
9 O |Geam de protectie al 10 @ |Comutatorul OPRIRE DE
cadrului elevator URGENTA
11 O |Oglinda panoramica 12 @® |Geam de protectie
13 | O |Sistem de camera 14 @ | Scaunul soferului
15 ® |Cilindrul de cursa libera 16 O |Stingator
17 @® | Compartimentul bateriei 18 O |Preselectarea inaltimii de
ridicare
19 ® |Volanul 20 @® |Unitatea de comanda si de
afisare
21 @® | Suportul pilonului 22 ® |Compartiment documente
23 @® | Furca pentru incarcaturi 24 @® |Suport pentru sticle
25 ® | Suportul furcii 26 ® |Maner urcare
27 O | Cuplaj cu schimbare 28 @® |Roti de sarcina
rapida pentru
echipamentului hidraulic
suplimentar
29 @ |Brate de roata 30 @® | Tampon suport
31 @ |Pedala de acceleratie 32 @® |Pedala de frana
33 @ |Pedala pentru functia 34 @® |Roata motoare
integrata de siguranta
35 O |Alimentare externa cu
energie electrica
® |Dotarea de serie O |Dotarea suplimentara

19



5

20

Descrierea funciiei

Dispozitivele de siguranta

Conturul inchis al vehiculului cu muchii rotunjite permite o manevrare sigura a
ETM/V 210-325. Soferul este protejat de plafonul de protectie a soferului (5). Roata
motoare (34) si rotile de sarcina (28) sunt protejate printr-o structura stabila cu bare
de protectie.

Ramane insa un grad de pericol pentru terie persoane chiar si la utilizarea unei
aparatori pentru roata motoare.

Cu ajutorul comutatorului OPRIRE DE URGENTA (10), pot fi dezactivate rapid toate
funcitiile electrice in situatii periculoase.

Sigurantele anti-rupere ale conductelor din cilindrii de ridicare limiteaza viteza de
coborare a incarcaturii in cazul unor defectiuni in sistemul hidraulic.

Conceptul de siguranta pentru oprirea de urgenta

Oprirea de urgenta declanseaza, daca se detecteaza erori, in mod automat o
frAnare a utilajului de transport uzinal pana la starea de repaus. Indicatoarele de
control de pe unitatea de comanda si de afisare indica oprirea de urgenta. Dupa
fiecare conectare a utilajului de transport uzinal, sistemul executa o autodiagnoza,
care valideaza frAna de parcare (= oprirea de urgentd) numai daca verificarea
capacitatii de functionare a decurs cu rezultate pozitive.

Pedala pentru functia integrata de siguranta

Pedala pentru functia integrata de siguranta (33) din compartimentul pentru picioare
trebuie sa fie apasata spre stanga, pentru ca soferul sa poata lucra cu utilajul de
transport uzinal. Daca se ridica piciorul de pe pedala pentru functia integrata de
siguranta (33), atunci functiile de ridicare si de deplasare se blocheaza. Funcitiile
de virare si de franare raman in continuare active. Functia pedalei pentru functia
integrata de siguranta poate fi reglata, astfel incat dupa eliberarea acesteia (33),
dupa o perioada reglabila, poate fi folosita frana de mana (protectie impotriva unei
rostogoliri nedorite).
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Locul soferului

Locul soferului este configurat ergonomic, cu spatiu mare pentru picioare. Pentru
pozitia scaunului corecta pentru corp, scaunul soferului si capul de ghidare pot fi
ajustate de catre sofer. Pedala de acceleratie si de franare (31, 32) sunt ordonate ca
si la un autovehicul.

Amortizarea miscarii de avans a catargului(O) / Amortizarea activa a vibratiilor
catargului (O)

Amortizarea oscilarii catargului pornit si reducerea vitezei de deplasare la
deplasarea lenta, in momentul ridicarii sarcinii prin cursa libera. Sistemele de
amortizare a vibratiilor sustin operatorul la stivuirea si destivuirea incarcaturilor.
cand cadrul elevator este extins in cursa de ridicare a catargului. Amortizarea
miscarii de avans a catargului functioneaza cu un cilindru de amortizare hidraulic si
reduce astfel oscilarea catargului. Amortizarea activa a vibratiilor catargului suprima
oscilarea ulterioara a cadrului elevator prin intermediul unei declansari active a
avansului hidraulic al catargului.

Curve Control

Reducerea automata a vitezei la deplasarea in curbe. Curve Control limiteaza viteza
de deplasare si acceleratia la deplasarile in curbe. Pericolul amorsarii oscilatiei sau
de rasturnare este redus.

Sistemul de rulare

Intreaga unitate de propulsie este asamblata filetat in cadrul utilajului de transport
uzinal. Un motor trifazat cu amplasament fix actioneaza roata motoare prin
intermediul unei transmisii cu angrenaj cilindric-conic.Comanda electronica pentru
deplasare asigura o turatie progresiva a motorului de deplasare si, implicit, o pornire
uniforma si fara socuri, o accelerare puternica si o frAnare cu reglare electronica si
recuperare de energie.

Elementele de comanda si de afisare

Elementele de comanda si instrumentele indicatoare sunt dispuse in pozitii cu
vizibilitate buna din locul soferului. Maneta SOLO-PILOT (95) avand o conceptie
logica permite deservirea cu o singura mana a functilor Sens de deplasare,
Ridicare/coborare, Miscare pilon in sens de avans/retragere, inclinare pilon, Cursa
lateralda stanga/dreapta, precum si sistemului hidraulic suplimentar HF5 (O) si
claxonului.

La optiunea Easy Acess cu cod pin (O), utilajul de transport uzinal se poate porni
prin intermediul unitatii de operare si de afisare.

Instrumentele indicatoare

Unitatea de comanda si de afisare (20) cu indicator al rezervei functionale integrat,
indicator de descarcare a bateriei, setarea cursei de ridicare si a profilului de
deplasare si afisarea unghiului de directie. Pe unitatea de comanda si de afisare
(20) sunt combinate indicatorul de descarcare a bateriei si contorul orelor de
functionare. Indicatorul de descarcare a fost conceput ca dispozitiv de supraveghere
a descarcarii, care deconecteaza functia Ridicare cand bateria este descarcata,
pentru a evita o descarcare profunda.
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in cazul utilizarii in hale frigorifice incepand de la o temperaturd de -20°C trebuie
sa se ia in considerare cu pana la 3 minute in cazul procesului de pornire al display-
ului.
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Instalatie de frana

Sistemul electric de franare consta din pana la doua sisteme de franare
independente. La actionarea pedalei de frana (32), este initiata o franare cu contra-
curent a motorului de deplasare.

Frana de mana se elibereaza electric si se actioneaza prin forta elastica. Frana de
mana actioneaza asupra sistemului de rulare. Aceasta frana este folosita si pentru
franarile Tn situatii de urgenta. Un indicator de avertizare se aprinde atunci cand
frana de mana este actionata. Defectiunile la sistemul de directie si de franare
(declansarea opririi de urgenta) sunt indicate pe unitatea de comanda si de afisare.

Directia

Directie electrica, roteste elementele de propulsie prin intermediul unei transmisii cu
angrenaj cilindric. Ca traductor de directie serveste volanul cu pozitionare gradata.
Directia poate fi utilizata in doua regimuri de functionare.

- 180° (@)

— 360° in bucla continua (O)

Comutarea intre 180° si 360° se poate realiza prin intermediul butonului (O).

Virarea cu pozitia butonului de comanda definita

Pozitia definita a butonului de comanda face ca, in directia de deplasare inainte a
utilajului de transport uzinal, butonul de comanda al volanului sa se afle intotdeauna
in pozitia ,orei 9“. Aceasta functie depinde de regimul de operare 180°/360°.

Instalatia electrica

Instalatie de 48 V, ca sistem cu doi conductori. Comenzi electronice in serie de
actionare, ridicare si virare. Comanda electronica de actionare regleaza treptat
viteza de deplasare si permite o franare contra-curent in momentul comutarii
directiei de deplasare. Cu unitatea de comanda si de afisare (20) poate avea loc
setarea parametrilor de deplasare si de ridicare, in functie de necesitate. Indicatiile
de avertizare, indicatiile de deservire eronata si functiile de service se afiseaza de
asemenea pe unitatea de comanda si de afisare.

Tipuri de baterii vezi pagina 70.
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Cadru elevator

Utilajele de transport uzinal sunt echipate cu cadre elevatoare care permit vizibilitate
libera, telescopice si montate pe reazeme inclinabile in suportul pilonului. Rolele
laterale reglabile si glisoarele preiau forta de apasare laterala pe suportul furcii
in cazul unor sarcini distribuite unilateral. Coarnele furcii sunt montate reglabil la
suportul furcii. La pilonul Triplex avand cursa dubla (DZ), prima cursa a saniei
de sarcina (cursa libera) are loc fara modificarea inaltimii din constructie, prin
intermediul unui cilindru de cursa libera (15).

Instalatia hidraulica

Instalatia hidraulica este actionata de un agregat al pompei cu un motor trifazat si o
pompa silentioasa de precizie, de inalta presiune. Comanda instalatiei hidraulice se
realizeaza prin maneta SOLO-PILOT (95).

Suportul pilonului

Suportul pilonului este rezemat pe role de sustinere. Miscarile de avans si de
retragere, sunt executate direct prin intermediul unui cilindru glisant telescopic
simplu. Sinele de rulare pentru suportul pilonului sunt fixate Tn suruburi pe bratele
rotilor (29).

Echipamentele atasabile

Este posibila echiparea ca dotare suplimentara cu echipamentele atasabile
mecanice si hidraulice.

11.23 ro-RO



11.23 ro-RO

6 Date tehnice

Specificatiile datelor tehnice corespund Directivei germane ,Fisele tehnice de tip
pentru utilaje de transport uzinal®.
Drepturi rezervate de a efectua modificari tehnice sau completari.

6.1 Caracteristici de performanta

Denumire ETV 210 ETV 212

Q Capacitate portanta (la ¢ = 1000 1200 kg
600 mm)
Viteza de deplasare cu/fara 11,0/11,0 11,0/11,0 km/h
incarcatura '
Viteza de ridicare cu/fara 0,48/0,70 0,43/0,70 m/s
incarcatura 2 (£10%)
Viteza de coborare cu/fara 0,50/0,50 0,50/0,50 m/
incarcatura s(-15%

)

Viteza de impingere cu/fara 0,2/0,2 0,2/0,2 m/s
incarcatura 3
Capacitatea de urcare a 7/10 7/10 %
pantelor cu/fara incarcatura
Capacitatea maxima de urcare 10/15 10/15 %
a pantelor (KB 5 min) cu/fara
incarcatura
Timp de accelerare cu/fara 5,1/4,8 5,1/4,8 m/s?
tncarcatura 2
Motor de deplasare, putere S2 6,0 6,0 kW
60 min’
Motor de ridicare, putere S3 13,3 13,3 kW
15%
Baterie conform DIN DIN 43531 -B DIN 43531 -C

43531/35/36 A, B, C, nu

V) A doua valoare pentru optiunea drivePLUS
2) A doua valoare pentru optiunea liftPLUS

3)in functie de cadrul elevator: peste h3 = 6200 mm: 0,1 m/s,h3 = 8000 mm: 0,08
m/s

25



26

Denumire ETM 214 ETV 214

Q Capacitatea portanta (la C = 600 1400 1400 kg
mm)
Viteza de deplasare cu/fara 11,0/11,0 11,0/11,0 km/h
incarcatura’ 14,0/14,0 14,0/14,0
Viteza de ridicare cu/fara 0,38/0,70 0,51/0,70 m/s
incarcatura? (£10%)
Viteza de coborare cu/fara 0,55/0,55 0,55/0,55 m/s
incarcatura (-15%)
Viteza de ridicare cu/fara 0,18/0,18 m/s
incarcatura (Efficiency/liftPLUS)
Capacitatea de urcare a pantelor 9/13 9/13 %
cu/fara incarcatura
Capacitatea maxima de urcare 10/15 10/15 %
a pantelor (KB 5 min) cu/fara
incarcatura
Acceleratie cu/fara incarcatura’ 4,6/4,3 4,6/4,3 S
Motor de deplasare, putere S2 60 6,0/8,5 6,0/8,5 kW
min’
Motor de ridicare, putere S3 13,3/15,5 13,3/15,5 kW
15%?2

Y A doua valoare pentru Option drivePLUS
2) Optiunea liftPLUS
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Denumire ETM 216 ETV 216

Q Capacitatea portanta (la C = 600 1600 1600 kg
mm)
Viteza de deplasare cu/fara 11,0/11,0 11,0/11,0 km/h
incarcatura’ 14,0/14,0 14,0/14,0
Viteza de ridicare cu/fara 0,48/0,70 0,48/0,70 m/s
incarcatura? (£10%)
Viteza de coborare cu/fara 0,55/0,55 0,55/0,55 m/s
fncarcatura (-15%)
Viteza de ridicare cu/fara 0,22/0,22 m/s
incarcatura (Efficiency/liftPLUS)
Capacitatea de urcare cu/fara 8/12 8/12 %
incarcatura (Efficiency/liftPLUS)
Capacitatea maxima de urcare 10/15 10/15 %
a pantelor (KB 5 min) cu/fara
incarcatura
Acceleratie cu/fara incarcatura’ 4,6/4,3 4,6/4,3 S
Motor de deplasare, putere S2 60 6,0/8,5 6,0/8,5 kW
min
Motor de ridicare, putere S3 13,3/15,5 13,3/15,5 kW
15%?2

) A doua valoare pentru optiunea drivePLUS

2) Option liftPLUS
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Denumire ETV 318 ETV 320

Capacitatea portanta (la C = 600 1800 2000 kg

mm)

Viteza de deplasare cu / fara 11,0/ 11,0 11,0/ 11,0 km/h

incarcatura’ 14,0/ 14,0 14,0/ 14,0

Viteza de ridicare cu / fara 0,32/0,64 0,38 /0,64 m/s

incarcatura? 0,38/0,64 (£10%)

Viteza de coborare cu / fara 0,55/0,55 0,55/0,55 m/s

incarcatura’ (-15%)

Viteza de impingere cu/fara 0,18/0,18 0,2/0,2 m/s

incarcatura?

Capacitatea de urcare a pantelor 7/ 11 7/ 11 %

cu/fara incarcatura’

Capacitatea maxima de urcare 9/13 10/15 %

a pantelor (KB 5 min) cu/fara

incarcatura

Acceleratie cu/fara incarcatura3 541/5 56/5 S
52147 53/4,7

Motor de deplasare, putere S2 60 6,0/8,5 6,0/8,5 kW

min’

Motor de ridicare, putere S3 13,3/15,5 13,3/15,5 kW

15%2

) A doua valoare pentru optiunea drivePLUS
2) Efficiency / liftPLUS
3) Efficiency / drivePLUS
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Denumire ETM 325 ETV 325

Q Capacitatea portanta (la C = 600 2500 2500 kg
mm)
Viteza de deplasare cu / fara 14,0/ 14,0 14,0/ 14,0 km/h
incarcatura
Viteza de ridicare cu / fara 0,35/0,64 0,35/0,64 m/s
incarcatura (x10%)
Viteza de coborare cu / fara 0,55/0,55 0,55/0,55 m/s
incarcatura (-15%)
Viteza de impingere cu/fara 0,2/0,2 0,2/0,2 m/s
incarcatura
Capacitatea de urcare a pantelor 7/ 11 7/ 11 %
cu/fara incarcatura
Capacitatea maxima de urcare 10/15 10/15 %
a pantelor (KB 5 min) cu/fara
incarcatura
Acceleratie cu/fara incarcatura 54147 54147 S
Motor de deplasare, putere S2 60 6,0/8,5 6,0/8,5 kwW
min
Motor de ridicare, putere S3 13,3/ 15,5 13,3/15,5 kW
15%

) Optiune liftPLUS
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Denumire ETV 210 ETV 212
s/e/l | Dimensiunile coarnelor furcii 40/80/1150 40/80/1150 mm
c Distanta pana la centrul de 600 600 mm
greutate al incarcaturii
X Distanta pana la incarcatura 339 424 mm
X1 Distanta pana la incarcatura cu 170 mm
pilonul Timpins complet in sensul
de avans’
y Ampatamentul 1300 1385 mm
he |Inaltime acoperis de protectie 2190 mm
(cabina)
h, |Inaltiimea scaunului/inaltimea 1057 mm
postului
hg |In&ltimea bratelor rotilor 265 mm
l4 Lungimea totala, cu lungimea 2321 mm
furcii 1150 mm 2
I, Lungime inclusiv parte 1196 mm
posterioara furca
4 Avansul 485 570 mm
I, Lungimea peste bratele rotilor 1640 1725 mm
b,/ |Latimea totala 1120 mm
b,
b; |Latime suport furca 830/730 mm
b, |Latimea dintre bratele rotilor/ 900 mm
suprafetele de incarcare
bs |Distanta intre marginile 296/665 296/665 mm
exterioare ale furcii (min/max)
b,; |Ecartament, spate 993 mm
Wa |Raza de bracaj 1515 1595 mm
Ast |Latime uzuala de trecere '3 2626 2644 mm
pentru paleti 1000 mm x
1200 mm transversal

WETV 110 cu baterie 560 Ah = 205 mm

2) Alte dimensiuni de baterie, cadre elevatoare si lungimi ale furcii modificd aceasta

valoare.

3) A doua valoare este valabild la depozitarea pe sol.

4) In functie de cadrul elevator
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Denumire ETV 210 ETV 212

Ast |Latimea uzuala de trecere "4 2686 2689 mm
pentru paleti 800 mm x 1200 mm,
longitudinal

m, |Distanta pana la sol la 30/80 mm

locul cel mai adanc / mijlocul
ampatamentului

Inclinare cadru elevator a/p *

1/3

Masa proprie vezi placa de fabricatie, vehicul industrial

WETV 110 cu baterie 560 Ah = 205 mm
2) Alte dimensiuni de baterie, cadre elevatoare si lungimi ale furcii modifica aceasta
valoare.
3) A doua valoare este valabild la depozitarea pe sol.
4) In functie de cadrul elevator
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Denumire ETM 214 ETV 214

s/e/l | Dimensiunile coarnelor furcii 40/120/1150 40/120/1150 mm

c Distanta pana la centrul de 600 600 mm
greutate al incarcaturii

X Distanta pana la incarcatura cu 353 423 mm
catarg retras’

X1 Distanta pana la incarcatura cu 205 205 mm
catarg extins

y Ampatamentul 1410 1410 mm

he |Inaltime acoperis de protectie 2190 2190 mm
(cabina)

h, |Inaltiimea scaunului/inaltimea 1057 1057 mm
postului

hg |naltime brate de roata 2 285 285 mm

l4 Lungimea totala 2418 2346 mm

I Lungime inclusiv parte 1268 1198 mm
posterioara furca’

l4 Avansul’ 558 628 mm

I Lungimea peste bratele rotilor 1780 1780 mm

by |Latimea totala 1120/1120 1270/1270 mm

b,

b; |Latime suport furca 830 830 mm

b, Latimea dintre bratele rotilor/ 780 940 mm
suprafetele de incarcare

bs |Distanta intre marginile 336/560 336/705 mm
exterioare ale furcii (min/max)

b, |Ecartament, spate 986 1136 mm

Wa |Raza de bracaj 1620 1620 mm

Ast |Latimea uzuala de trecere 'pentru 2702 2652 mm
paleti 1000 x 1200 longitudinal

Ast |Latimea uzuala de trecere 'pentru 2757 2694 mm
paleti 800 x 1200 transversal

m, |Distanta pana la sol in centrul 80 80 mm
ampatamentului
inclinare cadru elevator a/p® 1/3 °

Masa proprie vezi placa de fabricatie, vehicul industrial

V) Alte dimensiuni ale bateriei si cadrele elevatoare modifica aceastd valoare

2) Cu capac roata de sarcind + 30 mm
3) In functie de cadrul elevator
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Denumire ETM 216 ETV 216

s/e/l | Dimensiunile coarnelor furcii 40/120/1150 40/120/1150 mm

c Distanta pana la centrul de 600 600 mm
greutate al incarcaturii

X Distanta pana la incarcatura cu 403 413 mm
catarg retras’

X1 Distanta pana la incarcatura cu 205 205 mm
catarg extins

y Ampatamentul 1460 1460 mm

he |Inaltime deasupra plafonului de 2190 2190 mm
protectie

h, |Inaltiimea scaunului/inaltimea 1057 1057 mm
postului

hg |Tnaltime brate de roata? 285 285 mm

l4 Lungimea totala 2418 2408 mm

I Lungime inclusiv parte 1268 1258 mm
posterioara furca’

l4 Avansul’ 608 618 mm

I Lungimea peste bratele rotilor 1830 1830 mm

by |Latimea totala 1120/1120 1270/1270 mm

b,

b; |Latime suport furca 830 830 mm

b, Latimea dintre bratele rotilor/ 780 940 mm
suprafetele de incarcare

bs |Distanta intre marginile 336/560 336/705 mm
exterioare ale furcii (min/max)

b, |Ecartament, spate 986 1136 mm

Wa |Raza de bracaj 1670 1670 mm

Ast |Latimea uzuala de trecere 'pentru 2716 2709 mm
paleti 1000 x 1200 longitudinal

Ast |Latimea uzuala de trecere 'pentru 2762 2753 mm
paleti 800 x 1200 transversal

m, |Distanta pana la sol in centrul 80 80 mm
ampatamentului
inclinare cadru elevator a/p 3 1/3 °

Masa proprie vezi placa de fabricatie, vehicul industrial

V) Alte dimensiuni ale bateriei si cadrele elevatoare modifica aceastd valoare

2) Cu capac roata de sarcind + 30 mm
3) In functie de cadrul elevator
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Denumire ETV 318 ETV 320

s/e/l | Dimensiunile coarnelor furcii 40/120/1150 50/140/1150 mm

c Distanta pana la centrul de 600 600 mm
greutate al incarcaturii

X Distanta pana la incarcatura cu 364 412 mm
catarg retras’

X1 Distanta pana la incarcatura cu 205 230 mm
catarg extins

y Ampatamentul 1460 1518 mm

he |Inaltime deasupra plafonului de 2190 2190 mm
protectie

h, |Inaltimea scaunului/inaltimea 1057 1057 mm
postului

hg |Tnaltime brate de roata? 285 355 mm

l4 Lungimea totala 2418 2459 mm

I, Lungime inclusiv parte 1306 1316 mm
posterioara furca’

l4 Avansul’ 569 624 mm

I, Lungimea peste bratele rotilor 1842 1920 mm

by |Latimea totala 1270/1270 1290/1270 mm

b,

b; |Latime suport furca 830 830 mm

b, Latimea dintre bratele rotilor/ 940 940 mm
suprafetele de incarcare

bs |Distanta intre marginile 336/730 336/750 mm
exterioare ale furcii (min/max)

b, |Ecartament, spate 1136 1155 mm

Wa |Raza de bracaj 1663 1710 mm

Ast |Latimea uzuala de trecere 'pentru 2790 2794 mm
paleti 800 x 1200 longitudinal

Ast |Latimea uzuala de trecere 'pentru 2737 2750 mm
paleti 1000 x 1200 transversal

m, |Distanta pana la sol la 30/80 30/95 mm
locul cel mai adanc/Mijlocul
ampatamentului
Inclinare cadru elevator a/p 3 1/5 °

Masa proprie vezi placa de fabricatie, vehicul industrial

) Alte dimensiuni ale bateriei si cadrele elevatoare modifica aceastéa valoare

2) Cu capac roata de sarcind + 30 mm
3) In functie de cadrul elevator
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Denumire ETM 325 ETV 325

s/e/l | Dimensiunile coarnelor furcii 50/140/1150 50/140/1150 mm

c Distanta pana la centrul de 600 600 mm
greutate al incarcaturii

X Distanta pana la incarcatura cu 389 487 mm
catarg retras’

X1 Distanta pana la incarcatura cu 230 230 mm
catarg extins

y Ampatamentul 1673 1673 mm

he |Inaltime deasupra plafonului de 2190 2190 mm
protectie

h, |Inaltiimea scaunului/inaltimea 1057 1057 mm
postului

hg |Tnaltime brate de roata? 355 355 mm

l4 Lungimea totala 2547 2547 mm

I Lungime inclusiv parte 1494 1396 mm
posterioara furca’

l4 Avansul’ 703 736 mm

I, Lungimea peste bratele rotilor 2075 2075 mm

by |Latimea totala 1198/1120 1348/1270 mm

b,

b; |Latime suport furca 830 830 mm

b, Latimea dintre bratele rotilor/ 790 940 mm
suprafetele de incarcare

bs |Distanta intre marginile 356/580 356/725 mm
exterioare ale furcii (min/max)

b, |Ecartament, spate 1034 1184 mm

Wa |Raza de bracaj 1865 1865 mm

Ast |Latimea uzuala de trecere 'pentru 2969 2883 mm
paleti 800 x 1200 longitudinal

Ast |Latimea uzuala de trecere 'pentru 2921 2854 mm
paleti 1000 x 1200 transversal

m, |Distanta pana la sol la 30/95 30/95 mm

locul cel mai adanc/Mijlocul
ampatamentului

Inclinare cadru elevator a/p 3

1/5

Masa proprie vezi placa de fabricatie, vehicul industrial

) Alte dimensiuni ale bateriei si cadrele elevatoare modifica aceastéa valoare

2) Cu capac roata de sarcind + 30 mm
3) In functie de cadrul elevator
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6.2.1

6.3

Dimensiuni ale variantelor de cadre elevatoare standard

Denumire Pilon Triplex avand
cursa dubla (DZ)
h, |Inaltimea cu cadrul elevator retractat 2050 - 2900 mm
h, |[Cursa libera 1415 - 2265 mm
h; |Cursa de ridicare 4550 - 7100 mm
h, |Inaltimea cu cadrul elevator extins 5185 - 7735 mm
Masele
Denumire ETV 210 ETV 212
Masa proprie inclusiv bateria 2910 2930 kg
Masa pe osie furca inapoi fara 1587/973 1587/993 kg
incarcatura fata/spate
Masa pe osie furca inainte cu 634/2926 516/3264 kg
incarcatura fata/spate
Masa pe osie furca inapoi cu 1282/2278 1361/2419 kg
incarcatura fata/spate
Valori cu baterie 280 Ah si cadru elevator 530 DZ
Denumire ETM 214 ETV 214 |ETM 216 ETV 216
Greutate proprie inclusiv 3225 3250 3360 3386 kg
baterie'
Masa pe osie fara 1785/1190 | 1830/1170 {1835/1275 | 1882/1254 | kg
incarcatura fata/spate’
Masa pe osie furca 481/3894 572/3828 [518/4192 521/4215 | kg
inainte cu incarcatura
fata/spate’
Masa pe osie furca Tnapoi | 1531/2844 | 1628/2772 |1649/3061 | 1658/3078 | kg
cu incarcatura fata/spate’

) Alte dimensiuni de baterie modificd aceasta valoare

Valori cu bateria 420AH si 530DZ HG
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cu incarcatura fata/spate’

Denumire ETV 318 |ETV 320 ETM 325 | ETV 325

Masa proprie inclusiv 3772 3900 4145 3950 kg
bateria

Masa pe osie fara 2074/1448 |2163/1487 | 2274/1621 | 2264/1436 | kg
incarcatura fata/spate’

Masa pe osie furca 446/4876 |558/5092 366/6029 | 602/5598 | kg
inainte cu incarcatura

fata/spate’

Masa pe osie furca inapoi | 1805/3517 |1953/3397 | 2057/4338 | 2032/4168 | kg

Valori cu bateria 560Ah si 530DZ HG

11.23 ro-RO



11.23 ro-RO

6.4

6.5

6.6

Garnitura de pneuri

Denumire ETV 210/212
Dimensiune anvelope fata (roata 343 x114 mm
motoare)
Dimensiune pneuri spate (roi de sarcina) 230 x 85 mm
Roti, numar fata/spate (x=angrenate) 1x/2
Denumire ETV 214/216 ETM 214/216
Dimensiune pneuri fata (roata 343 x114 mm
motoare)
Dimensiune pneuri spate (roti de 285 x 100 mm
sarcina)
Roti, numar fata/spate (x=angrenate) 1x/2
Denumire ETV 318 ETV 320 ETM/V 325
Dimensiune pneuri fata (roata 343 x114 343 x114 343 x140 mm
motoare)
Dimensiune pneuri spate (roti 285x 100 | 355x 106 355 x 135 mm
de sarcinad)
Roti, numar fata/spate 1x/2 1x/2 1x/2
(x=angrenate)

Bateria
Tipuri de baterii admise vezi pagina 70.

Echipamentul hidraulic
Denumire ETM/V

210-325

Presiunea de lucru pentru echipamente 150 bar
atasabile
Presiunea maxima de functionare 250 bar
Flux de ulei pentru echipamente 20 I/min
atasabile
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Greutate cadre elevatoare

Greutatea cadrului elevator poate fi stabilita cu formulele de calcul mentionate mai
jos. Datele necesare in acest sens precum nume autovehicul, tip constructiv si
lungime a cadrului elevator retras (inaltime de ridicare) se pot gasi pe placa de
fabricatie. Greutatea utilajului de transport uzinal si a bateriei se pot citi pe placa de
fabricatie.

T
X0OCOCOOOOCOCONK ‘ XXXX kg) ‘ W XXXX kg )
<~

Exemplu pentru stabilirea greutatii unui cadru elevator
36 37
] .
PN i
o | (E_Y_%]i) | o0x KGNE 160 740 [E) |
200000 HOOOK |
XXX OO
XXOOOXXXXXXX ‘ XRKRXXHXXKHAXHAX |
HOOOOOOOOK OO
000000000 | 300000000C |
2000 200000
|

K000

C€

Nume vehicul (36): ETV 214

Cadru elevator (37): GN E DZ

Greutate cadru elevator = 1,0 x inaltime de ridicare (37) + 340 kg
Greutate cadru elevator = 1,0 * 740 + 340 kg = 1080 kg
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Serie vehicul

Cadrul elevator

inaltimea cursei

Calculul greutatii

Tip constructiv de ridicare fara coarnele
furcii
ETM/V 210-216 GE Dz toate 0,8 x inaltime de
ridicare + 300 kg
ETM/V 214-216 GEDzZV toate 1,0 x Tnaltime de
ridicare + 300 kg
ETV 214-216 GNE DZ toate 1,0 x inaltime de
ridicare + 340 kg
ETV 318-325 GE Dz toate 1,0 x Tnaltime de
ridicare + 400 kg
ETM/V 318-325 GNE Dz h3<1000 1,2 x inaltime de
ridicare + 400 kg
ETM/V 318-325 GNE DZ 1000=h3<1300 1,2 x inaltime de
ridicare + 420 kg
ETM/V 318-325 GNE DZ 1300=<h3 1,1 x inaltime de

ridicare + 620 kg
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Norme EN
Nivelul presiunii acustice de lunga durata

— ETM/V 210-325: 64 dB(A)
conform EN 12053 in conformitate cu ISO 4871.

Nivelul presiunii acustice de lunga durata reprezinta o valoare determinata conform
prescriptiilor date de norme si ia in calcul nivelul presiunii acustice la deplasare,
ridicare si mers in gol. Nivelul presiunii acustice se masoara in zona urechii
soferului.

Vibratii
- ETM/V 210-325 MSG 65: 0,30 m/s?

Exactitatea interna a lanfului de masura se incadreaza la 21°C la £ 0,02 m/s?. Alte
abateri sunt posibile in special prin pozitionarea senzorului, respectiv prin diferite
greutati ale soferului.

Compatibilitate electromagnetica (EMV)

Producatorul confirma respectarea valorilor limita pentru emisiile electromagnetice
perturbatoare si stabilitatea la perturbatii electromagnetice, precum si verificarea
descarcarii electricitatii statice conform EN 12895, precum si referintele normative
mentionate acolo.

Modificarile aduse componentelor electrice sau electronice, precum si dispunerii
acestora, necesita acordul scris al producatorului.

A AVERTIZARE!

Perturbarea dispozitivelor medicale din cauza radiatiilor non-ionizante

Echipamentele electrice ale vehiculului industrial, care emit radiatii ne-ionizante

(de ex. transmisie de date fara fir), pot perturba functionarea dispozitivelor

medicale (stimulatoare cardiace, aparate auditive etc.) ale utilizatorului si pot cauza

disfunctionalitati.

P Trebuie sa se consulte medicul sau producatorul dispozitivului medical, pentru a
se clarifica daca se poate utiliza Tn zona vehiculului industrial.

Date de identificare conform directivei RED (Radio Equipment Directive -
Directiva echipamentelor radio) pentru echipamente radio

Tabelul contine, daca este cazul, componentele montate conform Directivei
Europene 2014/53/EU. Din tabel se pot extrage domeniul de frecventa
corespunzator componentei respective si puterea de emisie transmisa.
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Componenta

Interval de frecventa

Putere de emisie

Cutie telematica de baza | 2,4 GHz (Bluetooth) <20 mW
2GEU 900 MHz (2G) <2W
1800 MHz (2G) <1W
Cutie telematica de baza | 2,4 GHz (Bluetooth) <20 mW
3G/2G INT 850/ 900 MHz (2G) <2W
1800/ 1900 MHz (2G) <1W
?3?3; 850/ 900/ 1900/ 2100 MHz < 250 mW
Cutie telematica de baza | 2,4 GHz (Bluetooth) <20 mW
4G/2G EU 850/ 900 MHz (2G) <2W
1800/ 1900 MHz (2G) <1W
800/ 900/ 1800/ 2100 MHz (4G) <200 mW
Cutie telematica Plus 2,4 GHz (Bluetooth) <10 mW
3G/2G INT 2,4 GHz (WLAN) <100 mW
5 GHz (WLAN) <100 mW
850 /900 MHz (2G) <2W
1800/ 1900 MHz (2G) <1W
?:?(g)/ 850/900/1900/2100 MHz | _ 250 mW
Cutie telematica Plus 2,4 GHz (Bluetooth) <10 mW
4G/2G EU 2.4 GHz (WLAN) <100 mW
5 GHz (WLAN) <100 mW
850/ 900 MHz (2G) <2W
1800/ 1900 MHz (2G) <1W
800/ 900/ 1800/ 2100 MHz (4G) <200 mW
Cutie telematica Plus 850 /900 MHz (2G) <2W
4G/2G noWLAN EU 1800 / 1900 MHz (2G) <1W
800/ 900/ 1800/ 2100 MHz (4G) <200 mW
Cititor transponder 13,56 MHz <100 mW
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Conditiile de utilizare

Temperatura ambientala
— la functionare -28°C pana la +40°C

La utilizarea permanenta in conditiile alternantelor extreme de temperatura si
umiditate a aerului cu formare de condens, sunt necesare dotari si avize speciale
pentru utilajele de transport uzinal.

La utilizarea permanenta in 0°C, sunt necesare dotari si avize speciale pentru
utilajele de transport uzinal.

In cazul vehiculelor industriale cu baterie litiu-ion (O), temperatura ambientald
admisa in functionare se modifica de la 0°C péna la +30°C. O temperatura
ambientald de pana la +35°C este admisa pentru scurt timp si nu mai mult de 1
luna pe an. Perioadele mai indelungate de utilizare reduc durata de viata estimata a
bateriei litiu-ion.

Cerinte electrice

Producatorul confirma respectarea cerintelor pentru configurarea si fabricarea
echipamentului electric la utilizarea conform destinatiei prevazute a vehiculului
industrial conform EN 1175 "Siguranta utilajelor de transport uzinal - Cerinte
electrice".
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7
71

Locurile de marcaj si placutele de fabricatie

Privire de ansamblu a locurilor de marcare

|

61
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max 10 kg
max 22 lbs

ﬂ max 4,5kg
max 10 Ibs

A PRECAUTIE!

Supraincarcare prin componentele insurubabile

M/Device si articulatiile sferice sustin numai greutdtile indicate pe placutele

respective cu capacitatea portanta.

P Respectati specificatiile de greutate admisibilea pentru M-Device (44) si articulatii
sferice (45).

Poz. Denumire

32 Pedala de frana

38 Hala frigorifica (O)

39 Limite ale inaltimii cursei

41 Placuta de avertizare ,Pericol de strivire”

54 Indicatorul de interdictie ,Stationarea interzisa sub dispozitivul de
preluare a sarcinii”

43 Placuta cu capacitate portanta impingator lateral

40 Placuta pentru capacitatea portanta

42 Punctele de prindere pentru incarcarea/descarcarea cu macaraua

44 Panou de avertizare ,M-Device max. 10 kg (22 Ib)” capacitate portanta
(©)

48 Legarea centurii de siguranta (O)

51 Sensul de deplasare bracarea volanului virarea in aceeasi directie (O)

56 Indicator de interdictie ,Nu pasiti in mecanismul de impingere”

52 Indicator de interdictie ,Accesul prin stalpul de ridicare este interzis”

53 Placheta de verificare (O)

45 Panou de avertizare ,Articulatii sferice max. 4,5 kg (10 Ib)” capacitate
portanta (O)

55 Privire de ansamblu a numerelor de cod ale componentelor
electronice

58 Numar de serie FZG
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Poz.

Denumire

46 Panou de avertizare ,Pericol din cauza cablurilor deteriorate ale
bateriei”

59 Atentie: Respectati instructiunile de exploatare!

60 Puncte de prindere pentru cric (ambele brate de roata)

61 Panou indicator ,Umplere cu ulei hidraulic”

57 Placa de fabricatie utilaj de transport in incinta

50 Denumire tip

49 Placuta indicatoare ,Posibile defectiuni ale functiilor hidraulice la
vehicule industriale cu dotare pentru hale frigorifice” (O)

47 Placuta de avertizare ,Nu extrageti conectorul bateriei li-ion* (O)
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7.2 Placa de fabricatie

Figura indica varianta standard din statele membre UE. In alte tari, varianta placutei
de fabricatie poate fi diferita.

( )
XXXXKXXXXXXXXXX

XXXX 3
XXX XXXX
XXXXXXX 62 XXXXX 6
XXXXXXX XXXXXXXXXXXXX
XXXXXXXXXXXX 64 XXXXXXXXXXXXXXX 6
XXXXXXXXXXX XXXXXXXXXXXKXX
XXXXXXXXXXXX XXXXXXXXXX 6
XXXXXXXXXXX XXXXXXXXX

XXXXXXXXXXXXXXXXX XXXXXXXXXXXXXKKX
XXXXXXXXXXXXXXXXX XXXXXXXXXXXXXXX

XXXXXXXX
XXXXXXXX

XXXXXXXX

XXXXXXXX SR 72
(€ cR C-
| |
74 75
Poz. |Denumire Poz. |Denumire
36 |Tip 68 |Masa proprie fara baterie [kg]
37 |Optiune 69 | Greutate baterie min/max [kg]
62 |Numar de serie 70 |Producatorul
63 |Anul fabricatiei 71 |Importator - Importat de (O)
64 Capacitatea portanta nominala 72 |Cod QR
[ka]
65 Distanta pana [a cvent.rlu | de 73 |Logo producator
greutate al incarcaturii [mm]
66 |Tensiunea bateriei [V] 74 |Marcajul CE"
67 |Puterea de propulsie [kW] 75 |Marcaj UKCA (O)z)

in cazul in care aveti intrebari referitoare la vehiculul industrial sau comanda pieselor
de schimb va rugam sa indicati numarul de serie (62).

1) Conformité Européenne
2) United Kingdom Conformity Assessed
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Pozitia numarului de serie

ATENTIE

Numarul de serie (62) al utilajului de transport uzinal este mentionat pe placuta de
fabricatie (57) si poansonat in cadrul vehiculului (58) (vezi pagina 45).

Cod QR

Cod QR

Codul QR contine numarul de serie si ierarhia de produs a vehiculului
industrial.

11.23 ro-RO



11.23 ro-RO

7.3
7.31

Placuta cu capacitate portanta a utilajului de transport uzinal
Placuta capacitate portanta

Placuta pentru capacitatea portanta (40) prezinta capacitatea portanta Q a utilajului
de transport uzinal, cand cadrul elevator este orientat vertical. Capacitatea portanta
maxima la o distanta normata pana la centrul de greutate al sarcinii* C (in mm)
si inaltimea dorita a cursei de ridicare H (in mm) sunt afisate sub forma tabelara.
Marcajele in forma de sageata (76), amplasate pe pilonii interior, respectiv exterior,
indica soferului momentul in care a atins limitele Tnal{imii cursei de ridicare, indicate
in diagrama de sarcina.

*) Distanta normata pana la centrul de greutate al sarcinii ia Tn considerare si latimea
incarcaturii, pe langa inaltimea acesteia.

40
| n -
Serien-Nr. R AL ALY L~ :/
(o) «m
|
| s00 | 600 | 700 Mo

Varianta de execufie a placutei cu capacitatea portantd conform directivelor
australiene (77)

77

seRaLNO. [ ]

e ST T |
2 max [ \ \ ] ‘a
|c3

Ef mm
=

[T e— =

Exemplu pentru determinarea capacitatii portante maxime

La o distanta de 600 mm péana la centrul de greutate al sarcinii C si o inaliime
maxima a cursei de ridicare H de 3600 mm , forta portanta maxima Q masoara 1105

kg.
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Diagrama de sarcina pentru echipamentul atasabil

Placuta cu capacitate portanta pentru echipamente atasabile este montata langa
placuta cu capacitate portanta a utilajului de transport uzinal si ofera capacitatea
portanta Q (in kg) a utilajului de transport uzinal in legatura cu echipamentul
atasabil respectiv. Numarul de serie mentionat in placuta cu capacitatea portanta
pentru echipamentul atasabil trebuie sa corespunda cu placuta tip a echipamentului
atasabil.

In cazul incarcaturilor cu centrul de greutate al sarcinii mai mari 600 mm (mé&surate
de la muchia superioara a furcilor pentru incarcaturi), capacitatile portante se reduc
cu diferenta centrului de greutate modificat.
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7.3.3 Placuta cu capacitatea portanta a impingatorului lateral

Placuta cu capacitatea portanta (43) prezinta capacitatea portanta diminuata Q,
cand impingatorul lateral este extins.

>

Q
Q
2
Q
3

x100mm x200mm x300mm

7.3.4 Puncte de ridicare pentru cric

Placuta "Punct de prindere pentru cric" (60) indica locurile de ridicare si asezare pe
suporturi ale utilajului de transport uzinal (vezi pagina 215)

60
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Stabilitatea

Stabilitatea utilajului de transport uzinal a fost verificata conform stadiului actual al
tehnicii. In plus, sunt luate in considerare fortele dinamice si statice de basculare,
care pot lua nastere la utilizarea conform destinatiei prevazute.

Stabilitatea utilajului de transport uzinal este influentata printre altele de urmatorii
factori:

— Dimensiunea si greutatea bateriei

— Garnitura de pneuri

— Cadru elevator

— Echipamentul atasabil

— sarcina transportata (dimensiune, greutate si punct de greutate)

— garda la sol, de ex. modificarea tamponului suport

— pozitia opritoarelor suportului pilonului

O modificare a componentelor mentionate duce la o modificare a stabilitatii.

Modificarile la configuratia din fabricatie a vehiculului industrial sunt nepermise si pot
provoca daune materiale si raniri ale persoanelor.

Davon betroffen sind z.B.:
Gabelzinkenanderung
Teleskopgabeln
Zinkenverstellgerate

— Anbaugerate mit Klemmfunktion

O baterie impinsa inainte sau neblocata duce la inrautatirea stabilitatii.

In cazul in care conformatia solului nu intruneste cerintele standardului DIN 18202
tabelul 3, randul 3, valorile pentru capacitatea portanta a utilajului de transport uzinal
pot diferi (vezi pagina 25).

Sarcinile date de presiunea vantului

La ridicarea, coborarea si transportarea incarcaturilor cu suprafete mari, foriele
vantului influenteaza stabilitatea utilajului de transport uzinal.

Daca incarcaturile usoare sunt expuse fortelor vantului, acestea trebuie asigurate in
mod special. Astfel se evita o alunecare sau o cadere a incarcaturii.

in ambele cazuri, reglati la nevoie regimul de functionare.
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C Transportul si prima punere in functiune

1

Transportul

Transportul se poate realiza in trei moduri diferite, in functie de 1
constructiva a cadrului elevator si de particularitatile locului de utilizare:

naltimea

— In pozitie verticala, cu cadrul elevator montat (pentru inaltimi constructive reduse)

— In pozitie verticald, cu cadrul elevator montat partial si inclinat impotriva plafonului
de protectie a soferului (in cazul inaltimilor constructive medii), conductele
hidraulice pentru functiile de ridicare si secundare sunt detasate.

— In pozitie orizontala, cu cadrul elevator demontat (in cazul inaltimilor constructive
mari), toate conexiunile mecanice si conductele hidraulice dintre utilajul fara
accesorii si cadrul elevator sunt detasate.

Indicatii de securitate pentru asamblare si punere in functiune

A AVERTIZARE!

Asamblarea utilajului de transport uzinal la locul de utilizare, punerea in functiunea
si instruirea soferului trebuie realizate numai de catre serviciul pentru clienti al
producatorului, scolarizat special pentru aceste sarcini.

Legarea conductelor hidraulice la interfata vehicul fara accesorii/ cadru elevator si
punerea in exploatare a utilajului de transport uzinal sunt permise numai dupa ce
cadrul elevator a fost montat conform prescriptiilor.

ATENTIE

Posibile defectiuni ale functiilor hidraulice la vehiculele
industriale cu dotare pentru hale frigorifice A
Punerea in functiune a vehiculului industrial dupa o perioada mai
lunga de neutilizare sau in conditii de temperatura ambientala in
afara zonei de congelare prevazuta pentru utilizare poate duce la

formarea de zgomote evidente, miscari bruste ale cilindrilor si la

daune ale instalatiei hidraulice.

P Executati functiile hidraulice numai la temperaturile pentru hale
frigorifice.

» Dupa o perioada mai lunga de neutilizare, pulverizati capetele
tijelor de pistoane ale cilindrilor hidraulici cu spray pentru lanturi.

La montarea echipamentului atasabil, pe elementul de operare trebuie aplicata
eticheta autocolanta corespunzatoare. Eticheta autocolanta este disponibila prin
intermediul organizatiei de service a producatorului.
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Punct de prindere pentru montarea cadrului elevator
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incarcareal/descircarea cu macaraua

A AVERTIZARE!

Pericol de accidente si de ranire la manipularea bateriilor cu acizi

Bateriile contin solutie acida, care este toxica si coroziva. Se va evita obligatoriu

contactul cu acizii din baterie.

» Eliminati ca deseu solutia acida veche a bateriei in mod regulamentar.

»in cazul lucrérilor la baterii cu acizi, purtati imbracaminte de protectie si protectie a
ochilor.

P Preveniti contactul solutiei acide a bateriei cu pielea, hainele sau cu ochii, la
nevoie spalati solutia acida a bateriei cu apa curata din abundenta.

»in cazul leziunilor (de ex. contactul cu pielea sau ochii a solutiei acide a bateriei)
contactati imediat un medic.

» Neutralizati imediat solutia acida a bateriei varsate cu apa din abundenta.

P Folositi numai baterii cu bazin inchis al bateriei.

» Respectati reglementarile legale.
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incarcarea/Descarcarea utilajului de transport uzinal cu macaraua

A PRECAUTIE!

Cadrul elevator poate fi deteriorat
P Incarcarea/Descarcarea cu macaraua este prevazutd numai pentru transportul
dinaintea primei puneri in functiune.

» incarcarile/ descarcarile cu macaraua se vor realiza de catre personalul instruit
special in acest scop, conform recomandarilor directivelor VDI 2700 si VDI 2703.

A PERICOL!

Pericol de accident din cauza cablurilor macaralei care se pot rupe

Cabluri rupte de macara duc la cele mai grave accidente ireversibile sau la deces

daca in zona periculoasa stationeaza persoane.

P Utilizati exclusiv cabluri de macara cu capacitate portanta suficienta.

» Greutatea de Tincarcare/descarcare = greutatea proprie a vehiculului
industrial (+ greutatea bateriei la vehiculele electrice).

P Cadrul elevator trebuie sa fie inclinat thapoi complet.

P Prindeti cablurile macaralei numai la punctele de prindere indicate si asigurati
contra alunecarii.

P Cablurile macaralei la cadrul elevator trebuie sa aiba o lungime libera minima de 2
m.

» Montati mijloacele de prindere a cablurilor macaralei, astfel incat sa nu atinga
componentele atasabile sau acoperisul de protectie a soferului in cursul ridicarii.

» Nu treceti pe sub sarcini suspendate.

» Numai persoanelor, care sunt instruite in deservirea mijloacelor de prindere si a
echipamentelor de ridicare, le este permis sa incarce/descarce vehiculul industrial.

P Purtati incaltaminte de protectie la incarcarea/descarcarea cu macaraua.

» Nu pasiti in zona periculoasa si nu stationati in zona periculoasa.

11.23 ro-RO



79

_\/
R g
S
SN
S

od-oi gl

59



60

Incdrcarea/Descdrcarea utilajului de transport uzinal cu macaraua

Conditii preliminare
— Ultilajul de transport uzinal asigurat si oprit, vezi pagina 161.

Instrumente si materiale necesare
— Cablurile macaralei

— Mijloace de prindere

— Pene

Procedura

Asezati ochiul de cablu in jurul celor doua puncte de prindere (78) de la traversa
plafonului de protectie a soferului.

Prindeti cablurile macaralei la cele doua puncte de fixare (79) de la bratele rotilor.
Incércati/Descarcati utilajul de transport uzinal.

Opriti si asigurati utilajul de transport uzinal, vezi pagina 161.

Asigurati utilajul de transport uzinal cu pene impotriva deplasarii accidentale!

Utilajul de transport uzinal este incarcat/descarcat.
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Incarcarea/descarcarea utilajului de
transport uzinal si cabinei cu
macaraua

Conditii preliminare
— Ultilajul de transport uzinal asigurat si
oprit, vezi pagina 161.

Instrumente si materiale necesare
— Traversa suficient de lata

— Cablurile macaralei cu carlig

— Pene

Procedura

* Pozitionati cablurile macaralei la
punctele de prindere (80) si fixati-le.

Incércarea/descéarcarea cu macaraua a
utilajului de transport uzinal cu cabina
de protectie a conditiilor meteorologice
nefavorabile (O) sau cabina cu hala
frigorifica (O) este posibila numai
in mod limitat. Din cauza pericolului
ruperii  discului, cablurile macaralei
respectiv buclele cablului nu trebuie sa
se deplaseze peste usa frontala.

« Tncarcati/Descarcati utilajul de transport uzinal.
» Opriti si asigurati utilajul de transport uzinal, vezi pagina 161.
» Asigurati utilajul de transport uzinal cu pene impotriva deplasarii accidentale!

Utilajul de transport uzinal este incarcat/descarcat.
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Asigurarea vehiculului industrial la transport

A AVERTIZARE!

Pericol din cauza deplasarii necontrolate a vehiculului industrial sau a cadrului

elevator in timpul transportului

Asigurarea necorespunzatoare a vehiculului industrial si a cadrului elevator in timpul

transportului poate cauza accidente grave. Chingile de fixare care aluneca pot

cauza miscari necontrolate ale vehiculului industrial sau ale cadrului elevator pana la
caderea in timpul transportului. Accidentele cauzate de aceasta pot duce la daune
materiale si vatamari mortale.

» incarcarea/descarcarea trebuie realizatd numai de personal de specialitate
calificat pentru aceasta. Personalul de specialitate trebuie sa fie instruit in
asigurarea incarcarii pe autovehicule rutiere si in manipularea mijloacelor
ajutatoare de asigurare a incarcaturii. Dimensionarea si aplicarea corecta a
masurilor de asigurare a incarcaturilor trebuie sa fie stabilite in fiecare caz in
parte.

»in cazul transportului pe un camion sau o remorcé, vehiculul industrial sau cadrul
elevator trebuie sa fie fixat corect si ferm cu cablurile.

P Camionul sau remorca trebuie sa fie prevazute cu inele de fixare.

P Asigurati vehiculul industrial cu pene Tmpotriva miscarilor accidentale.

P Utilizati doar chingi de fixare cu rezistentd nominala suficienta. Montati chingile de
fixare fara sa existe pericolul de alunecare.

P Utilizati materiale rezistente la alunecare pentru asigurarea mijloacelor auxiliare de
incarcare (palet, pene, ...), de ex. mocheta antiderapanta.
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Asigurati utilajul de transport uzinal pentru transport
Conditii preliminare

— 2 chingi

Procedura

» Trageti chingile (82) prin plafonul de protectie al soferului peste acestuia.
 Fixati chingile (82) la inelele de fixare.
» Strangeti chingile (82) cu dispozitivul de prindere (81).

Utilajul de transport uzinal este asigurat pentru transport.
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Prima punere in functiune

A AVERTIZARE!

Pericol de accidente datorita asamblarii incorecte

Asamblarea utilajului de transport uzinal la locul de utilizare, punerea in functiunea

si instruirea operatorului trebuie realizate numai de catre serviciul pentru clienti al

producatorului, calificat special pentru aceste sarcini.

P Legarea conductelor hidraulice la interfata vehiculului fara accesorii si cadru
elevator este permisa numai dupa ce cadrul elevator a fost montat regulamentar.

» Numai dupa aceea, utilajul de transport uzinal are voie sa fie pus in functiune.

» Daca sunt livrate mai multe utilaje de transport uzinal, se va avea in vedere sa fie
asamblate numai mijloacele de preluare a sarcinii, cadrele elevatoare si vehicule
fara accesorii care au acelasi numar de serie.

A AVERTIZARE!

Pericol prin folosirea surselor de energie neadecvate

Curentul alternativ redresat deterioreaza ansamblurile (unitati de comanda, senzori,

motoare, etc.) instalatiei electronice.

Legaturile neadecvate prin cablu (sectiune prea lunga, prea mica a conductorului)

spre baterie (cablurile de tractare) se pot incalzi si pot aprinde utilajul de transport

uzinal si bateria.

P Exploatati utilajul de transport uzinal folosind numai curentul bateriei.

P Legaturile prin cablu spre baterie (cablurile de tractare) trebuie sa fie mai scurte de
6 m si sa aiba o sectiune minima a conductorului de 50 mm?2.

Procedura

 \Verificati integralitatea echipamentului.

* Montati bateria, daca este cazul, vezi pagina 80, nu deteriorati cablurile bateriei.
« Incarcati bateria, vezi pagina 77.

Setarile utilajului de transport uzinal trebuie sa corespunda cu tipul bateriei (daca
bateria este introdusa de client).

« Controlarea nivelului uleiului hidraulic, umplerea daca este cazul (vezi
pagina 231).
* Puneti in functiune utilajul de transport uzinal (vezi pagina 121).

Utilajul de transport uzinal este pregatit de functionare.

Aplatizari ale rotilor

Dupa o perioada de inactivitate mai lunga a utilajului de transport uzinal pot aparea
aplatizari ale suprafetelor de rulare ale rotilor. Aplatizarile actioneaza negativ asupra
sigurantei sau stabilitatii utilajului de transport uzinal. Dupa ce utilajul de transport
uzinal a parcurs o anumita distanta, aplatizarile dispar.

La montarea echipamentului atasabil, pe elementul de operare trebuie aplicata
eticheta autocolanta corespunzatoare. Eticheta autocolanta este disponibila prin
intermediul organizatiei de service a producatorului.
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La optiunea Geam panoramic folia de protectie (83) trebuie indepartata inainte de
prima punere in functiune a utilajului de transport in incinta.
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D Bateria - revizia, incarcarea, schimbarea

Pentru lucrul cu bateriile litiu-ion (O), consultati manualul de utilizare al
producatorului.

Instructiuni privind siguranta pentru manipularea bateriilor
plumb-acid

Personalul de revizie

Incarcarea, revizia si schimbarea bateriilor constituie activitati permise numai
personalului instruit special in acest scop. La efectuarea acestor lucrari, se vor
respecta aceste instructiuni de exploatare si prescriptiile producatorului bateriei si
statiei de incarcare a bateriei.

Masuri de protectie contra incendiilor

A AVERTIZARE!

Pericol de incendiu datorita scurtcircuitului

Cablurile deteriorate pot cauza un scurtcircuit si, prin aceasta, pot aprinde vehiculul
industrial si bateria.

»inainte de inchiderea capacului compartimentului bateriei, asigurati-va ca nu se
deterioreaza cablul bateriei.

A PRECAUTIE!

Pericol de arsuri chimice prin utilizarea agentilor inadecvati de stingere a
incendiului

In caz de incendiu, se poate ajunge la o reactie cu acidul bateriei la stingerea cu
apa. Acest lucru poate provoca arsuri chimice prin acizi.

P Utilizati stingatoare cu pulbere.

» Nu stingeti bateriile care ard niciodata cu apa.

La manipularea bateriilor, fumatul si prezenta focului deschis sunt interzise. In zona
vehiculului industrial oprit pentru incarcare, pe o raza de minim 2,5 m nu este
permisa prezenta substantelor inflamabile sau a materialelor consumabile care pot
provoca scantei. Incinta trebuie sa fie bine aerisitda. Se vor pregati mijloace de
combatere a incendiilor.

Revizia bateriei

Capacul elementelor din baterie trebuie sa fie mentinut in stare uscata si curata.
Clemele si papucii de cabluri trebuie sa fie in stare curata, sa aiba aplicat un strat
subtire de unsoare speciala si asamblarea filetata sa fie stransa bine. Bateriile cu
bornele neizolate trebuie sa fie acoperite cu un material izolant si stabil la alunecare.

A PRECAUTIE!

Inainte tragerea inapoi a bateriei, asigurati-va ca nu se deterioreaza cablul bateriei.
In cazul cablurilor deteriorate, exista pericolul unui scurtcircuit.
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Reciclarea bateriei

Reciclarea bateriilor este admisa numai cu respectarea dispozitilor nationale de
protectie a mediului sau a legislatiei privind reciclarea. Se vor respecta obligatoriu
indicatiile producatorului cu privire la reciclare.
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1.1

Generalitati privind deservirea bateriilor

A AVERTIZARE!

Pericol de accidente si de ranire la manipularea bateriilor cu acizi

Bateriile contin solutie acida, care este toxica si coroziva. Se va evita obligatoriu

contactul cu acizii din baterie.

P Eliminati ca deseu solutia acida veche a bateriei in mod regulamentar.

»in cazul lucrérilor la baterii cu acizi, purtati imbracaminte de protectie si protectie a
ochilor.

P Preveniti contactul solutiei acide a bateriei cu pielea, hainele sau cu ochii, la
nevoie spalati solutia acida a bateriei cu apa curata din abundenta.

»in cazul leziunilor (de ex. contactul cu pielea sau ochii a solutiei acide a bateriei)
contactati imediat un medic.

» Neutralizati imediat solutia acida a bateriei varsate cu apa din abundenta.

» Folositi numai baterii cu bazin inchis al bateriei.

» Respectati reglementarile legale.

A AVERTIZARE!

Pericol prin utilizarea bateriilor inadecvate, neaprobate de Jungheinrich pentru

utilajul de transport uzinal

Constructia, greutatea si dimensiunile bateriei au o influenta considerabila asupra

sigurantei in functionare a utilajului de transport uzinal, in special asupra stabilitatii si

capacitatii sale portante. Utilizarea bateriilor inadecvate, neaprobate de Jungheinrich

pentru utilajul de transport uzinal, poate duce in caz de recuperare a energiei la

inrautatirea caracteristicilor de franare ale utilajului de transport uzinal si poate

cauza, in plus, daune considerabile la sistemul de comanda electric si la pericole

considerabile pentru siguranta si sanatatea persoanelor!

P Este permisa utilizarea exclusiv a bateriilor aprobate de Jungheinrich pentru
utilajul de transport uzinal.

P Schimbarea dotarii bateriei este admisa numai cu acordul Jungheinrich.

»La schimbarea, respectiv montarea bateriei se va acorda atentie stabilitafji
acesteia in compartimentul special destinat al utilajului de transport uzinal.

P Utilizarea bateriilor neaprobate de producator este strict interzisa.

fnaintea tuturor lucrarilor la baterii/acumulatori, vehiculul industrial trebuie sa fie oprit
si asigurat, vezi pagina 161.
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Tipuri de baterii

A PRECAUTIE!

Utilizati numai baterii, al caror capac sau componente conducatoare de tensiune

sunt izolate.

Masa bateriei este indicata pe placuta de fabricatie a bateriei.

In functie de genul utilizarii, vehiculul de transport uzinal este dotat cu diferite tipuri
de baterii. Tabelul urmator arata ce combinatii standard sunt prevazute, indicandu-se

capacitatea bateriei:

Schimbator viteza B

Spatiu de baza baterie ' ETV 210 | ETV 212 |[ETM 214 | ETM 216 | ETM 325
XS ) ()
S O O ) ()
O O O O
L O O )
XL O

) In cazul configurérilor speciale, dimensiunile bateriei se abat de la standard.

Schimbator viteza C

Spatiu de baza baterie ' ETV 214 | ETV 216 | ETV 318 | ETV 320 | ETV 325
S o )

M O O °® () )

L O O O O O
XL O O

" In cazul configurérilor speciale, dimensiunile bateriei se abat de la standard.

Tipul bateriei Spatiu de Tensiune [V] Masa [kg]’
baza baterie

48V - 2PzS XS 48 556

48V - 3PzS S 48 750

48V - 4PzS M 48 939

48V - 5PzS L 48 1119

48V - 6PzS XL 48 1309

) Toleranta +/- 5%
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Tipul bateriei Spatiu de Tensiune [V]' Masa [kg]?
baza baterie

Litiu-lon XS 51,1-51,8 556

Litiu-lon S 51,1-51,8 750

Litiu-lon M 51,1-51,8 939

Litiu-lon L 51,1-51,8 1119

Litiu-lon XL 51,1-51,8 1309

) Valorile se pot abate in functie de producatorul bateriei.

2) Toleranta +/- 5%
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Scoaterea bateriei

A PRECAUTIE!

Pericol de accidentare datorita componentelor mobile

La eliberarea bateriei, pilonul este deplasat. in plus, existd pericol ridicat de

accidentare si de strivire in zona periculoasa.

P Avertizati persoanele din zona periculoasa.

»La impingerea suportului pilonului, intre baterie si suportul pilonului nu trebuie sa
se gaseasca nimic.

84

ATENTIE

Deteriorari datorita strivirilor de la cablul bateriei

La introducerea bateriei, se poate ajunge la striviri, in cazul in care cablul bateriei

este construit fara ghidaj de cablu.

» Montati bateria numai cu ghidaj de cablu (84).

» Ghidajul de cablu (84) trebuie sa se potriveasca la bateria care trebuie utilizata.
Lungimea cablului bateriei depinde de tipul bateriei.

»La inlocuirea bateriei montate din fabrica, contactatfi serviciul de asistentd a
clientilor al producatorului.
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Scoaterea bateriei

Conditii preliminare
— Adus in stare pregatita de
functionare, vezi pagina 111.

Procedura

» Actionati butonul pentru
deblocarea bateriei (86) pana
cand caruciorul bateriei atinge
pozitia de deblocare.

« Eliberati butonul de deblocare a
bateriei (86).

» Deblocati pedala de deblocare
a bateriei (87) cu piciorul drept
si mentineti-o in pozitie.

Campul luminiscent Baterie
deblocata (85) se aprinde pe
unitatea de afisare.

+ Apasati maneta (88) in sensul
indicat de sageata (T) si
avansati suportul catargului cu
caruciorul bateriei cuplat, pana
cand bateria este eliberata
pentru revizie.

 Eliberati pedala de deblocare a
bateriei (87).

» Deconectati comutatorul
OPRIRE DE URGENTA si
butucul de comanda.

Comutatorul de  siguranta
pentru  deblocarea  bateriei
permite functia de deplasare
numai in regim de deplasare
lenta, cat timp caruciorul
bateriei este deblocat si lampa
de control (85) nu este stinsa.
fnainte de o noud punere
in  functiune a vehiculului
industrial, caruciorul Dbateriei
trebuie sa fie impins in pozitia
sa initiala, pentru a decupla
caruciorul bateriei si suportul
catargului. Indicatorul de control
(85) trebuie sa fie stins

Bateria este eliberata.
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Introducerea bateriei

Conditii preliminare

— Adus in stare pregatita de
functionare, vezi pagina 111.

— Baterie eliberata.

Procedura

« Trageti maneta (88) in directia
sagetii  (U) si introduceti
suportul catargului.

Simbolul grafic rosu "Baterie
deblocata" (85) se stinge pe
unitatea de afisare.

Comutatorul de  siguranta
pentru  deblocarea  bateriei
permite functia de deplasare
numai in regim de deplasare
lenta, cat timp caruciorul
bateriei este deblocat si lampa
de control (85) nu este stinsa.
fnainte de o noud punere
in  functiune a vehiculului
industrial, caruciorul bateriei
trebuie sa fie impins in pozitia
sa initiala, pentru a decupla
caruciorul bateriei si suportul
catargului. Indicatorul de control
(85) trebuie sa fie stins

Bateria este introdusa.
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incarcarea bateriei

A AVERTIZARE!

Pericol de explozie din cauza gazelor evacuate la incarcare

Bateria emite la incarcare un amestec de oxigen si hidrogen (gaz detonant).

Gazificarea este un proces chimic. Acest amestec de gaz este foarte exploziv si

nu trebuie aprins.

P Conectarea si deconectarea cablului de incarcare al statiei de incarcare a bateriei
cu fisa bateriei trebuie sa se realizeze numai cand statia de incéarcare si vehiculul
industrial sunt oprite.

» incarcatorul trebuie s& corespunda cu tensiunea si capacitatea de incarcare a
bateriei.

» inaintea procesului de incarcare, verificati legaturile prin cabluri, cu fisa, precum si
stifturile de codare daca prezinta deteriorari vizibile.

P Aerisiti suficient incinta Tn care se incarca vehiculul industrial.

» Suprafetele celulelor bateriei trebuie sa stea libere in timpul procesului de
incarcare, pentru a garanta o aerisire suficienta.

» La manipularea bateriilor, fumatul si prezenta focului deschis sunt interzise.

»in zona vehiculului industrial oprit pentru incarcare, pe o razd de minim 2,5 m
nu este permisa prezenta substantelor inflamabile sau a materialelor consumabile
care pot provoca scantei.

P Se vor pregati mijloace de combatere a incendiilor.

» Nu asezati obiecte metalice pe baterie.

P Respectati obligatoriu instructiunile de siguranta ale producatorului bateriei si
statiei de incarcare.

A AVERTIZARE!

Pericol prin utilizarea unui incarcator neadecvat in cazul vehiculelor

industriale cu mufa de incarcare confort

In cazul utilizarii unui Tncarcator, care nu este adaptat la tensiunea, capacitatea de

incarcare si tehnologia bateriei, pot aparea varfuri de tensiune. Varfurile de tensiune

pot distruge incarcatorul, vehiculul industrial si bateria. Formarea de scantei si

miscarea necontrolatd a componentelor controlate electronic pot cauza vatamari de

persoane si daune materiale.

>Tncércat,i bateria numai cu incarcatorul Jungheinrich prevazut pentru aceasta
baterie.

P Este permisa folosirea numai a incarcatoarelor aprobate de producator.

Incarcarea bateriei

Conditii preliminare
— Baterie eliberata, vezi pagina 72.
— Daca este cazul, luati materialul izolant de pe baterie.

Procedura

» Legati cablul de incarcare al statiei de incarcare a bateriei la fisa bateriei.
» Incarcati bateria conform prescriptilor producatorului bateriei si statiei de
incarcare.

Bateria este incarcata.
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Pericol de accidente si de ranire la manipularea bateriilor litiu-ion

Utilizarea incorecta poate duce la o supraincalzire, la incendiu sau la o explozie.

» Nu deblocati accesul la bateria litiu-ion pentru procesul de incarcare.

P Pentru incarcarea bateriei litiu-ion, respectati manualul de utilizare.

» Nu utilizati cablul bateriei litiu-ion pentru incarcare. Cablul bateriei este conectat fix
cu utilajul de transport uzinal.

» Nu asezati obiecte metalice pe bateria litiu-ion.

» incarcatorul trebuie sa corespunda normelor nationale.

Procedura
+ Conectati cablul de incarcare a incarcatorului deconectat cu racordul bateriei (89).

+ Conectati incarcatorul.
* Incarcati bateria litiu-ion, consultati manualul de utilizare al producatorului.

Bateria se incarca.
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Demontarea sau montarea bateriei

A AVERTIZARE!

Pericol de accidente din cauza incarcarii/descarcarii neregulamentare cu

macaraua

Utilizarea de dispozitive de ridicare inadecvate si utilizarea lor neregulamentara

poate cauza caderea prabusirea vehiculului industrial in momentul incarcarii/

descarcarii cu macaraua.

»Nu loviti vehiculul industrial la ridicare sau nu permiteti sa ajunga la miscarii
necontrolate. La nevoie, fixati vehiculul industrial cu ajutorul cablurilor de ghidare.

P Este permisa realizarea incarcarii cu macaraua numai de persoane care sunt
instruite in lucrul cu mijloacele de prindere si echipamentele de ridicare.

P La incarcarea/descarcarea cu macaraua, purtati echipament personal de protectie
(de ex. incaltaminte de siguranta, casca de protectie, vesta de avertizare, manusi
de protectie).

» Nu stationati sub incarcaturile oscilante.

» Nu pasiti in zona periculoasa si nu stationati in zona periculoasa.

P Utilizati exclusiv echipamente de ridicare cu capacitate portanta suficienta
(respectati greutatea vehiculului industrial conform placutei de fabricatie, vezi
pagina 49).

P Prindeti cablurile macaralei numai la punctele de prindere indicate si asigurati
contra alunecarii.

P Utilizati mijloacele de prindere numai in directia de incarcare indicata.

» Montati mijloacele de prindere a cablurilor macaralei, astfel incat sa nu atinga
componentele atasabile in timpul ridicarii.

A AVERTIZARE!

Pericol de accidente si de ranire prin tensiune electrica

La montarea si demontarea bateriei litiu-ion, tensiunile electrice pot cauza accidente

Si raniri.

P Realizati montarea si demontarea bateriei litiu-ion numai de catre personal de
intretinere autorizat.
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Demontarea bateriei

Conditii preliminare
— Baterie eliberata, vezi pagina 72.

Instrumente si materiale necesare
— Cablurile macaralei

Procedura

» Desfaceti contrapiulita (91) blocarii bateriei (90).

» Desfaceti surubul de siguranta (92).

+ Scoateti blocarea bateriei (90).

« Indepartati tabla de acoperire a bateriei.

» Prindeti cablurile macaralei de bazinul bateriei pe ambele parti.

Amplasati carligele, astfel incat sa nu cada pe elementele bateriei cand cablurile
macaralei se detensioneaza. Cablurile macaralei trebuie sa exercite o tractiune
verticala, pentru ca bazinul bateriei sa nu fie supus unor forte de presare.

» Eliberati bateria prin ridicare cu cablurile macaralei si deplasati-o in lateral.

Bateria este demontata.
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90 93

Demontarea bateriei cu carucior baterie (O)

Conditii preliminare
— Baterie eliberata, vezi pagina 72.

Instrumente gi materiale necesare
— Carucior baterie

Procedura
A PRECAUTIE!

Pericol de accidente prin bateria neasigurata

Bateria se poate rostogoli la indepartarea dispozitivului de blocare a bateriei (90),
daca utilajul de transport uzinal nu sta orizontal.

» Opriti utilajul de transport uzinal in pozitie orizontala.

* Desfaceti manerul (O) (93).

» Scoateti blocarea bateriei (90).

« Indepartati tabla de acoperire a bateriei.

+ Trageti bateria in lateral, pe caruciorul bateriei.

Bateria este demontata.
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Montarea bateriei

84

ATENTIE

Deteriorari datorita strivirilor de la cablul bateriei

La introducerea bateriei, se poate ajunge la striviri, in cazul in care cablul bateriei

este construit fara ghidaj de cablu.

P Montati bateria numai cu ghidaj de cablu (84).

P Ghidajul de cablu (84) trebuie sa se potriveasca la bateria care trebuie utilizata.
Lungimea cablului bateriei depinde de tipul bateriei.

»La inlocuirea bateriei montate din fabrica, contactafi serviciul de asistenta a
clientilor al producatorului.
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Montarea bateriei

Conditii preliminare
— Baterie demontata.
— Tabla de acoperire a bateriei indepartata.

Instrumente si materiale necesare
— Cablurile macaralei

Procedura

» Prindeti cablurile macaralei de bazinul bateriei pe ambele parti.
* Ridicati bateria cu cablurile macaralei in lateral si coborati-o.

* Introduceti blocarea bateriei (90).

» La blocarea bateriei (90), strangeti surubul de siguranta (92) si contrapiulita (91),

respectiv manerul (93).
» Legati fisa bateriei cu fisa vehiculului.
» Montati tabla de acoperire a bateriei.

Bateria este montata.

Dupa fiecare schimbare, verificati asigurarea corespunzatoare a bateriei prin

intermediul dispozitivului de blocare a bateriei.

85



86

Montarea bateriei cu carucior baterie (O)

Conditii preliminare
— Baterie demontata.
— Tabla de acoperire a bateriei indepartata.

Instrumente gi materiale necesare
— Carucior baterie

Procedura

» Deplasati bateria cu caruciorul bateriei la utilajul de transport uzinal.

« Impingeti bateria de pe caruciorul bateriei in compartimentul bateriei.

 Introduceti blocarea bateriei (90).

* La blocarea bateriei (90), strangeti surubul de siguranta (92) si contrapiulita (91),
respectiv manerul (93).

» Legati fisa bateriei cu fisa vehiculului.

» Montati tabla de acoperire a bateriei.

Bateria este montata.
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E Deservirea

1

Reglementari de securitate in exploatarea utilajului de
transport uzinal

Permisul de conducere

Folosirea utilajului de transport uzinal este permisa numai persoanelor, instruite in
activitatea de conducere, care si-au dovedit fata de administrator sau imputernicitii
acestuia capacitatile Tn conducerea si manipularea Tincarcaturilor si poseda
insarcinare explicita din partea acestora pentru conducerea utilajului; daca este
cazul trebuie aplicate prescriptiile nationale.

Drepturile, obligatiile si regulile de conduita pentru utilizator

Operatorul trebuie sa fie instruit cu privire la drepturile si obligatiile sale, initiat in
deservirea utilajului de transport uzinal si familiarizat cu continutul instructiunilor de
exploatare.

Interdictie de folosire de catre persoane neautorizate

Utilizatorul este raspunzator pentru vehiculul industrial in intervalul de folosire a
acestuia. Operatorul trebuie sa interzicad persoanelor neautorizate activitatile de
conducere si actionare a vehiculului industrial. Transportarea de pasageri si ridicarea
de persoane sunt interzise.

In momentul par&sirii vehiculului industrial, operatorul trebuie s se asigure ca
vehiculul industrial este asigurat impotriva utilizarii neautorizate, de exemplu scoateti
cheia sau pastrati secret codul de acces.

Deteriorari si deficiente

Deteriorarile si deficientele de alta natura la vehiculul industrial sau echipamentul
atasabil vor fi anuntate imediat superiorului. Folosirea vehiculelor industriale care nu
prezintd siguranta in functionare (de ex. roti uzate sau frane defecte) este interzisa
pana la repararea corecta a acestora.

Reparatiile

Operatorul nu are permisiunea de a efectua reparatii sau modificari la utilajul
de transport uzinal, daca nu dispune de instruirea specializata si de aprobare.
Operatorul nu are voie in nici un caz sa scoata din functiune sau sa modifice pozitia
dispozitivelor de siguranta sau a comutatoarelor.
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Zona periculoasa

A AVERTIZARE!

Pericol de accidente / de ranire in zona periculoasa a utilajului de transport

uzinal

Zona periculoasa este zona in care sunt periclitate persoanele prin miscarile de

deplasare sau ridicare ale utilajului de transport uzinal, ale dispozitivului de preluare

a sarcinii sau ale incéarcéturilor. in aceasta categorie intrd si zona accesibild sarcinii

care poate sa cada sau dispozitivului de lucru in coborare / cadere.

P Avertizati persoanele neautorizate din zona periculoasa.

» in caz de pericol pentru persoane, amplasati din timp un semn de avertizare.

»Daca persoanele neautorizate nu parasesc zona periculoasa in ciuda somatiei,
aduceti utilajul de transport uzinal imediat in stare de repaus.

A AVERTIZARE!

Pericol de accidente din cauza obiectelor in cadere

in timpul exploatarii utilajului de transport uzinal, obiectele in c&dere pot vatama

operatorul.

P Operatorul trebuie sa stationeze in zona protejatd a plafonului de protectie a
soferului in timpul exploatarii utilajului de transport uzinal.

Dispozitive de siguranta, panouri de avertizare si indicatii de avertizare

Se vor respecta in mod obligatoriu dispozitivele de siguranta, panourile de avertizare
(vezi pagina 45) si indicatile de avertizare descrise in aceste instructiuni de
exploatare.

A PRECAUTIE!

Pericol de ranire din cauza spatiului liber redus deasupra capului

Utilajele de transport uzinal cu spatiu liber redus deasupra capului sunt prevazute cu

un panou de avertizare amplasat in campul vizual al operatorului.

» Trebuie respectate in mod obligatoriu dimensiunile corporale maxime de pe acest
panou de avertizare.

P Spatiul liber de deasupra capului se reduce suplimentar la purtarea unei casti de
protectie.

A PRECAUTIE!

Pericol de accidente din cauza stabilitatii reduse

Componentele extinse ale cadrului elevator la deplasarile fara si cu incarcatura

reduc stabilitatea utilajului de transport uzinal.

P Deplasati-va numai cu suportul pilonului retras, cadrul elevator inclinat thapoi si
mijlocul de preluare a sarcinii coboréat.

11.23 ro-RO



11.23 ro-RO

Pericol de accidente prin indepartarea sau scoaterea din functiiune a

dispozitivelor de siguranta

Indepartarea sau scoaterea din functiune a dispozitivelor de sigurantd ca de ex.

intrerupator OPRIRE DE URGENTA, pedala pentru functia integrata de sigurants,

claxon, lumini de avertizare, dulapuri de siguranta, geamuri de protectie, capace,

etc. poate cauza accidente si raniri.

» Comunicati imediat lipsurile stabilite superiorilor.

P Utilajul de transport uzinal defect se va marca si se va opri.

P Utilajul de transport uzinal se va pune din nou in functiune numai dupa localizarea
si remedierea defectiunii.
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2 Descrierea elementelor de afisare si comanda

Poz. |Elementul de comanda Functia
si afisare
95 |soloPILOT a functiilor:
94 multiPILOT — Sensul de deplasare Tnainte/inapoi
— Ridicarea/ coborarea dispozitivului de
preluare a sarcinii
96 |duoPILOT — TInclinarea cadrului elevator inainte/
inapoi
— Butonul claxonului
— Impingatorul lateral stanga/dreapta
— Echipament hidraulic suplimentar (O)
— Avansul catargului inainte/inapoi
— Tasta de confirmare (O)
26 Méner Urcare si coborare
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Poz.

Elementul de comanda
si afisare

Functia

8 Butuc de contact @ |Conectarea si deconectarea curentului de
comanda. Prin scoaterea cheii, vehiculul
industrial este asigurat contra conectarii de
catre persoanele neautorizate.

Modulul de acces ISM O | Pornirea vehiculului industrial
Tastatura

Transponder

Compartiment de

depozitare EasyAccess

20 Unitatea de comanda si | @ |Prezentarea regimurilor functionale ale

de afisare directiei, atentionarilor la manevrele gresite
si a indicatoarelor pentru inspectii tehnice
O | Pornirea vehiculului industrial la
EasyAccess cu cod pin
10 Comutatorul OPRIRE DE | @ | Conectarea si deconectarea alimentarii
URGENTA electrice

19 Volanul @® |Setarea sensului de deplasare

31 Pedala de acceleratie ® |Reglarea progresiva a vitezei de deplasare

33 Pedala pentru functia @® |- neactionata: Deplasarea si functiile

integrata de siguranta hidraulice blocate, vehiculul industrial
frAneaza
— actionat: Deplasarea si functiile
hidraulice autorizate
32 Pedala de frana ® |Reglarea progresiva a franarii.
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103 104

Lo 106

103 104 107

108

106

107

103

108

103

Poz. |Elemente de comanda Functia
Si
de afisare

97 Butonul pentru functia de Céantarirea sarcinii.
cantarire

98 Dispozitivul de blocare a
coloanei de directie

99 Butonul de anulare ESA impiedica deteriorarea vehiculului industrial
si HHA sau a incarcaturii.

100 |Buton regim functional al Schimbarea regimului functional al directiei
directiei 180° si 360°.

101 |Butonul impingéator lateral Impingatorul lateral este deplasat in centru.
in pozitie centrala

102 | Butonul Furci in pozitie Faciliteaza o aliniere orizontala a mijlocului
orizontala de preluare a sarcinii.

103 |Maneta functii de baza Maneta pentru operarea functiilor de baza
hidraulice hidraulice ridicare/impingere catarg

93




94

Poz. |Elemente de comanda Functia
Si
de afisare
104 |Tasta/maneta impingator Tasta pentru impingatorul lateral sau
lateral/ZH1 - optional hidraulica suplimentara 1
105 |Buton pentru sensul de Selecteaza sensul de deplasare, resp.
deplasare pozitia neutra.
106 |Buton Claxon Declanseaza un semnal de avertizare
107 |Tasta/maneta dispozitiv Tasta pentru dispozitivul de ajustare a
de ajustare a coarnelor coarnelor sau hidraulica suplimentara 2
furcii / ZH2 - optional
108 |impingatorul lateral Operare impingator lateral
109 |Tasta de confirmare Dispozitiv suplimentar de actionare pentru
functiile hidraulice cu obligatia de
confirmare
110 |Comutator Comuta pe a doua functie a manetei

respective / a tastei respective
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21
2141
2111

Unitate de afisaj
Afisaj
Display 2 toli

123
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Poz. |[Elementul de comanda si afisare Functia
114 |Regim functional al directiei %Vrare la 180°
@ Virare la 360°
118 |Sageata pentru indicarea Indica sensul actual de
sensului de deplasare si a ﬂ deplasare al vehiculului
sensului directiei o industrial si pozitia actuala a
rotilor in segmente de 15°.

113 |Ora Afisaj ora.

117 |Indicator al puterii Indicarea vitezei de deplasare /
ridicare ca valoare ilustrata prin
bare

119 |Program de functionare Indica programul activ de
functionare.

121 | Orele de functionare Indica orele de functionare
a vehiculului industrial, vezi
pagina 106.

122 | Dispunerea alocarii tastelor vezi pagina 90.

123 | Taste Taste pentru selectarea
functiilor reprezentate deasupra
acestora.

116 |Indicator al capacitatii bateriei Stare de descarcare baterie

111 | Indicator al inaltimii cursei de ridicare |Indica inaltimea de ridicare

112 |Indicarea greutatii incarcaturii Indica greutatea incarcaturii

preluate.
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2.1.1.2 Afisaj 4 toli (O)

112

115

118

122

123

124 125

R 7:30 A----

116

127
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Poz. |[Elementul de comanda si afisare Functia
127 |Regim functional al directiei e Virare la 180°
NG | Virare la 360°
118 |Sageata pentru indicarea sensului de |Indica sensul actual de deplasare
deplasare si a sensului directiei al vehiculului industrial si pozitia
actuala a rotilor in segmente de 15°.

113 |Ora Afisaj ora.

117 |Indicator al puterii Indicarea vitezei de deplasare /
ridicare ca valoare ilustrata prin
bare

119 | Program de functionare Indica programul activ de
functionare.

121 | Orele de functionare Indica orele de functionare
a vehiculului industrial, vezi
pagina 106.

122 |Dispunerea alocarii tastelor vezi pagina 103.

123 |Taste Taste pentru selectarea functiilor
reprezentate deasupra acestora.

116 |Indicator al capacitatii bateriei Stare de descarcare baterie

124 | Timp de functionare ramas Indica timpul de functionare ramas
al vehiculului industrial.

125 |Indicator al centrului de greutate al Indica centrul de greutate actual.

incarcaturii

126 |Indicator al inaltimii cursei de ridicare |Indica inaltimea de ridicare

112 |Indicarea greutatii incarcaturii Indica greutatea incarcaturii

preluate.
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2113

Afisaj 6 toli (O)

116

127
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Poz. |[Elementul de comanda si afisare Functia
127 |Regim functional al directiei e Virare la 180°
NG | Virare la 360°
118 |Sageata pentru indicarea sensului de |Indica sensul actual de deplasare
deplasare si a sensului directiei al vehiculului industrial si pozitia
actuala a rotilor in segmente de 15°.

113 |Ora Afisaj ora.

117 |Indicator al puterii Indicarea vitezei de deplasare /
ridicare ca valoare ilustrata prin
bare

119 | Program de functionare Indica programul activ de
functionare.

121 | Orele de functionare Indica orele de functionare
a vehiculului industrial, vezi
pagina 106.

122 |Dispunerea alocarii tastelor vezi pagina 103.

123 |Taste Taste pentru selectarea functiilor
reprezentate deasupra acestora.

116 |Indicator al capacitatii bateriei Stare de descarcare baterie

124 | Timp de functionare ramas Indica timpul de functionare ramas
al vehiculului industrial.

125 |Indicator al centrului de greutate al Indica centrul de greutate actual.

incarcaturii

126 |Indicator al inaltimii cursei de ridicare |Indica inaltimea de ridicare

112 |Indicarea greutatii incarcaturii Indica greutatea incarcaturii

preluate.
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21.2

Simboluri pe unitatea de afisaj
Simbol |Denumire Culoar | Functie/iluminare
e
Frana de rosu Frana de parcare este activata
(®) parcare
-, Deplasare lenta |verde |Deplasarea inceata este activata
&Y
Indicatie de galben | Atentie solicitare SDO citire sau
\ intretinere scriere parametri
rosu Executare functie de service test
siguranta contra ruperii tevii
Indicatie de galben |Eroare de operare
A avertizare rosu | Defectiune vehicul
Indicatie de stop |rosu Oprirea functionarii pe baza
@ defectiunilor vehiculului
. Afisaj soc (ISM) |galben |soc mediu in cazul unei maniere
IDI necorespunzatoare de conducere
(] - : -
rosu soc grav in cazul unei maniere
necorespunzatoare de conducere
Pedala pentru galben | Simbolul galben lumineaza daca sunt
functia integrata actionate elementele de operare,
de siguranta insa butonul pentru functia integrata
de siguranta (om mort) nu este
incarcata.
Suprasarcina rosu Siguranta n stationare a vehiculului
l industrial este pusa in pericol din
cauza supraincarcarii.
.p Aprobare activa |verde |Buton de confirmare activ
Disfunctionalitat |galben |Disfunctionalitate buton de
e functie de confirmare
aprobare
l - Inclinare la verde |Pozitionarea furcilor de incarcatura in
> orizontala pozitie orizontala
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Simbol |Denumire Culoar | Functie/iluminare
e
— Intrerupere galben | Anularea intreruperii cursei de
l cursa de ridicare ridicare
N Deconectarea verde |Deconectarea coborérii este anulata
I; coborarii (ESA) [galben |Deconectarea coborarii este initiata
Impingator verde |Pozitionarea impingatorului lateral in
lateral central pozitie centrala
Deblocarea rosu Bateria este deblocata
bateriei
Starea de galben |Starea bateriei se afla intre 1 - 12%.
Incarcare a rosu |Starea bateriei se afla sub 1%.
bateriei Deplasarea inceat& si intreruperea
cursei de ridicare sunt activate.
lluminare verde |lluminarea la vehicul este activata.
Beleuchtung beinhaltet nicht
die Option Floorspot.
Supratemperatur | galben | Temperatura bateriei litiu-ion este de
a baterie peste 45°C.
rosu Temperatura bateriei litiu-ion este de
peste 50°C.
Subtemperatura |galben | Temperatura bateriei litiu-ion este de
bateriei sub 5°C.
rosu Temperatura bateriei litiu-ion este de
sub 0°C.
Cursa galben | Simbolul se aprinde daca functiile de
dezactivata ridicare sunt deconectate din cauza
unei capacitati prea reduse a bateriei.
operationCONT |rosu Limita de basculare atinsa
ROL
Monitorizarea galben |inchiz&torul centurii nu este blocat
incuietoril rosu |secventa incorectd de actionare
centurii
Supratemperatur | galben | Reducerea puterii din cauza
a supratemperaturii
rosu Deconectarea functiei din cauza

supratemperaturii
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213

Taste programabile (O)

Semnificatie

Functia

Alocarea tastelor

Modificarea nivelului de operare

Deplasare lenta

Comutarea in deplasarea lenta

Meniu programe de
deplasare

Modificarea in meniul programelor de
deplasare

Program de rulare
pornit

Pornirea programului de deplasare

Laser liniar

Actionarea laserului liniar (O)

Deblocarea bateriei

Deblocarea caruciorului bateriei

Afisaj text liber

Comutarea afisajului textului liber

Setari Setarea orei si a accesului

Deconectare Deconectare (O):faciliteaza oprirea
vehiculului industrial

Meniu Comutarea in meniul

operationCONTROL | operationCONTROL (O)

operationCONTROL | Transfera centrul de greutate al

Sensul de deplasare

fncarcaturii in sensul incarcaturii (O)

ZEEEE B EREHENE:

operationCONTROL
Sensul propulsiei

Transfera centrul de greutate al
incarcaturii in sensul propulsiei (O)
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Semnificatie

Functia

Diagrama de
incarcatura A

Diagrama de
fncarcatura B

Diagrama de
incarcatura C

Centrul de greutate al incarcaturii
pentru procesul de stivuire actual (O)

Meniu de lumini

Schimbarea in meniul de lumini (O)

Faruri de lucru furca

Actionarea farurilor de lucru la
furca (O)

Faruri de lucru in
sensul propulsiei

Aprinderea farurilor de lucru in sensul
propulsiei la plafonul de protectie a

soferului (O)

Faruri de lucru in
sensul furcii

Aprinderea farurilor de lucru in sensul
furcii la plafonul de protectie a soferului

(©)
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21.4

Reglarea orei

Setarea orei

Procedura

Actionati tasta de sub simbolul setari.

Actionati tasta de sub simbolul ora.

Prin intermediul tastei sageata in sus modificati pozitia selectata a orei.

Prin intermediul tastei sageata in jos modificati pozitia selectata a orei.

confirmati ora.

<Js[-]o]#]

Cu ajutorul tastei confirmare, schimbati la urmatoarea pozitie, respectiv

Ora este reglata.
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21.5

2.1.6

21.7

106

Indicatorul de descarcare a bateriei

Starea de incarcare a bateriei este afisata prin intermediul simbolului baterie (116)
pe afisajul utilajului de transport uzinal. Daca o baterie este descarcata pana la
starea de descarcare admisa, simbolul bateriei (116) va fi reprezentat gol. (vezi
pagina 95)

Reglajul de serie al indicatorului de descarcare a baterie (116) se face la utilajul de
transport uzinal, care se livreaza cu baterie standard.

Releul de supraveghere a descarcarii bateriei

Cand capacitatea scade sub valoarea reziduala, functia Ridicare este dezactivata.
Va apare o indicatie corespunzatoare. Functia de ridicare va fi reactivata numai cand
bateria conectata este incarcata la un nivel de cel putin 70%.

Contorul orelor de functionare

Aduceti utilajul de transport uzinal in stare pregatita de functionare, vezi pagina 111
sau vezi pagina 171.

Orele de functionare sunt contorizate, daca utilajul de transport uzinal este pregatit
de functionare si a fost actionata pedala cu functie integrata de siguranta.
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2.2 Descrierea dispozitivelor pilot

Poz. |[Element de comanda Functia
respectiv
de afisare
103 |Maneta functii de baza @ |(Maneta pentru operarea functiilor de baza
hidraulice hidraulice ridicare/impingere catarg
104 |Tastad/maneta inclinare @ |inclinarea inainte si inapoi a cadrului
elevator
O |Hidraulica suplimentara (ZH 1/ ZH 2)
105 |Buton pentru sensul de @ |Selectarea directiei de deplasare, resp. a
deplasare pozitiei neutre

(nu se aplica la comanda
dubla cu pedald)

106 |Tasta ,Claxon® @ |Declanseaza un semnal acustic de
avertizare.
107 |Tastd/maneta dispozitivde | O |Tasta pentru dispozitivul de ajustare a
ajustare a coarnelor furcii / coarnelor sau hidraulica suplimentara 2
ZH2 - optional
108 |Tmpingatorul lateral O | Operare impingator lateral
109 |Tasta de confirmare O |Dispozitiv suplimentar de actionare
pentru functiile hidraulice cu obligatia de
confirmare
110 |Comutator O |Comuta pe a doua functie a manetei

respective / a tastei respective

103 104 103 104 107

108
105

106 — > ) e IS — 106

107
104
105 103
108

106
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105

106
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2.3 Simboluri functionale ale dispozitivelor pilot

Simbolurile afisate sunt exemplificative. Directia efectiva de miscare a funcfiilor
hidraulice este specificata pe placutele aplicate pe manetele dispozitivelor pilot.

Simbolul |Semnificatie

Ridicare

N

Inclinare

impingétorul lateral

Dispozitiv de ajustare a coarnelor furcii

Furca cu impingere

Furca telescopica

Racorduri de schimb ZH1 pana la ZH4 (exemplu simbol ZH1)

HEEEERE G
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Pe pictograma este reprezentata directia de
miscare, care este executata prin tragerea
manetei in directia (R) operatorului.

Miscarea in sens opus a functiei de lucru se
obtine corespunzator prin apasarea manetei
departe de operator.

La elementele de comanda, care trebuie
operate in directia de deplasare, este
reprezentata functia care se executa la
actionarea spre stanga (S) spre operator.
Miscarea in sens opus a functiei de lucru se
obtine corespunzator prin actionarea manetei
la dreapta de operator.
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Pregatirea utilajului de transport uzinal pentru functionare
Verificarile si activitatile inainte de punerea in functiune zilnica

A AVERTIZARE!

Deteriorarile sau alte lipsuri la utilajul de transport uzinal sau echipamentul
atasabil (dotari suplimentare) pot cauza accidente.

Daca la urmatoarele verificari au fost stabilite deteriorari sau alte lipsuri la utilajul de

transport uzinal sau echipamentul atasabil (dotari suplimentare), utilajul de transport

uzinal nu mai trebuie utilizat pana la repararea regulamentara.

» Comunicati imediat lipsurile stabilite superiorilor.

P Utilajul de transport uzinal defect se va marca si se va opri.

P Utilajul de transport uzinal se va pune din nou in functiune numai dupa localizarea
si remedierea defectiunii.

Verificati vehiculul industrial inainte de punerea in functiune zilnica

Procedura

+ Verificati vizual daca exista deteriorari ale vehiculului industrial (in special rotile si
suruburile rotilor).

» Se verifica existenta unor defectiuni vizibile cum ar fi fisurile, indoiturile sau uzura
puternica a furcii pentru incarcaturi.

+ Verificati dispozitivul de blocare a coarnelor furcii si siguranta coarnelor furcii,
vezi pagina 133.

+ Verificati coarnele furcii in privinta uleiului si impuritatilor, eventual curatati.

+ Controlati vizual sistemul hidraulic in zona vizibila daca prezintd deteriorari si
locuri neetanse.

 Verificati daca scaunul soferului este ferm fixat.

+ Verificati functionarea claxonului, la nevoie si a soneriei de mers fnapoi, Floor-
Spot si a lampii blit/girofarului (O). vezi pagina 133.

+ \Verificati lizibilitatea ireprosabild a diagramei de incarcatura si a panourilor de
avertizare.

 Verificati functionarea elementelor de comanda si afisa;.

 Verificati functionarea direcfiei.

 Verificati afisajul unghiului de directie, rotiti volanul in ambele directii pana la limita
si verificati daca pozitia rotilor este afisata pe consola de comanda.

+ Verificati daca lanturile de incarcatura sunt intinse uniform.

* Verificati functionarea centurii de siguranta (O). Extragerea centurii trebuie sa se
blocheze la scoaterea brusca.

+ Verificati toate functiile hidraulice si, dupa caz, cele ale echipamentului atasabil.

* Verificati existenta geamului de protectie a cadrului elevator (O) (9).

+ Verificati vizual fixarea bateriei si a racordurilor cablurilor.

 Verificati stabilitatea fisei bateriei.

» Verificati stabilitatea bateriei.

 Asigurati blocarea bateriei.

+ Verificati fixarea ferma a suruburilor de fixare (130) si (131) a suportului furcii,
eventual strangeti suruburile. Cuplu de strangere: 169 Nm.

Anziehdremoment (130): 169 Nm
Anziehdremoment (131): 84 Nm

+ Jocul maxim intre componentele sistemului de retinere trebuie sa fie de maxim
2 mm.
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Vehiculul industrial a fost verificat.

IV NN\ AN

OOhNR

Urcare sau coborare

3.2

Urcarea si coborérea

Conditii preliminare

— Utilaj de transport uzinal franat pana la oprire.

Procedura

anerul (26), vezi pagina 90.

» Pentru urcare, apucati m

ti-

arasi

o

* Urcati in utilajul de transport uzinal sau p

Ooy-01€C’LL

112



11.23 ro-RO

3.3
3.31

Amenajarea scaunului soferului

Reglarea scaunului soferului

Reglajul scaunului soferului se refera la varianta standard din dotarea de serie.
Pentru variante diferite, se va utiliza descrierea reglajului prezentata de producator.
La reglaj, se va avea in vedere ca toate elementele de comanda sa fie usor
accesibile.

A AVERTIZARE!

Pericol de accident si daunarea sanatatii

In cazul unui scaun al soferului neasigurat sau reglat incorect, se pot cauza
accidente sau se poate pune in pericol sanatatea.

» Nu reglati scaunul soferului in timpul deplasarii.

P Scaunul soferului trebuie fixat ferm in urma reglarii.

»inainte de punerea in functiune a utilajului de transport uzinal, verificati setarea
individuala a scaunului si a greutatii soferului si, daca este cazul, reglatj-o.

133 132

Reglarea pozitiei de sedere

Procedura

» Asezati-va pe scaunul soferului.

+ Trageti maneta de blocare a dispozitivului de
blocare a scaunului gsoferului (134) in sus in
sensul sagetii.

* Aduceti scaunul soferului in pozitia corecta de
asezare, prin impingerea inainte si inapoi.

* Permiteti fixarea manetei de blocare a
dispozitivului de blocare a scaunului soferului
(134).

Pozitia scaunului este reglata.
Reglarea greutatii soferului

A AVERTIZARE!

Pericol de afectare a starii de sanatate din cauza amortizarii scaunului incorect

reglat

Pentru a obtine o amortizare optima a scaunului, acesta trebuie sa fie reglat

in functie de greutatea soferului. Reglati greutatea soferului atunci cand scaunul

soferului este ocupat.

P Apucati maneta de reglare a greutatii numai de manerul ingropat, nu apucati pe
sub maneta de reglare a greutatii.

Procedura

» Deschideti complet prin rabatare maneta de reglare a greutatii (132) in sensul
indicat de sageata.

» Miscati maneta de reglare a greutatii in sus si in jos (132), pentru a regla scaunul
la o greutate mai mare.
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Miscati maneta de reglare a greutatii in jos si in sus (132), pentru a regla scaunul

la o greutate mai mica.

Greutatea soferului este reglata, daca sageata se gaseste in pozitia centrala a
ferestrei vizuale (133). Obtinerea greutatii minime sau maxime devine vizibila prin

cursa libera perceptibila de la maneta.

« Tnchideti complet maneta de reglare a greutatii (132) dupa reglarea greutatii.

Greutatea soferului a fost reglata.

Cuplare si decuplare incalzire scaun
(@]

Procedura

Actionati comutatorul incalzire scaun
(137).

Pozitie comutator 1 =
cuplata.

Pozitie comutator 0 =
decuplata.

Incalzire scaun

Incalzire scaun

Reglarea sprijinitoarelor lombare

Procedura

Rasuciti roata (136) in pozitia dorita.

Pozitia 0 = fara curbura in zona ,‘“*—“‘C]!D-
lombara. ) 4
Pozitia 1 = curbura in zona lombara ™~

superioara se accentueaza.
Pozitia 2 = curbura in zona lombara
inferioara se accentueaza.

Sprijinitoarele lombare sunt reglate.

g b

137

133 132

|-

134 136

Reglati greutatea soferului complet automat (O)

Un compresor din scaunul soferului regleazd pozitia scaunului corespunzéator
greutétii soferului.

Greutatea soferului se regleazé in mod automat féréa influentd manuala.

La asezare, se poate ajunge pentru scurt timp la un brum cauzat de compresor.
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3.3.2

Reglarea scaunului soferului

Varianta de executie pentru hala frigorifica (O)

A PRECAUTIE!

Pericol de strivire la reglarea scaunului soferului

P La reglarea scaunului soferului, nu apucati intre scaunul soferului si peretele
cadrului sau plafonul de protectie a soferului.

Reglarea greutatii soferului

ATENTIE =

Pentru a obiine o amortizare optima a
scaunului, acesta trebuie sa fie reglat pe /
greutatea soferului. 2
Reglati greutatea soferului atunci cand =
scaunul soferului este liber.

Domeniu de reglare a amortizarii
scaunului: 50 - 130 Kg.

Procedura

+ Trageti maneta de reglare a greutatji
(132) in directia sagetii pana la limita si
apoi readuceti-o in pozitia initiala.
Reglarea greutatii este setata la valoarea minima.

» Trageti maneta de reglare a greutatii (132) in directia sagetii, pana cand se obtine
la scala greutatea dorita.

» Aduceti maneta de ajustare a greutatii (132) in pozitia initiala.

138 135

Greutatea soferului este reglata.
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Reglarea spatarului

Procedura

» Asezati-va pe scaunul soferului.

» Trageti maneta (135) pentru ajustarea spatarului.

* Reglati inclinarea spatarului.

 Eliberati din nou maneta (135). Spatarul este blocat.

Spatarul este reglat.
Reglarea pozitiei de sedere
A PRECAUTIE!

Pericol de ranire din cauza scaunului soferului neasigurat

Un scaun al soferului neasigurat poate aluneca din ghidaj in timpul deplasarii si
poate duce la accidente.

» Dispozitivul de blocare a scaunului soferului trebuie fixat.
» Nu reglati scaunul soferului in timpul deplasarii.

Procedura

» Asezati-va pe scaunul soferului.

+ Trageti maneta de blocare a dispozitivului de blocare a scaunului soferului (134)
in sus in sensul sagetii.

» Aduceti scaunul soferului in pozitia corecta de asezare, prin impingerea inainte si
inapoi.

+ Permiteti fixarea manetei de blocare a dispozitivului de blocare a scaunului
soferului (134).

Pozitia scaunului este reglata.

La optiunea incalzirea scaunului (138), operarea se realizeaza prin intermediul
comutatorului de la scaunul soferului.
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Reglarea incalzirii scaunului (O)

ATENTIE

Evitati contactul prelungit al pielii neacoperite, respectiv neprotejate cu
suprafata incalzita a scaunului.

Procedura

+ Actionati o data butonul pentru incalzirea scaunului (138).
Incélzirea comuta in regim de incalzire treapta 3 (treapta cea mai inaltd), toate
LED-urile (139) lumineaza constant.
+ Actionati din nou butonul pentru incalzirea scaunului (138).
incélzirea comuta in regimul de incélzire treapta 2.
 Actionati din nou butonul pentru incalzirea scaunului (138).
Incalzirea comuta in regimul de incalzire treapta 1.
» Actionati din nou butonul pentru incalzirea scaunului (138).
Incélzirea comuta in starea Pregatit de functionare (Oprit).

Incélzirea scaunului setata.

In caz de eroare, lumineaza intermitent un LED sau mai multe LED-uri (139) de
langa comutator. Opriti utilajul de transport uzinal. Porniti din nou utilajul de transport
uzinal. Eventual sunati la service.
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Reglarea coloanei de directie

Reglarea coloanei de directie

Procedura

» Slabiti dispozitivul de blocare a coloanei de
directie (98).

» Pozitionati (140) consola de directie.

» Strangeti dispozitivul de blocare a coloanei de
directie (98).

Coloana de directie este pozitionata.
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3.3.4

Centura de siguranta (O)

ATENTIE

Dotare suplimentara centura de siguranta

Pentru cazuri speciale de utilizare, utilajul de transport uzinal poate fi dotat la dorinta

clientului cu o centura de siguranta.

P Legati centura de siguranta inaintea fiecarei deplasari cu utilajul de transport
uzinal.

» Nu intreprindeti nici un fel de modificare la centura de siguranta.

» Dispuneti inlocuirea centurilor de sigurantad deteriorate sau nefunctionale de catre
personal de specialitate instruit.

» Centurile de siguranta trebuie schimbate dupa fiecare accident.

P Pentru reechipare sau reparatji, utilizati exclusiv piese de schimb originale.

Protejati centura de siguranta impotriva murdaririi (de ex. acoperiti-o cand vehiculul
este oprit) si curatati-o regulat. Daca inchizatorul centurii sau retractorul au inghetat,
dezghetati-le si uscati-le, pentru a impiedica o noua inghetare. Temperatura aerului
cald nu are voie sa depaseasca +60 °C.

Verificarea centurii de siguranta

Procedura

 Verificati punctele de fixare in privinta uzurii i deteriorarilor.

 Verificati daca exista deteriorari la capac.

* Scoatefi centura de siguranta complet din retractor si verificati in privinta
deteriorarilor (cusaturi slabite, deplasarea firelor in tesatura si taieturi).

» Verificati functionarea inchizatorului centurii si retractarea perfecta a centurii de
siguranta in retractor.

Verificarea dispozitivului de blocare automata

Procedura
 Opriti utilajul de transport uzinal pe o suprafata plana.
» Scoateti brusc centura de siguranta.

Dispozitivul de blocare automata trebuie sa blocheze extragerea centurii.

Centura de siguranta a fost verificata.

Comportarea la pornirea utilajului de transport uzinal pe o panta accentuata

Dispozitivul automat blocheaza extragerea centurii in cazul unei inclinari accentuate
a utilajului de transport uzinal. In acest caz, centura de siguranta nu mai poate fi
extrasa din retractor.

Deplasati cu precautie utilajul de transport uzinal din zona cu panta accentuata si
legati centura de siguranta.

119



120

Legarea centurii de siguranta

Procedura 141

* Asezati-va pe scaunul soferului, astfel
incat spatele sa stea pe spatar.

 Trageti centura de siguranta din
retractor fara a o brusca.

» Asezati centura de siguranta strans pe
corp. Nu rasuciti centura de siguranta. 142

» Fixati catarama (142) in inchizatoare
(141).

Centura de siguranta este asezata.

Scoaterea centurii de siguranta

Procedura

» Tineti ferm catarama (142) cu o mana.
» Apasati tasta rosie de la inchizatoare (141).

* Duceti catarama (142) cu méana spre retractor.

Centura de siguranta este scoasa.
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4
4.1

Punerea in functiune a utilajului de transport uzinal

Reguli de securitate pentru regimul de deplasare

Caile de rulare si zonele de lucru

Deplasarea este permisa numai pe drumurile prevazute pentru circulatie. Tertele
persoane neautorizate trebuie sa pastreze distanta fatda de zona de lucru.
Depozitarea incarcaturilor este permisa numai in locurile special prevazute.

Utilajul de transport uzinal trebuie deplasat exclusiv in zonele de lucru, in care exista
iluminare suficienta, pentru a Tmpiedica periclitarea persoanelor si deteriorarea
materialului. Pentru exploatarea utilajului de transport uzinal in conditii de lumina
insuficienta, este necesara o dotare suplimentara.

A PERICOL!

Solicitarile de suprafata si in puncte admise ale cailor de rulare nu trebuie depasite.
in locurile inaccesibile, este necesara instruirea prin intermediul unei a doua
persoane.

Operatorul trebuie sa se asigure ca in timpul procesului de incarcare sau
descarcare, rampa incarcatorului sau puntea de incarcare nu este indepartata sau
desprinsa.

Comportamentul in timpul deplasarii

Operatorul trebuie sa adapteze viteza de deplasare la conditiile locale. Operatorul
trebuie sa conduca mai lent de ex. in curbe, inaintea pasajelor inguste si pe
acestea, la trecerea prin usi batante, in locurile fara vizibilitate. Operatorul trebuie
sa pastreze permanent o distanta de siguranta pentru franare fata de vehiculele
care se deplaseaza in fata sa si sa detina in permanenta controlul asupra utilajului
de transport uzinal. Oprirea brusca (in afara situatiei periculoase), virarea rapida,
depasirea in locurile periculoase sau cu vizibilitate redusa, este interzisa. Inclinarea
in afara sau interventiile in afara zonei de lucru si de operare sunt interzise.

Conditiile de vizibilitate in timpul deplasarii

Operatorul trebuie sa priveasca in sensul de deplasare si sa aiba permanent o
perspectiva suficienta asupra traseului pe care il parcurge. Daca sunt transportate
sarcini, care influenteaza negativ vizibilitatea, utilajul de transport uzinal trebuie sa
se deplaseze in sens contrar directiei sarcinii. Daca acest lucru nu este posibil,
0 a doua persoana trebuie sa mearga in fata utilajului de transport uzinal, pentru
a vedea calea de rulare si simultan pentru a putea mentine contactul vizual cu
operatorul. Pentru aceasta, deplasati-va numai la viteza pasului si cu deosebita
precautie. Opriti imediat utilajul de transport uzinal, daca ati pierdut contactul vizual.

A AVERTIZARE!

Pericole de accidente prin perturbatii electromagnetice

Magnetii puternici pot perturba componentele electronice, de ex. senzorii Hall i

astfel sa cauzeze accidente.

» Nu deplasati magneti in zona de operare a utilajului de transport uzinal. Exceptii
de aici fac magnetii de aderenta slabi, uzuali pentru fixarea notitelor.
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Parcurgerea de pante ascendente si descendente

Parcurgerea pantelor ascendente sau descendente de pana la 15 % este permisa
numai daca aceasta are loc pe cai de circulatie. Pantele ascendente sau
descendente trebuie sa fie curate si aderente si sa poata fi parcurse in mod
sigur conform specificatiilor tehnice ale autovehiculului. Sarcina va fi transportata
intotdeauna orientata spre varful pantei. Virajele, parcurgerea pe directie oblica si
oprirea utilajului de transport uzinal in pante ascendente sau descendente sunt
interzise. Parcurgerea pantelor este permisa numai cu viteza redusa si cu franele in
stare permanent pregatita de interventie.

La exploatarea vehiculului industrial cu incarcatura nominala, deplasarea in pante
sau rampe este permisa cu pana la 10 %.

Deplasarea pe elevatoare, rampe de incarcare sau poduri de incarcare

Deplasarea pe elevatoare este permisa numai daca acestea au o capacitate
portanta suficienta, precum si daca sunt concepute si avizate de administratorul
lor pentru utilizare de catre vehicule. Acest lucru va fi verificat inhainte de a incepe
deplasarea. Utilajul de transport uzinal trebuie sa intre in elevator cu sarcina in
fata si sa adopte o pozitie care elimina posibilitatea de atingere a peretilor putului.
Persoanele insotitoare din elevator au voie sa intre numai dupa ce utilajul de
transport uzinal are o pozitie sigura si trebuie sa paraseasca elevatorul inaintea
utilajului de transport uzinal. Operatorul trebuie sa se asigure ca in timpul procesului
de incarcare si descarcare, rampa incarcatorului sau puntea de incarcare nu este
indepartata sau desprinsa.

Natura incarcaturii care urmeaza a fi transportata

Utilizatorul trebuie sa se asigure ca sarcinile se afla in stare corespunzatoare. Nu se
pot deplasa decéat sarcini asezate in siguranta si cu atentie. Daca exista pericolul ca
parti ale sarcinii sa se rastoarne sau sa cada, se vor lua masuri de protectie potrivite.

A AVERTIZARE!

Pericol de accidente din cauza stabilitatii reduse

Componentele extinse ale cadrului elevator la deplasarile fara si cu incarcatura

reduc stabilitatea vehiculului industrial.

P Deplasati-va numai cu suportul catargului retras, cadrul elevator inclinat inapoi,
centrul de greutate al incarcaturii centrat pe axa longitudinala a vehiculului si
dispozitivul de preluare a incarcaturii coborat.
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ATENTIE

Posibile defectiuni ale functiilor hidraulice la vehiculele
industriale cu dotare pentru hale frigorifice

Punerea in functiune a vehiculului industrial dupa o perioada mai
lunga de neutilizare sau in conditii de temperatura ambientala n
afara zonei de congelare prevazuta pentru utilizare poate duce la
formarea de zgomote evidente, miscari bruste ale cilindrilor si la
daune ale instalatiei hidraulice.

P Executati functiile hidraulice numai la temperaturile pentru hale
frigorifice.

» Dupa o perioada mai lunga de neutilizare, pulverizati capetele
tijelor de pistoane ale cilindrilor hidraulici cu spray pentru lanturi.
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OPRIRE DE URGENTA

20

.
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O00000 \—
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Actionarea comutatorului OPRIRE DE URGENTA
Proceduréa

A PRECAUTIE!

Pericol de accidente
Functionarea comutatorului OPRIRE DE URGENTA nu are voie sé fie obstructionata
de obiecte.

Nu utilizati intrerupatorul OPRIRE DE URGENTA (10) ca frana de serviciu.

Apasati intrerupatorul OPRIRE DE URGENTA (10).

Toate functiile electrice sunt dezactivate. Utilajul de transport uzinal fréneaza péana la
oprirea completa.

Eliberarea intrerupéatorului OPRIRE DE URGENTA

Procedura
« Deblocati din nou comutatorul OPRIRE DE URGENTA (10) prin tragere sau rotire.

Toate functiile electrice sunt conectate, utilajul de transport uzinal este din nou
pregétit de functionare (Se presupune ca utilajul de transport uzinal era pregaétit de
functionare inainte de actionarea comutatorului OPRIRE DE URGENTA).

La ISM, transponder, tastatura si Easy Access, utilajul de transport uzinal este
deconectat in continuare.
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4.3

Oprirea de urgenta

Utilajul de transport uzinal este echipat cu un dispozitiv pentru oprire de urgenta.
Daca se detecteaza erori in sistem, se va declanga automat o franare a utilajului
de transport uzinal pana la oprirea completa. in cazul detectarii unei defectiuni la
sistemul de directie sau de franare, apare un mesaj de informare pe unitatea de
afisare si de comanda (20), vezi pagina 90.

Repornirea opririi de urgenta

Procedura

- Apasati comutatorul OPRIRE DE URGENTA (10). 5
* Deblocati din nou comutatorul OPRIRE DE URGENTA (10) prin tragere sau
rasucire.

Oprirea de urgenta a fost repornita.
Daca indicatia pentru oprirea de urgenta apare pe unitatea de comanda si de afisare

(20) si dupa o repornire repetata a pornirii de urgenta, se va anunta centrul de
service al producatorului in vederea remedierii defectiunii.
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Conducerea

A AVERTIZARE!

Pericol de accidente din cauza deplasarii neregulamentare

» Nu va ridicati de pe scaunul soferului in timpul deplasarii.

P Asigurati-va ca spatiul de deplasare este liber.

P Adaptati vitezele de deplasare la particularitatile cailor de rulare, ale zonei de lucru
si ale incarcaturii.

» inclinati fnapoi cadrul elevator si ridicati suportul furcii cca. 200 mm.

P La deplasarea inapoi, atentie la vizibilitatea libera.

A AVERTIZARE!

Pericol de accidente din cauza stabilitatii reduse

Componentele extinse ale cadrului elevator la deplasarile fara si cu incarcatura

reduc stabilitatea vehiculului industrial.

» Deplasati-va numai cu suportul catargului retras, cadrul elevator inclinat inapoi,
centrul de greutate al incarcaturii centrat pe axa longitudinala a vehiculului si
dispozitivul de preluare a incarcaturii coborat.

La punerea in functiune a utilajului de transport uzinal, este verificata functionalitatea
circuitul de siguranta pentru oprirea de urgenta. Indicatia de avarie este semnalata
pe durata interogarii de siguranta pe unitatea de afisare. Conducerea si virarea sunt
posibile numai daca starea este corespunzatoare.

143 105
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Deplasarea

Conditii preliminare
— Adus in stare pregatita de functionare, vezi pagina 121.

Procedura
+ Frana de parcare se declanseaza in mod automat la pornire.
+ La oprire si la eliberarea simultand a pedalei pentru functia integrata de
sigurantd, frana de parcare se declanseaza automat.
+ Selectati sensul de deplasare, pentru aceasta
» Apasati comutatorul sensului de deplasare (105) in sus, pentru a selecta
deplasarea in sensul furcii.
» Apasati comutatorul sensului de deplasare (105) in jos, pentru a selecta
deplasarea in sensul propulsiei.
+ Actionati pedala pentru functia integrata de siguranta (33) si mentineti-o apasata.

Pedala pentru functia integrata de sigurantd (33) evitd situatia ca piciorul
operatorului s& iasa in afara conturului vehiculului in timpul deplasarii. In cazul
neactionarii, functiile de deplasare si de ridicare cu exceptia directiei, unitatii de
comanda si de afisare, precum si claxonul este intrerupt. Vehiculul industrial se
deplaseaza conform parametrului reglat frana cu rulare pana la oprire si este oprit
in scurt timp prin intermediul franei de actionare.

Daca pedala pentru functia integrata de siguranta (33) nu este actionata timp de 5
secunde, sensul de deplasare se comuta in mod automat in pozitia neutra.

+ Actionati pedala de acceleratie (31).
Viteza de deplasare se regleaza de la pedala de acceleratie (31).

Vehiculul industrial se deplaseaza in sensul de deplasare selectat.

A PERICOL!

Pericol de moarte din cauza rasturnarii vehiculului industrial

Daca vehiculul industrial se rastoarna de pe o punte de incarcare sau rampa, acest
fapt duce la cele mai grave vatamari si moartea operatorului.

» Daca vehiculul industrial se rastoarna, nu sariti din vehiculul industrial.
» Tineti-va ferm cu ambele maini.

P Aplecati corpul in sens contrar celui de cadere.

» Nu desfaceti centura de siguranta optionala (O).

Operatorul trebuie sa respecte masurile de sigurantd necesare si sa stabileasca
instructiuni speciale de operare, pentru a evita pericolul de rasturnare in timpul
exploatarii. La utilizarea rampelor si a puntilor de incarcare ale vehiculului industrial
este recomandata centura de siguranta ca masura suplimentara (O).
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Franarea

Comportamentul la franare al utilajului de transport uzinal depinde esential
de conformatia solului. Soferul trebuie sa ia in considerare acest lucru in
comportamentul sau de conducere.

Utilajul de transport uzinal poate fi franat in trei feluri:
— cu frana de serviciu

— cu frana de rulare pana la oprire

— cu frana inversoare

Pericol de accidentare prin parametrii setati individual

La utilizarea utilajului de transport uzinal de catre mai multi soferi (de ex. utilizarea in
mai multe ture), atentie la un comportament de franare si de deplasare modificat prin
parametri reglati individual!

P La punerea in functiune, verificati reactia utilajului de transport uzinal.

Pericol de accidente

Comportamentul la franare al utilajului de transport uzinal depinde esential de

proprietatile caii de rulare.

P Soferul trebuie sa respecte conditiile caii de deplasare si sa le aiba in vedere la
comportamentul de franare.

P Franati cu atentie utilajul de transport uzinal, pentru ca incarcatura sa nu alunece.

P La deplasarile cu sarcina suspendatd, trebuie respectatd o cale de franare mai
lunga.

» in caz de pericol, franati numai cu frana de serviciu.
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451

Franarea cu frana inversoare

143 105
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Franarea vehiculului industrial cu frana inversoare

Procedura

« In timpul deplasarii, mutati comutatorul directiei de deplasare (105) pe directia de
deplasare opusa.

Vehiculul industrial este franat, pana se initiazd o deplasare in sensul opus de
deplasare.

Acest regim functional diminueaza consumul de energie. Are loc o recuperare de

energie, controlata de sistemul de comanda a deplasarii. Recuperarea de energie va
fi indicata pe unitatea de comanda si de afisare.
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Franarea prin frana cu rulare pana la oprire

Franarea vehiculului industrial cu
frana de rulare pana oprire

Procedura

» Luati piciorul de pe pedala de
acceleratie (31).

Vehiculul industrial franeaza.

Franarea cu frana de serviciu

Franarea utilajului de transport uzinal
cu frana de serviciu

Procedura

cand se atinge franarea dorita.

Utilajul de transport uzinal franeaza in |
functie de pozitia pedalei de frana. '

La o actionare puternica a pedalei de frana, cu putin timp Tnainte de oprirea utilajului
de transport uzinal se activeaza frana de actionare si se opreste din nou dupa
eliberarea acesteia.
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4.6
4.6.1

Virarea
Tipul virarii
Virarea in contrasens

La deplasarea inainte (deplasare spre intrarea in vehicul = sensul de propulsie), o
manevra de directie spre stanga are ca efect o curba la stanga, iar spre dreapta - o
curba spre dreapta. Pozitia rotii motoare este indicata in afigajul soferului.

Virarea in aceeasi directie (O)

La deplasarea inainte (deplasare spre intrarea in vehicul = sensul de propulsie), o
manevra de directie spre stanga are ca efect o curba la dreapta, iar spre dreapta - o
curba spre stanga. Pozitia rotii motoare este indicata in afisajul soferului.
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Reglarea regimului functional al directiei

Prin actionarea butonului regimului functional al directiei (100), se schimba intre
domeniul de virare cuprins intre 180° si 360°. Domeniul reglat va fi indicat in unitatea
de comanda si de afisare (20).

20 100

Setarea regimului functional al directiei

Procedura
» Apasati butonul pentru regimul functional al directiei (100).

Regimul functional al directiei este setat.

Virarea

Procedura
» Rasucirea volanului in directia dorita.

Utilajul de transport uzinal se deplaseaza in directia dorita.
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4.7 Coarnele furcii

Pericol de ranire datorita coarnelor furcii neasigurate
La schimbarea coarnelor furcii, exista pericol de ranire in zona picioarelor.

» Nu trageti coarnele furcii spre corp.
» impingeti intotdeauna coarnele furcii departe de corp.
P Asigurati coarnele grele ale furcii inainte de impingerea in jos cu un mijloc de

prindere si cu macaraua.

Suspendarea si reglarea coarnelor 144
furcii

Conditii preliminare
— Flurférderzeug gesichert abgestellt,

vezi pagina 161.
— Die Gabelzinken werden iber die 47

Mitte des Gabeltragers (146) ein- und
ausgehangt.
Procedura

* Rabatati in  sus

blocare (144).
+ Aduceti coarnele furcii (147) in pozitia

dorita.
* Rabatati in jos parghia de blocare (144) si deplasati coarnele furcii (147), pana
cand stiftul de blocare (144) se inclicheteaza intr-o canelura.

parghia de

146

Coarnele furcii sunt reglate.
Das Flurférderzeug darf nur betrieben werden, wenn der Arretierstift (144) richtig

eingerastet ist.

133
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Fixarea coarnelor furcii cu dispozitivul integrat de ajustare a coarnelor

Procedura

+ Strangeti suruburile de fixare (4x) (148). Moment de strangere 20 Nm.
* Asigurati suruburile de fixare (4x) cu Loctite 243.

&

148 A Q|
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4.8

Preluarea, transportarea si depunerea sarcinilor

A AVERTIZARE!

Pericol de accidente prin sarcinile asigurate si asezate neregulamentar

Inainte de a prelua o unitate de sarcina, soferul trebuie s& se asigure ci aceasta

este paletata corect si capacitatea portanta admisa a utilajului de transport uzinal nu

este depasita.

P Avertizati persoanele din zona periculoasa a utilajului de transport uzinal. Oprifi
imediat lucrul cu utilajul de transport uzinal, daca persoanele nu au parasit zona
periculoasa.

P Transportati numai sarcini asigurate si asezate regulamentar. Daca exista pericolul
ca parti ale sarcinii sa se rastoarne sau sa cada, se vor lua masuri de protectie
potrivite.

P Transportarea sarcinilor in afara mijloacelor admise de preluare a sarcinii este
interzisa.

P Este interzisa transportarea sarcinilor deteriorate.

» Nu depasiti sarcinile maxime mentionate in diagrama cu capacitatea portanta.

» Nu pasiti niciodata sub mijlocul de preluare a sarcinii si nu stationati sub acesta/
aceasta.

P Este interzisa pasirea persoanelor pe mijlocul de preluare a sarcinii.

» Nu este permisa ridicarea persoanelor.

P Accesul prin cadrul elevator este interzis.

P Verificati distanta dintre coarnele furcii ihainte de preluarea sarcinii, la nevoie
reglati-o.

» Introduceti coarnele furcii pe cat posibil sub sarcina.

A AVERTIZARE!

Pericol de accidente din cauza stabilitatii reduse

Componentele extinse ale cadrului elevator la deplasarile fara si cu incarcatura
reduc stabilitatea vehiculului industrial.

» Deplasati-va numai cu suportul catargului retras, cadrul elevator inclinat inapoi,
centrul de greutate al incarcaturii centrat pe axa longitudinald a vehiculului si
dispozitivul de preluare a incarcaturii coborat.

ATENTIE

Pericol de deteriorare a componentei in cazul ridicarii cu toata viteza de
ridicare

Ridicarea frecventa cu viteza maxima de ridicare contra opritoarelor de capat ale
dispozitivului de ridicare poate provoca deteriorari la vehiculul industrial.

» Reduceti viteza de ridicare Tnainte de atingerea opritorului de capat.

La vehiculele industriale cu senzori pentru inaltimea cursei se deplaseaza in pozitiile
finale numai cadnd elementul de comanda este actionat inca o datd. Comportamentul
poate fi adaptat prin serviciul de asistenta a clientilor al producatorului.
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Ridicarea si cobordrea cu SOLO-PILOT

Procedura

» Trageti maneta SOLO-PILOT (149) in
directia H, pentru a ridica unitatea de
sarcina.

» Trageti maneta SOLO-PILOT (149) in
directia S, pentru a cobori unitatea de
sarcina.

» Actionati maneta SOLO-PILOT (149),
pana cand atingeti inaltimea dorita a
cursei de ridicare.

149

Inclinarea manetei de comanda
regleaza viteza de ridicare si de
coborare.

Daca este atins opritorul de capat, aduceti imediat maneta de comanda in pozitia
de baza.

Unitatea de sarcind este ridicata sau coborata.

loweringPRO (O)

A AVERTIZARE!

Pericol de accidente din cauza pericolului crescut de rasturnare si a capacitatii
portante reziduale reduse

In cazul utilizarii necorespunzatoare a optiunii loweringPRO exista pericol crescut

de rasturnare, deoarece echipamentele atasabile pot reduce stabilitatea vehiculului

industrial, vezi pagina 54. in cazul capacitatii portante reziduale reduse exista in

zona invecinata a vehiculului industrial pericolul celor mai grave daune materiale si

vatamari de persoane ca urmare a incarcaturilor care cad.

P Utilizati optiunea loweringPRO numai pana la o lungime a furcii de pana la maxim
1300 mm.

P Retrageti complet suportul catargului la coborare.

» Echipamentele atasabile suspendate in afara de orice tip nu sunt permise cu
optiunea loweringPRO (HF5).

Procedura

Regimul cu nacela de lucru cu persoane este interzis si neadmis.

Nu utilizati optiunea loweringPRO in regimul cu cabinad de ascensor pentru mai
multe ore.

Vehiculele industriale cu optiunea loweringPRO ating o viteza crescuta de
coborére de panala 1,2 m/s.

» Apasati soloPILOT (149) minim > 2/3 la opritor in directia S, pentru a cobori
unitatea de incarcatura.

Unitatea de incarcatura coboara rapid.
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La inaltimi de ridicare peste 2/3 inaltimea h3 (vezi pagina 30) nu este disponibila
viteza maxima de coborare.

Prin eliberarea soloPILOT (149) se intrerupe automat loweringPRO.

Cu loweringPRO intrerupt anticipat, succesiunea momentand de ridicare nu mai
corespunde cu standardul. Prin actionarea tastei de confirmare (109) succesiunea
de ridicare poate fi din nou realizata.

La vehiculele industriale cu optiunea loweringPRO cu compensare automata, in
cazul procesului de coborare intrerupt nu este posibila nicio compensare cu tasta de
confirmare (109). Compensarea cadrului elevator are loc automat.

150

Prin  loweringPRO se poate ajunge la supratemperaturi la instalatie.
Supratemperaturile vor fi afisate cu simbolul (150). In cazul supratemperaturii,
actiunea functiei va fi redusa, respectiv deconectata.

Ridicarea si cobordrea cu MULTI-
PILOT

94

Procedura S

. Trageti maneta MULTI-PILOT (94) in ‘
directia H, pentru a ridica unitatea de
sarcina.

+ Trageti maneta MULTI-PILOT (94) in
directia S, pentru a cobori unitatea de
sarcina.

* Actionati maneta MULTI-PILOT, péana
cand atingeti Tnaltimea dorita a cursei
de ridicare.

Inclinarea manetei de comanda
regleaza viteza de ridicare si de
coborére.

La atingerea opritorului de capat, se aude un zgomot al supapei de limitare a
presiunii. Aduceti imediat maneta de comanda in pozitia de baza.

Unitatea de sarcind este ridicata sau coborata.
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loweringPRO (O)

A AVERTIZARE!

Pericol de accidente din cauza pericolului crescut de rasturnare si a capacitatii

portante reziduale reduse

In cazul utilizdrii necorespunzatoare a optiunii loweringPRO exista pericol crescut

de rasturnare, deoarece echipamentele atasabile pot reduce stabilitatea vehiculului

industrial, vezi pagina 54. in cazul capacitatii portante reziduale reduse exista in

zona invecinata a vehiculului industrial pericolul celor mai grave daune materiale si

vatamari de persoane ca urmare a incarcaturilor care cad.

P Utilizati optiunea loweringPRO numai pana la o lungime a furcii de pana la maxim
1300 mm.

P Retrageti complet suportul catargului la coborare.

P Echipamentele atasabile suspendate in afara de orice tip nu sunt permise cu
optiunea loweringPRO (HF5).

Procedura

Der Arbeitskorbbetrieb mit Personen ist verboten und unzulassig.
Option loweringPRO nicht im mehrstindigen Fahrstuhlbetrieb verwenden.

Flurférderzeuge mit  Option  loweringPRO  erreichen eine  erhohte
Senkgeschwindigkeit von bis zu 1,2 ms.

* Apasati multiPILOT (94) minim > 2/3 la opritor in directia S, pentru a cobori
unitatea de incarcatura.

Unitatea de incarcatura coboara rapid.

Bei Hubhbéhen oberhalb von 2/3 H6he h3 (vezi pagina 30) steht nicht die maximale
Senkgeschwindigkeit zur Verfiigung.

Durch Zuriicknehmen des multiPILOT (94) loweringPRO automatisch abgebrochen.

Wird loweringPRO vorzeitig abgebrochen, stimmt die momentane Hubfolge nicht
mehr mit dem Standard (iberein. Durch Betétigen des Zustimmtasters (109) kann die
Hubfolge wieder hergestellt werden.

Bei Flurférderzeugen mit Option loweringPRO mit automatischem Ausgleich ist bei
abgebrochenem Senkvorgang kein Ausgleich mit der Zustimmtaste (109) mdglich.
Der Ausgleich des Hubgertists erfolgt automatisch.

150
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Durch loweringPRO kann es zu Ubertemperaturen an der Anlage kommen.
Ubertemperaturen werden mit dem Symbol (150) in der Anzeigeeinheit angezeigt.
Bei Ubertemperatur wird die Leistung der Funktion reduziert (gelb) oder
abgeschaltet (rot).
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Ridicare si coborére
Conditii preliminare
— Adus in stare pregatita de functionare, vezi pagina 111.

Procedura
+ Daca trageti maneta(103) in directia H, incarcatura este ridicata.

+ Daca apasati maneta(103) in directia S, incarcatura este coboréata.

Incércéatura este ridicata, respectiv coborata.
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Dezactivarea reducerii vitezei

Procedura

» Coborati mijlocul de preluare a sarcinii.
» Aducetli pedala de acceleratie in pozitia de repaus (pozitia zero).

Reducerea vitezei este dezactivata si regimul de deplasare normala este din nou
validat.

A PRECAUTIE!

Pericol de strivire datorita componentelor mobile

La deplasarea suportului pilonului exista pericol de strivire intre pilon si bazinul
bateriei.

P Accesul intre pilon si bazinul bateriei este interzis.

Deplasarea suportului pilonului cu
SOLO-PILOT 88 95

Procedura

* Pentru deplasarea Tnainte a suportului
pilonului, apasati SOLO-PILOT (88) in
directia (T).

* Pentru revenirea in pozitia initiala,
trageti SOLO-PILOT (88) in directia
(V).

Suportul pilonului este deplasat inainte.

Deplasarea suportului pilonului cu 94
MULTI-PILOT

Procedura

* Pentru deplasarea inainte a suportului
pilonului, apasati MULTI-PILOT (94) in
directia (T).

* Pentru revenirea in pozitia initiala,
trageti MULTI-PILOT (94) in directia
().

Suportul pilonului este deplasat inainte.
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Deplasarea suportului catargului cu duoPILOT

Procedura

» Pentru deplasarea Tnainte a suportului catargului, apasati duoPILOT (103) in
directia (T).
» Pentru revenirea in pozitia initiala, trageti duoPILOT (103) in directia (U).

Suportul catargului este deplasat inainte.
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Inclinarea cadrului elevator/suportului
furcii cu SOLO-PILOT

Procedura

* Pentru inclinarea inainte a suportului
pilonului, apasati SOLO-PILOT (151) in
directia (V).

* Pentru revenirea in pozitia initiala,
trageti maneta SOLO-PILOT (151) in
directia (R).

Cadrul  elevator/suportul  furcii  este
inclinat.

Inclinarea cadrului elevator/suportului
furcii cu MULTI-PILOT

Procedura

* Pentru inclinarea finainte, apasati
maneta MULTIPILOT (152) in directia
(V).

* Pentru inclinarea inapoi, apasati
maneta MULTIPILOT (152) in directia
(R).

Cadrul  elevator/suportul  furcii  este
inclinat.

152
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Inclinarea cadrului elevator/suportului
furcii cu duoPILOT

Procedura

* Pentru inclinarea Tnainte a suportului
catargului, apasati duoPILOT (104) in
directia (V).

* Pentru revenirea in pozitia initiala,
trageti maneta duoPILOT (104) in
directia (R).

Cadrul elevator/suportul furcii este
inclinat.
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Preluarea unitatilor de sarcina

Conditii preliminare

Unitatea de sarcina paletata regulamentar.

Distanta dintre coarnele furcii pe palet verificata, eventual reglata.

Greutatea unitatii de sarcina corespunde capacitatii portante a utilajului de
transport uzinal.

Coarnele furcii incarcate uniform in cazul sarcinilor grele.

Procedura

Apropiati-va incet cu utilajul de transport uzinal spre palet.

Pozitionati vertical cadrul elevator.

Deplasati suportul pilonului spre inainte.

Ridicati coarnele furcii pana la inal{imea corecta:

Introduceti usor coarnele furcii in palet pana cand spatele furcii se afla pe palet.
Ridicati mijloacele de preluare a sarcinii.

Inclinati inapoi cadrul elevator.

Retrageti suportul pilonului.

Deplasati-va inapoi lent si cu precautie, pana cand unitatea de sarcina se afla in
afara zonei de depozitare. La deplasarea in directia furcii, atentie la deplasarea
libera.

Unitatea de incéarcare preluata.

145



146

Transportarea incarcaturilor

Conditii preliminare

— Sarcina preluata regulamentar.

— Pozitionati coarnele furcii cu distanta maxim posibila una fata de cealalta sub
incarcatura.

— Cadrul elevator si componenta de incarcatura inclinate complet spre spate.

Procedura

+ Coborati incarcatura in pozitia de transport.

+ Accelerati si franati fin vehiculul industrial.

* Adaptati viteza de deplasare la conformatia cailor de rulare si la sarcina
transportata.

» Acordati atentie celorlalti participanti la trafic in intersectii si la pasaje.

+ Apelati la ajutorul unei persoane pentru a fi dirijat in locurile fara vizibilitate.

» Pe pantele descendente si ascendente, transportati intotdeauna sarcina orientata
spre varful pantei; nu va deplasati niciodata transversal si nu executati viraje.

ATENTIE

Incarcaturile nu trebuie asezate pe caile de circulatie si de refugiu, in fata
dispozitivelor de siguranta si a dispozitivelor de exploatare, care trebuie sa fie
accesibile oricand.

Depunerea unitatilor de sarcina

Conditii preliminare
— Loc de depozitare adecvat pentru depozitarea sarcinii.

Procedura

» Pozitionati vertical cadrul elevator.

» Apropiati-va precaut cu utilajul de transport uzinal spre locul de depozitare.

» Ridicati unitatea de sarcina la inal{imea corecta.

» Deplasati suportul pilonului spre inainte.

» Coboréti mijloacele de preluare a sarcinii, pana cand coarnele furcii se desprind
de sarcina.

Evitati coborarea brutala a sarcinii, pentru a nu deteriora sarcina si mijloacele de
preluare a sarcinii.

» Coborati mijloacele de preluare a sarcinii.
* Retrageti suportul pilonului. Deplasati cu atentie coarnele furcii de pe palet.

Unitatea de sarcina este agezata.
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491

Deservirea unui echipament atasabil

Indicatii privind siguranta pentru utilizarea echipamentelor atasabile
suplimentare

Optional, utilajele de transport uzinal pot fi dotate cu una sau mai multe instalatii
hidraulice suplimentare pentru functionarea echipamentelor atasabile. Sistemele
hidraulice suplimentare sunt denumite HF4 si HF5.

Sistemele hidraulice suplimentare pentru dotari detasabile sunt echipate cu
cuplaje de schimbare la suportul furcii. Montarea echipamentelor detasabile vezi
pagina 159.

A PERICOL!

Pericol de accidente prin atasarea echipamentelor detasabile

La atasarea echipamentelor detasabile pot fi cauzate vatadmari ale persoanelor. Au

voie sa fie utilizate numai echipamente detasabile, care sunt adecvate din punct de

vedere al sigurantei dupa analizarea situatiilor periculoase de catre administrator.

P Utilizati numai echipamente atasabile care sunt autorizate de catre producatorul
vehiculului industrial.

P Utilizati numai echipamente atasabile, care sunt stabilite de producatorul
echipamentului atasabil pentru utilizarea cu vehiculul industrial respectiv.

P Utilizati numai echipamente atasabile, care sunt adecvate pentru presiunea de
lucru si fluxul de ulei disponibile la racordul hidraulic, vezi pagina 39.

P Utilizati numai echipamente atasabile, care au fost montate regulamentar de
administrator.

P Asigurati-va ca utilizatorul a fost instruit in manipularea echipamentului atasabil si
ca acesta este utilizat in mod regulamentar.

P Restabiliti capacitatea portanta reziduala a utilajului de transport uzinal si, in caz
de modificare, dovediti-o printr-o placa suplimentara cu sarcina portanta aplicata
pe utilajul de transport uzinal.

P Respectati instructiunile de exploatare ale producatorului echipamentului atasabil.

P Utilizati numai echipamente atasabile, care nu limiteaza vizibilitatea in sensul de
deplasare.

A AVERTIZARE!

Pericol de accidentare din cauza suprasolicitarii si defectarii echipamentului
atasabil sau caderii respectiv deteriorarii incarcaturii

In cazul utilizarii echipamentelor atasabile, care nu sunt adecvate pentru presiunea
de lucru si fluxul de ulei disponibile, se poate ajunge ca urmare a suprasolicitarii
la deteriorarea si defectarea echipamentului atasabil, ca la caderea sau defectarea
sarcinii.

P Utilizati numai echipamente atasabile, care sunt adecvate pentru presiunea de

lucru si fluxul de ulei disponibile la racordul hidraulic, vezi pagina 39.
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A PRECAUTIE!

Pericol de alunecare si periclitare a mediului ca urmare a uleiului hidraulic

scurs

In cazul utilizarii echipamentelor atasabile, care nu sunt adecvate pentru presiunea

de lucru si fluxul de ulei disponibile, se poate ajunge la scurgeri sau ruperi de

conducte cu scurgere de ulei hidraulic ca urmare a suprasolicitarii.

Exista pericol de alunecare din cauza uleiului hidraulic scurs. Acest pericol se

amplifica in contact cu apa.

P Utilizati numai echipamente atasabile, care sunt adecvate pentru presiunea de
lucru si fluxul de ulei disponibile la racordul hidraulic, vezi pagina 39.

Daca vizibilitatea in directia de deplasare este limitata, operatorul trebuie sa
stabileasca si sa utilizeze masuri adecvate pentru a asigura o functionare sigura
a utilajului de transport uzinal. Eventual trebuie utilizata o a doua persoana sau
trebuie blocate anumite zone periculoase. in plus, utilajul de transport uzinal trebuie
echipat cu echipamente vizuale disponibile optional, de ex. sistem cu camera video
sau oglinzi. Deplasarea cu echipamente vizuale montate trebuie realizata cu atentie.
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Indicatii privind siguranta pentru echipamente atasabile - impingatoare laterale
si dispozitive de ajustare a coarnelor

La utilizarea dispozitivelor multiple de ajustare a coarnelor (cleme multiple de
retinere a paletilor), conditiile limitate de vizibilitate si siguranta laterala Tmpotriva
rasturnarii redusa pot cauza accidente.

P Adaptati vitezele de deplasare conditiilor de vizibilitate si incarcaturii.

P La deplasarea in directia sarcinii, atentie la vizibilitatea libera.

Indicatii privind siguranta pentru echipamentele atasabile cu functie de fixare
(de ex. cleme balot, cleme de prindere, graifar etc.)

Pericol de accidente din cauza incarcaturii in cadere

Se poate ajunge la o disfunctionalitate si incarcatura poate cadea nesupravegheata.

P Conectarea echipamentelor atasabile cu functie de fixare este admisa numai la
vehiculele industriale, care dispun de o tasta pentru activarea functiilor hidraulice
suplimentare.

» Echipamentele atasabile cu functii de fixare trebuie utilizate numai la vehicule
industriale, care sunt dotate cu un sistem hidraulic suplimentar cu obligatia de
confirmare HF4 sau HF5 mai inalte.

» Cand racordati echipamentul atasabil, conductele hidraulice ale echipamentului
atasabil trebuie sa fie conectate cu racordurile admise, vezi pagina 159.

» Nu utilizati echipamentele atasabile cu functie de fixare pentru fixare si nu utilizati
in regim de fixare atat timp cat sunt utilizate prelungiri de furca.

Hidraulica suplimentara maxima de la ZH2 trebuie sa fie activata prin tasta de
confirmare.

Indicatii privind siguranta pentru echipamentele atasabile cu functie de rotatie

Pericol de accidente din cauza centrului excentric de greutate

La utilizarea dispozitivelor rotative si la sarcinile preluate excentric, centrul de
greutate poate fi solicitat puternic din centru, exista pericol ridicat de accidente.

P Adaptati viteza de deplasare a sarcinii.

» Preluati sarcina central.
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Indicatii privind siguranta pentru echipamentele atasabile telescopice

A AVERTIZARE!

Pericol de accidente din cauza pericolului crescut de rasturnare si a capacitatii
portante reziduale reduse

In cazul echipamentelor atasabile telescopice extensibile exista pericol ridicat de
basculare, deoarece incarcaturile preluate necorespunzator pot reduce stabilitatea
vehiculului industrial. Tn cazul capacitatii portante reziduale reduse exista in zona
invecinata a vehiculului industrial pericolul celor mai grave daune materiale si
vatamari de persoane ca urmare a incarcaturilor care cad.

» Nu depasiti incarcaturile maxime mentionate pe diagrama cu capacitatea portanta.

P Transportati incarcaturile care stau pe partea din pate a coarnelor furcii. Este
permisa o distanta pana la centrul de greutate al incarcaturii de maxim jumatate
din lungimea furcii.

» Nu transportati incarcaturile exclusiv pe furca din fata. Deplasarea si transportarea
incarcaturii preluate cu furca telescopica extinsa nu este permisa daca aceasta se
afla numai pe furca frontala.

P Deplasarea vehiculului industrial fara incarcatura pe furci este permisa numai cu
furcile in stare retrasa.

P Adaptati viteza de deplasare corespunzator centrului modificat de greutate a
incarcaturii.
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Indicatii privind siguranta pentru echipamentele atasabile la transportarea
sarcinilor suspendate

A AVERTIZARE!

Pericol de accidente din cauza sarcinilor pendulante si capacitatii portante
reziduale reduse

Transportul sarcinilor suspendate poate reduce stabilitatea utilajului de transport
uzinal.

P Adaptati viteza de deplasare a sarcinii, mai mica decat viteza pasului.

P Asigurati sarcina pendulanta, de ex. cu mijloace de prindere.

» Reduceti capacitatea portanta reziduala si atestati-o prin intermediul unui expert.

P Daca este prevazuta functionarea cu sarcini suspendate, trebuie sa fie
demonstrata o stabilitate suficienta Tin conditile de functionare locale prin
intermediul unui expert.

Indicatii privind siguranta privind benele pentru material in vrac ca echipament
atasabil

A AVERTIZARE!

Pericol de accidente din cauza solicitarii ridicate a cadrului elevator

»La verificarile si activitatile dinaintea primei puneri in functiune zilnice, vezi
pagina 111, trebuie respectate in special eventualele deteriorari la suportul furcii,
sinele si rolele pilonului.

Indicatii de siguranta pentru prelungirile de furca

A AVERTIZARE!

Pericol de accidente din cauza prelungirilor de furca neasigurate si prea mari

P Utilizati numai prelungiri de furca, care sunt adecvate si aprobate pentru furcile
de baza ale vehiculului industrial. Respectati datele de pe placutele de tip ale
prelungirii de furca si ale vehiculului industrial.

P Lungimea coarnelor furcii trebuie sa masoare cel putin 60 % din lungimea
prelungirii de furca.

» impingeti prelungirile de furci complet si blocati pe coarnele furcii de baza.

P Asezati sarcina aproape de spatele furcii. Distanta de la centrul de greutate total
al sarcinii pana la spatele furcii trebuie sa insumeze maxim 50% din lungimea
prelungirii furcii.

P La verificarile si activitatile dinaintea primei puneri in functiune zilnice, vezi
pagina 111, verificati suplimentar blocarea prelungirii furcii.

» Marcati prelungirea furcii cu blocare incompleta sau defectd si scoateti-o din
functiune.

» Nu puneti in functiune vehiculele industriale cu blocare incompleta sau defecta a
prelungirii furcii. Inlocuiti prelungirea furcii.

» Prelungirea furcii se va pune din nou in functiune numai dupa remedierea
defectiunii.

P Utilizati prelungirile furcii, care nu prezinta impuritati si corpuri strdine in zona
orificiului de intrare. La nevoie, curatati prelungirea coarnelor furcii.
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Greutatea prelungirilor furcii reduce capacitatea portanta reziduala a vehiculului
industrial. La determinarea capacitatii portante reziduale luati in considerare si
distanta marita a sarcinii, vezi placuta de tip si placuta cu capacitate portanta a
prelungirii furcii.

Pericol de accidente din cauza simbolurilor incorecte
Simbolurile de pe elementele de comanda, care nu prezinta functia echipamentelor
atasabile, pot cauza accidente.

» Marcati elementele de comanda cu simboluri, din care nu se poate detecta functia
echipamentului atasabil.

P Definiti sensurile de miscare a echipamentelor atasabile conform normei ISO
3691-1 pentru sensul de actionare a elementelor de comanda.
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4.9.2

4.9.2.1

impingatorul lateral integrat (SOLO-PILOT)

Directia indicata "stanga" si "dreapta"
este raportata la dispozitivul de preluare a
sarcinii, privind dinspre locul operatorului

La vehiculul industrial fara impingator
lateral integrat si racord HF4, maneta 104
poate fi alocata altfel.

Deplasarea impingatorului lateral

Procedura

+ Actionati butonul (108) in directia (X1).
Impingatorul lateral se deplaseazéa spre
stanga.

+ Actionati butonul (108) in directia (Y1).
Impingatorul lateral se deplaseazéa spre
dreapta.

Respectati capacitatea portanta redusa
in momentul impingerii in afara.

Impingétorul lateral este impins.

108

Utilizarea echipamentelor atasabile suplimentare cu soloPILOT

Pentru actionarea unui echipament atasabil hidraulic conectat la racordul HF5 este
prevazutd maneta de comanda (107) cu functiile X2 si Y2 (se vor avea in vedere
instructiunile de exploatare ale producatorului echipamentului atasabil).

Comanda functiei suplimentare
hidraulice cu tasta de confirmare (O)

Procedura

+ Actionati tasta de confirmare (109)

+ Deplasati maneta (107) in directia X
sau Y in decursul a 1,5 secunde

Este executatd functia echipamentului
atagabil

109
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impingatorul lateral integrat (MULTI-PILOT)

Directia indicata "stanga" si "dreapta"
este raportata la dispozitivul de preluare a
sarcinii, privind dinspre locul operatorului

Deplasarea impingatorului lateral

Procedura

+ Actionati maneta (108) in directia (X1).
Impingatorul lateral se deplaseaza spre
stanga.

+ Actionati maneta (108) in directia (Y1).
Impingatorul lateral se deplaseaza spre
dreapta.

Respectati capacitatea portanta redusa
in momentul impingerii in afara.

Impingétorul lateral este impins.

La vehiculul industrial fara impingator lateral integrat si racord HF4, maneta 104
poate fi alocata altfel.
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4.9.3.1 Utilizarea echipamentelor atasabile suplimentare cu multiPILOT

Pentru actionarea unui echipament atasabil hidraulic conectat la racordul HF5 este
prevazuta maneta de comanda (107) cu functiile X2 si Y2 (se vor avea in vedere
instructiunile de exploatare ale producatorului echipamentului atasabil).

- . 107
Comanda functiei suplimentare x :

hidraulice cu tasta de confirmare (O)

Procedura

+ Actionati tasta de confirmare (109)

« Deplasati maneta (107) in directia X ;99 .
sau Y in decursul a 1,5 secunde

Este executatd functia echipamentului
atasabil

Dispozitiv de reglare a coarnelor furcii HF5 (O)

Procedura

* Actionati tasta de confirmare (109)

- In cadrul a 1,5 secunde miscati maneta (107) in directia X sau Y
- In directia X coarnele furcii vor fi indepartate una de cealalt.
« In directia Y coarnele furcii vor fi apropiate.

Se executa functia dispozitivului de reglare a coarnelor furcii.
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impingatorul lateral integrat (duoPILOT)

Directia indicata "stanga" si "dreapta" este raportata la dispozitivul de preluare a
sarcinii, privind dinspre locul operatorului

La vehiculul industrial fara impingator lateral
integrat si racord HF4, maneta 104 poate fi
alocata altfel.
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49.41 Utilizarea echipamentelor atasabile suplimentare cu duoPILOT

Deplasarea impingatorului lateral

Procedura

« Actionati butonul (104) in directia (X1). impingétorul lateral se deplaseaza spre
stanga.

« Actionati butonul (104) in directia (Y1). impingétorul lateral se deplaseaza spre
dreapta.

Respectati capacitatea portanta redusa in momentul impingerii in afara.

Impingétorul lateral este impins.

4942 duoPILOT cu comanda racordurilor hidraulice ZH1

in  functe de  echipamentele
atasabile utilizate, maneta (104) este
alocatd cu functia echipamentului
atasabil. Manetele nenecesare
sunt nefunctionale. Racorduri vezi
pagina 147.

Procedura

+ Trageti maneta (104) in directia X2
sau Y2.
Este executata functia
echipamentului atasabil.
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4943 duoPILOT cu comanda racordurilor hidraulice ZH1, ZH2 si ZH3

158

In functie de echipamentele atasabile utilizate, maneta / tasta (104,109) este
alocata cu functia echipamentului atasabil. Manetele nenecesare sunt nefunctionale.
Racorduri vezi pagina 147.

Utilizarea racordului hidraulic ZH1

Procedura
+ Trageti maneta (104) in directia X2 sau Y2.
Este executata functia echipamentului atasabil.

Operarea racordului hidraulic ZH2 si ZH3 (O)

Procedura
+ Actionati comutatorul (110).
+ La echipamentul atasabil cu prindere:

Actionati tasta de confirmare (109).
+ Trageti maneta (104) in directia X1 sau apasati-o in directia Y1 in decursul a 2
secunde.

Este executata functia echipamentului atasabil.
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410 Montarea echipamentelor atasabile suplimentare

A AVERTIZARE!

Pericol de accidente din cauza echipamentelor atasabile racordate incorect

Prin echipamentele atasabile, care sunt racordate incorect din punct de vedere

hidraulic si mecanic, se poate ajunge la accidente. Exista pericolul ca degetele sau

mainile sa fie strivite.

» Montajul si punerea in functiune a echipamentelor atasabile au voie sa fie
realizate numai de personal de specialitate si instruit.

P Respectati instructiunile de utilizare ale producatorului echipamentului atasabil.

»inainte de punerea in functiune, verificati fixarea corectd si integralitatea
elementelor de fixare.

»inainte de punerea in functiune, verificati functionarea corecta a echipamentului
atasabil.

Conectarea hidraulica a echipamentului atasabil

Conditii preliminare

— Furtunuri hidraulice fara presiune.

— Racordurile existente de schimb sunt marcate la utilajul de transport uzinal cu
HF4 si HF5.

— Sensurile de miscare a echipamentelor atasabile sunt definite corespunzator
pentru sensul de actionare a elementelor de comanda.

Procedura

» Furtunuri hidraulice fara presiune
* Opriti utilajul de transport uzinal si asteptati cateva minute.

» Conectati si fixati racordul cu fisa.

+ Marcati elementele de comanda cu simboluri, din care nu se poate detecta functia
echipamentului atasabil.

Echipamentul atagabil este conectat hidraulic.

Colectati uleiul hidraulic scurs cu mijloace adecvate si conform conditiilor de
protectie a mediului in vigoare.

In cazul contactului cu pielea a uleiului hidraulic, spalati temeinic cu apa si s&pun! in
cazul contactului cu ochii, spalati imediat sub apa curgatoare si consultati un medic.
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Coborarea in regim de urgenta

La aparitia unei defectiuni in sistemul de comanda hidraulica, dispozitivul de
preluare a incarcaturii poate fi coborat manual.

A AVERTIZARE!

Pericol de ranire prin coborarea cadrului elevator

P Avertizati persoanele din zona periculoasa a utilajului de transport uzinal in timpul
coborarii de urgenta.

» Nu pasiti niciodata sub mijlocul de preluare a sarcinii si nu stationati sub acesta/
aceasta.

P Actionati supapa de coborare de urgenta dintr-o pozitie de langa utilajul de
transport uzinal.

P Este interzisa coborarea de urgenta a cadrului elevator, daca mijlocul de preluare
a sarcinii se gaseste in raft.

» Comunicati imediat lipsurile stabilite superiorilor.
P Utilajul de transport uzinal defect se va marca si se va opri.

P Utilajul de transport uzinal se va pune din nou in functiune numai dupa localizarea
si remedierea defectiunii.

Coborédrea de wurgenta a cadrului
elevator

Conditii preliminare

— Mijlocul de preluare a sarcinii nu se
gaseste in raft.

— Deconectati intrerupatorul OPRIRE DE
URGENTA si butucul de comanda.

— Scoateti fisa bateriei.

Procedura

» Slabiti supapa de coborare de urgenta
(153) la partea inferioara a utilajului de transport uzinal cu 4 mm surubul
hexagonal, maxim 1/2 rotatie in sens contrar acelor de ceasornic.

« Coborati lent cadrul elevator si dispozitivul de preluare a sarcinii. In caz de nevoie,
viteza de coborare poate fi redusa prin rotire in sensul acelor de ceasornic, sau
incarcatura poate fi oprita.

« Inchideti ventilul pentru coborarea de urgentd cu un cuplu de 2,5 Nm, dupa ce
incarcatura a fost coborata.

Cadrul elevator este coborat.

A AVERTIZARE!

Utilajul de transport uzinal se va pune din nou in functiune numai dupa localizarea si
remedierea defectiunii.
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412 Oprirea si asigurarea utilajului de transport uzinal

A AVERTIZARE!

Pericol de accidente datorita utilajului de transport uzinal neasigurat

Oprirea utilajului de transport uzinal in pante sau cu sarcina ridicata, cu frana de

parcare neactivata sau cu dispozitivul de preluare a sarcinii ridicat este periculoasa

si nu este, de regula, permisa.

» Opriti utilajul de transport uzinal pe o suprafatd pland. In cazuri speciale, se
recomanda asigurarea utilajului de transport uzinal de ex. prin pene.

» Coborati cadrul elevator si dispozitivul de preluare a sarcinii intotdeauna complet.

» inclinati cadrul elevator spre inainte.

» inainte de oprire, actionati intotdeauna tasta pentru frana de parcare.

P Alegeti locul de oprire, astfel incat sa nu fie ranite persoane cu coarnele furcii
coboréate.

» Oprirea si parasirea utilajul de transport uzinal in panta este interzisa.

Opriti si asigurati utilajul de transport uzinal

Procedura

+ Coborati complet dispozitivul de preluare a sarcinii si inclinati-l spre fata.

» Retrageti complet suportul catargului.

» Deconectati utilajul de transport uzinal, pentru aceasta
* rasuciti cheia la butucul de comanda spre stanga pana la limita si scoateti-o.
* Sisteme de acces fara cheie (O), vezi pagina 171.

+ Apasati intrerupatorul OPRIRE DE URGENTA.

Utilajul de transport uzinal este oprit.
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Asistenta in caz de avarii

Scoaterea din culoar a utilajului de transport uzinal

A PRECAUTIE!

Aceasta operatie poate fi executatd numai de catre un specialist din cadrul
personalului de revizie, instruit in deservirea masinii. La dezactivarea franelor trebuie
ca utilajul de transport uzinal sa se afle pe sol drept, deoarece nu mai actioneaza
nici un sistem de franare.
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Pregatirea utilajului de transport uzinal pentru deplasare fara propulsie proprie

Procedura

« Deconectati comutatorul OPRIRE DE URGENTA si butucul de comanda.
» Scoateti fisa bateriei.

 Asigurati utilajul de transport uzinal impotriva deplasarii accidentale.

« TInl&turarea capotei scaunului, vezi pagina 230.

Utilajul de transport uzinal pregétit.

Aerisirea franei magnetice

Instrumente gi materiale necesare

— Suruburile (2 x M6) (154)
— Cheie hexagonala imbus

Procedura

» Detasati fisa bipolara (155) de la frana magnetica.

» Desfaceti suruburile (2 x M6) (154) din placa de propulsie si insurubati-le in
orificiile franei magnetice.

Frana magnetica este aerisita.
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Alinierea rotii motoare

Procedura

« Inl&turati capacelul de protectie aflat
peste surubul central.

A PRECAUTIE!

Pericol de accidente datorita

bandajului tensionat

La virarea pe loc, bandajul rotii motoare

va fi tensionat. Este posibila astfel aparitia

unui cuplu de revenire la eliberarea cheii

imbus sau a manivelei de directie.

P Eliberati cu grija cheia imbus sau
manivela de directie.

Reglati pozitia volanului numai la
oprirea utilajului de transport uzinal.

Introduceti cheia imbus sau manivela
de directie (156) in sistemul de
actionare a directiei si rasuciti roata
motoare in pozitia dorita a directjei.

Roata motoare este aliniata.

O setare a pozitiei volanului este permisa numai la oprirea utilajului de transport

uzinal.
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Tractarea vehiculului industrial

Pericol de accidente datorita utilajului de transport uzinal neasigurat

Oprirea utilajului de transport uzinal in pante sau cu dispozitivul de preluare a
sarcinii ridicat este periculoasa si nu este permisa.

» Opriti utilajul de transport uzinal pe o suprafatd pland. In cazuri speciale, se
recomanda asigurarea utilajului de transport uzinal de ex. prin pene.
P Coborati complet dispozitivul de preluare a sarcinii.

P Alegeti locul de oprire, astfel incat sa nu fie ranite persoane cu dispozitivul de
preluare a sarcinii coborat.

» Daca franele nu functioneaza, asigurati utilajul de transport uzinal prin asezarea
de pene dedesubt care sa caleze rotile contra deplasarii accidentale.

Pericol de accidente

Daca utilajul de transport uzinal nu este tractat corect, pot fi vatamate persoane.

P Tractati utilajul de transport uzinal numai cu vehicule de tractiune, care dispun de
o forta suficienta de tractiune si de franare pentru sarcina remorcabila nefranata.

P Tractati utilajul de transport uzinal numai la viteza pasului.

» Nu opriti utilajul de transport uzinal cu frana de parcare slabita.

Instrumente gi materiale necesare
— Abschleppseil, Zugkraft > 5 to
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Procedura
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Deplasati cablul de remorcare conform figurii in jurul barelor de la nivelul
plafonului de protectie a soferului, pentru a tracta vehiculul industrial in directia
de propulsie.

e
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Deplasati cablul de remorcare in jurul cadrului elevator, conform figurii, pentru a
tracta utilajul de transport uzinal in directia furcii.

» Tractati incet si cu atentie utilajul de transport uzinal.
* La locul de destinatie, aduceti din nou instalatia de franare in starea pregatita de

functionare.

Utilajul de transport uzinal este tractat.
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Activarea franei magnetice

Instrumente gi materiale necesare

— Suruburile 2 x M6
— Cheie hexagonala imbus

Procedura

« Tnsurubati suruburile (2 x M6) in orificiile franei magnetice si insurubati-le in placa
propulsiei.
* Cuplati fisa bipolara la frana magnetica.

Fréana magnetica este activata.
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Mesaje de avertizare

a putut stabili pozitia de repaus a
pedalei de acceleratie.

Indicato |Cauza Remediere
r
1901 in timpul pornirii sistemului, nu s- Nu actionati pedala de acceleratie

in timpul pornirii sistemului.

1904 Pedala de acceleratie este Luati piciorul de pe pedala de
actionata, insa nu este selectat acceleratie, selectati sensul de
niciun sens de deplasare. deplasare si porniti.

1909 Pedala de acceleratie este Eliberati frana de parcare, pentru
actionata si frana de parcare nu aceasta actionati butonul franei de
este activata prin butonul franei de |parcare.
parcare.

1917 Actionarea simultana a pedalei de |Actionati momentan numai o
acceleratie si a pedalei de frana. pedala.

2951 PILOT actionat in timpul pornirii Nu actionati multi/soloPILOT in
sistemului. Nu este posibila o timpul pornirii sistemului.
detectare a pozitiilor nule. — Opiriti vehiculul industrial.

— Porniti din nou vehiculul
industrial.
— Eventual sunati la service.

1952 Butonul sensului de deplasare Nu actionati butonul sensului de
actionat la pornirea sistemului. deplasare la pornirea sistemului

9961 ISM (optiune) a detectat un Procurati confirmarea persoanei
eveniment soc in directie verticala |imputernicite (sef depozit) si

permiteti repunerea in functiune a
vehiculului

9962 ISM (optiune) a detectat un Procurati confirmarea persoanei
eveniment soc in directie orizontala |imputernicite (sef depozit) si

permiteti repunerea in functiune a
vehiculului

5990 Interogarea senzorului pentru Completarea cu electrolit.
masurarea nivelului electrolitilor
(optiune management baterie) al
bateriei a detectat un electrolit lipsa

5992 Dupa pornirea vehiculului, nu s- — Opriti vehiculul industrial.

a putut construi nicio retea radio — Porniti din nou vehiculul
pentru managementul bateriei industrial.
— Verificati racordul pentru
managementul bateriei.
— Apelati centrul de service.

5408/ Supratemperatura baterie litiu-ion | intrerupeti lucrul.

5409

5413 Subtemperatura baterie litiu-ion Aduceti vehiculul industrial in

mediul cald.

In cazul tuturor celorlalte mesaje de avertizare, opriti utilajul de transport uzinal si

porniti-l din nou. Daca apare din nou un mesaj de avertizare, sunati la service.

11.23 ro-RO



11.23 ro-RO

6 Dotarea suplimentara

Modificarile la configuratia din fabricatie a vehiculului industrial sunt nepermise si pot
provoca daune materiale si raniri ale persoanelor.

Davon betroffen sind z.B.:

— Gabelzinkenanderung

— Teleskopgabeln

— Zinkenverstellgerate

— Anbaugerate mit Klemmfunktion

6.1 Sisteme de acces fara cheie

Sistemele de acces fara cheie ofera posibilitatea de a aloca operatorului sau
grupului de operatori un cod individual.

PIN @@0OO @

2 3 4
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Generalitati privind operarea sistemelor de acces fara cheie

Codul de livrare este marcat printr-o folie lipitd. La prima punere in functiune,
modificati codul de reglare si indepartati folia!

— Codul de livrare: 1-2-3-4

— Setare din fabrica a codului de reglare: 2-4-1-2

Dupa introducerea unui cod valabil sau utilizarea transponderelor valabile apare in
unitatea de afisaj o bifa verde.

In cazul introducerii de coduri invalide apare o cruce rosie si introducerea trebuie
repetata.

Dupa un anumit timp fara operarea utilajului de transport uzinal, unitatea de afisaj
comuta Tn modul standby. Prin actionarea unei taste arbitrare, modul standby este
anulat.

Alocarea tastelor in meniul pentru administrarea codurilor sau
transponderelor (O)

Simbol |Semnificatie

Tnapoi:
Intrerupe procesul curent si revine la meniul anterior.

Procesul de inregistrare:
. ﬁ Afisarea procesului cronologic de inregistrare

Modificarea codului de reglare:
Pentru modificarea codului de reglare si pentru activarea tastaturii sau
a cititorului de transpondere

Editare cod de acces / transponder:
Pentru adaugarea si stergerea codurilor de acces sau a
transponderelor
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6.3

Alocarea tastelor in submeniuri

Semnificatie

Selectare sus:
Pentru selectarea codurilor de acces sau a transponderelor,
pentru rasfoirea Tnapoi in procesul de inregistrare

Selectare jos:
Pentru selectarea codurilor de acces sau a transponderelor,
pentru rasfoirea Thainte in procesul de inregistrare

Stergere:
Pentru stergerea codurilor de acces selectate

Adaugare:
Pentru adaugarea noilor coduri de acces

Confirmare:
Pentru confirmarea unei introduceri sau a unui cod de transponder

<J+[o[]o]

Urmatoarele setari pot fi efectuate exclusiv de serviciul pentru clienti al
producatorului.

Punerea in functiune a tastaturii si a cititorului de transpondere

In cazul echipérii cu tastatura sau cu cititor de transpondere, exploatarea utilajului de
transport uzinal este posibila la livrare numai prin intermediul tastelor de pe unitatea
de afisaj. Tastatura si cititorul de transpondere trebuie activate la beneficiar.
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Activarea tastaturii

Procedura

« Eliberati comutatorul OPRIRE DE
URGENTA, vezi pagina 124.

* Introduceti codul de livrare 1-2-3-4 cu
tastele de sub unitatea de afisaj (157).

Utilajul de transport uzinal este pornit.

» Actionati tasta de sub simbolul
.oetare” (161).

» Actionati tasta de sub simbolul
.Modificarea codului master” (162).

* Introduceti codul de reglare 2-4-1-2 cu
tastatura (158).

Codul de reglare introdus este afisat.

La prima punere in functiune, modificati
codul de reglare. Noul cod de reglare
nu trebuie sa fie identic cu codul de
reglare presetat sau cu un cod de
acces.

Actionati tasta de sub simbolul
,otergere® (163).
Codul de reglare este sters.

* Introduceti noul cod de reglare cu
tastatura (158).

* Actionati tasta de sub simbolul
»confirmare® (164).

Noul cod de reglare este afisat.

Dacéa noul cod de reglare a fost infrodus
incorect, procedeul se poate repeta cu
tasta de sub simbolul ,Stergere” (163).

 Pentru a reveni la meniul principal, 165
actionati tasta de sub simbolul
JInapoi* (165).

+ Stergeti codul de livrare, vezi pagina 185.

+ Creati codurile de acces, vezi pagina 184.

Tastatura este activata.

164
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6.3.2

Activarea cititorului de transpondere

Procedura

Eliberati comutatorul OPRIRE DE
URGENTA, vezi pagina 124.

Introduceti codul de livrare 1-2-3-4 cu
tastele de sub unitatea de afisaj (157).
Utilajul de transport uzinal este pornit.
Actionati tasta de sub simbolul
.Setare” (161).

Actionati tasta de sub simbolul
.Modificarea codului master” (162).
Introduceti codul de reglare 2-4-1-2 cu
tastele de sub unitatea de afisaj (157).

Codul de reglare introdus este afisat.
Actionati tasta de sub simbolul
,otergere” (163).

Codul de reglare este sters.

Tineti un transponder in fata cititorului
de transpondere (159).

Acest transponder devine prin aceasta
transponder de reglare.

Actionati tasta de sub simbolul
,confirmare® (164).

Codul transponderului de reglare este
afisat.

Daca a fost utilizat transponderul incorect,
procedeul se poate repeta cu tasta de sub
simbolul ,Stergere” (163).

Pentru a reveni la meniul principal,
actionati tasta de sub simbolul
»inapoi“ (165).

Codul de livrare nu mai poate fi utilizat
si trebuie sa fie sters.

Stergeti codul de livrare, vezi
pagina 190.
Adaugati noul transponder, vezi
pagina 189.

Cititorul de transpondere este activat.

165

163

159

164

163

175



6.4
6.4.1

6.4.2

176

Operarea unitatii de afigsare
Pornirea vehiculului industrial cu cod de acces

Procedura

« Eliberati comutatorul OPRIRE DE URGENTA, vezi pagina 124.

 Introduceti codul de acces cu tastele de sub afisaj (157).

Utilajul de transport uzinal este pornit.

Deconectarea vehiculului industrial

Procedura

» Actionati tasta de sub simbolul ,Oprire* (166) de pe
unitatea de afisaj.

- Apasati comutatorul OPRIRE DE URGENTA, vezi
pagina 124.

Utilajul de transport uzinal este oprit.

157

‘ "_- 166
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6.4.3

Modificarea codului de configurare

Conditii preliminare
— Ultilajul de transport uzinal este pornit,

vezi pagina 176.

Procedura

Actionati tasta de sub simbolul
.oetare” (161).

Actionati tasta de sub simbolul
.Modificarea codului master” (162).
Introduceti codul de reglare cu tastele
de sub unitatea de afisaj (157).

Codul de reglare introdus este afigat
prin cercuri umplute.

Actionati tasta de sub simbolul
~otergere” (163).
Codul de reglare este sters.

Introduceti noul cod de reglare cu
tastele de sub unitatea de afisaj (157).

Noul cod de reglare trebuie sa se
deosebeasca de codurile de acces
existente.

Actionati tasta de sub simbolul
,<confirmare® (164).

Noul cod de reglare este afisat.

Daca noul cod de reglare a fost
introdus incorect, stergeti codul de
reglare din nou si adaugati din nou un
cod de reglare.

Pentru a reveni la meniul principal,
actionati tasta de sub simbolul
»inapoi“ (165).

Codul de reglare este modificat.

161

162

157

163

164

177



6.4.4

178

Adaugarea unei cod de acces nou

Conditii preliminare
— Ultilajul de transport uzinal este pornit,
vezi pagina 176.

161

Procedura

* Actionati tasta de sub simbolul
.oetare” (161).

+ Actionati tasta de sub simbolul ,Editarea
codului de acces” (167).

Codul de reglare este accesat.

* Introduceti codul de reglare cu tastele de

sub unitatea de afisaj (157). 157
Toate codurile de acces sunt afigate.
* Actionati tasta de sub simbolul
»<Adaugare“ (168).
+ Introduceti noul cod de acces cu tastele
de sub unitatea de afisaj (157).
Noul cod de acces trebuie sa se
deosebeasca de codurile de acces
existente.
* Actionati tasta de sub simbolul 168

,confirmare® (164).
Noul cod de acces este afisat.

V & 164

Daca noul cod de acces a fost introdus ;45
incorect, stergeti codul de acces din nou,

vezi pagina 179 si adaugati din nou un

cod de acces.

Pentru a reveni la meniul principal, actionati tasta de sub simbolul ,inapoi* (165).

A fost adaugat un nou cod de acces.
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6.4.5

Conditii preliminare
— Ultilajul de transport uzinal este pornit,
vezi pagina 176.

Procedura

Actionati tasta de sub simbolul
.oetare” (161).

Actionati tasta de sub simbolul ,Editarea
codului de acces” (167).

Codul de reglare este accesat.

Stergerea unui cod de acces

Introduceti codul de reglare cu tastele de
sub unitatea de afisaj (157).

Toate codurile de acces sunt afisate.

Cu tasta de sub simbolul ,Selectie
jos“ (169) selectati codul de acces care
trebuie sters.

Actionati tasta de sub simbolul
~otergere” (163).

Codul de acces a fost sters.

Pentru a reveni la meniul principal,
actionati tasta de sub  simbolul
»inapoi“ (165).

Poz.

Descriere

157

Unitate de afisaj (EasyAccess Softkey):

— Descriere, vezi pagina 90

— Introducerea codurilor de reglare si a codurilor de acces din 4 pozitii
— Locuri de memorare pentru maxim 10 de coduri de acces

— Pentru coduri de reglare si de acces constand din cifrele 1 pana la 4

158

Tastatura (EasyAccess PinCode):

— constand din tastele 0 pana la 9 si C (Stergere)

— Introducerea codurilor de reglare si a codurilor de acces din 4 pozitji
— Locuri de memorare pentru maxim 100 de coduri de acces

159

Cititor de transpondere (EasyAccess Transponder):
— Locuri de memorare pentru maxim 100 de transpondere

160

ISM Online:
— In cazul dotarii cu sistemul de management al flotei JH consultati
instructiunile de utilizare ,Sisteme de management al flotei JH”.

179



6.4.6

180

Afisarea procedurii de inregistrare (unitatea de afisaj)

Utilizarea ultimelor coduri de acces diferite se afiseaza in procedura de inregistrare.
Ultima Tnregistrare realizata este reprezentata ultima data.

Daca sunt protocolate mai multe coduri de acces decéat pot fi reprezentate simultan,
zona de afisare poate fi deplasata prin rasfoirea in continuare sau prin rasfoirea
inapoi.

Conditii preliminare
— Ultilajul de transport uzinal este pornit,
vezi pagina 176.

Procedura

* Actionati tasta de sub simbolul
.oetare“ (161).

* Actionati tasta de sub simbolul
,Procedura de inregistrare® (170).

* Introduceti codul de reglare cu tastele
de sub unitatea de afisaj (157).

Codul de reglare introdus este afigat
prin cercuri umplute.

» Pentru a rasfoi in continuare, actionati
tasta de sub simbolul ,Selectare
jos“ (169), la nevoie repetati de mai
multe ori.

Zona de afisare se deplaseaza: Se
afiseaza inregistrérile anterioare.

« Pentru a rasfoi inapoi, actionati tasta
de sub simbolul ,Selectare sus® (171),
la nevoie repetati de mai multe ori.
Zona de afisare se deplaseazé: Se
afiseaza inregistrérile mai actuale.

 Pentru a reveni la meniul principal,
actionati tasta de sub simbolul
»inapoi“ (165).

157

Procedura de inregistrare se afiseaza.
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6.5
6.5.1

6.5.2

182

Operarea tastaturii

Pornirea vehiculului industrial cu cod de acces

Procedura

+ Eliberati comutatorul OPRIRE DE URGENTA,
vezi pagina 124.
* Introduceti codul de acces (158).

Utilajul de transport uzinal este pornit.

Deconectarea vehiculului industrial

Procedura

» Actionati tasta de sub simbolul ,Oprire“ (166) de pe
unitatea de afisaj.

« Apasati comutatorul OPRIRE DE URGENTA, vezi
pagina 124.

Utilajul de transport uzinal este oprit.
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6.5.3

Modificarea codului de configurare

Conditii preliminare

— Ultilajul de transport uzinal este pornit,
vezi pagina 182.

Procedura

* Actionati tasta de sub simbolul
.oetare” (161).

* Actionati tasta de sub simbolul
.Modificarea codului master” (162).

+ Introduceti codul de reglare cu tastatura
(158).
Codul de reglare introdus se afiseaza
pe unitatea de afisaj (157) prin cercuri
umplute.

* Actionati tasta de sub simbolul
~otergere” (163).
Codul de reglare este sters.

* Introduceti noul cod de reglare cu
tastatura (158).
Noul cod de reglare trebuie sa se
deosebeasca de codurile de acces
existente.

* Actionati tasta de sub simbolul
,confirmare® (164).
Noul cod de reglare este afisat.
Daca noul cod de reglare a fost

introdus incorect, stergeti codul de
reglare din nou si adaugati din nou un
cod de reglare.

Pentru a reveni la meniul principal,
actionati tasta de sub simbolul
»inapoi“ (165).

Codul de reglare este modificat.

161

162

158

157

- 163

183



6.5.4

184

Adaugarea unei cod de acces nou

Conditii preliminare
— Ultilajul de transport uzinal este pornit,

vezi pagina 182.

Procedura

Actionati tasta de sub simbolul
.oetare” (161).

Actionati tasta de sub simbolul
,Editarea codului de acces” (167).

Codul de reglare este accesat.

Introduceti codul de reglare cu
tastatura (158).

Toate codurile de acces se indica pe
unitatea de afisaj (157).

Actionati tasta de sub simbolul
L<Adaugare“ (168).

Introduceti noul cod de acces cu
tastatura (158).

Noul cod de acces trebuie sa se
deosebeasca de codurile de acces
existente.

Actionati tasta de sub simbolul
,confirmare® (164).

Noul cod de acces este afisat in
unitatea de afisaj (157).

Daca noul cod de acces a fost introdus
incorect, stergeti codul de acces din
nou, vezi pagina 185 si adaugati din
nou un cod de acces.

Pentru a reveni la meniul principal,
actionati tasta de sub simbolul
»inapoi“ (165).

A fost adaugat un nou cod de acces.

161

167

158

157
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6.5.5

6.5.6

Stergerea unui cod de acces

Conditii preliminare
— Ultilajul de transport uzinal este pornit,
vezi pagina 182.

Procedura

* Actionati tasta de sub simbolul
.oetare” (161).

+ Actionati tasta de sub simbolul ,Editarea
codului de acces” (167).
Codul de reglare este accesat.

* Introduceti codul de reglare cu tastatura
(158).
Toate codurile de acces se indica pe
unitatea de afisaj (157).

« Cu tasta de sub simbolul ,Selectie
jos* (169) selectati codul de acces care
trebuie sters.

* Actionati tasta de sub simbolul
~otergere” (163).

Codul de acces a fost sters.

* Pentru a reveni la meniul principal,
actionati tasta de sub  simbolul
»inapoi“ (165).

- 163

165 169

Afisarea procedurii de inregistrare (tastatura)

Utilizarea ultimelor coduri de acces diferite se afiseaza in procedura de inregistrare.
Ultima inregistrare realizata este reprezentata ultima data.

Daca sunt protocolate mai multe coduri de acces decéat pot fi reprezentate simultan,
zona de afisare poate fi deplasata prin rasfoirea in continuare sau prin rasfoirea
inapoi.

185



186

Conditii preliminare
— Ultilajul de transport uzinal este pornit,

vezi pagina 182.

Procedura

Actionati tasta de sub simbolul
.oetare” (161).

Actionati tasta de sub simbolul
.Procedura de inregistrare” (170).
Introduceti codul de reglare cu
tastatura (158).

Codul de reglare introdus se afiseaza
pe unitatea de afisaj (157) prin cercuri
umplute.

Pentru a rasfoi in continuare, actionati
tasta de sub simbolul ,Selectare
jos“ (169), la nevoie repetati de mai
multe ori.

Zona de afisare se deplaseazé: Se
afiseaza inregistrarile anterioare.

Pentru a rasfoi inapoi, actionati tasta
de sub simbolul ,Selectare sus* (171),
la nevoie repetati de mai multe ori.
Zona de afisare se deplaseaza: Se
afiseaza inregistrarile mai actuale.

Pentru a reveni la meniul principal,
actionati tasta de sub simbolul
»inapoi“ (165).

Procedura de inregistrare se afiseaza.

157
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6.6

6.6.1

6.6.2

Operarea cititorului de transpondere

ATENTIE

Nu deteriorati transponderul. Utilajul de transport uzinal nu poate fi pornit cu
transpondere deteriorate.

Pornirea vehiculului industrial cu un transponder

Procedura

Eliberati comutatorul OPRIRE DE
URGENTA, vezi pagina 124.

Tineti transponderul in fata cititorului de
transpondere (159).

Apare o bifa verde si se pastreaza péna
are loc o confirmare. Dacéa in decursul a
20 de secunde nu are loc nicio confirmare,
apare interogarea de acces.

Actionati tasta de sub  simbolul
,confirmare® (164).

Utilajul de transport uzinal este pornit.

Deconectarea vehiculului industrial

Procedura

* Actionati tasta de sub simbolul ,Oprire“ (166) de pe

« Apasati comutatorul OPRIRE DE URGENTA, vezi

unitatea de afisaj.

pagina 121.

Utilajul de transport uzinal este oprit.

~
-

187



6.6.3

188

Modificarea transponderului de configurare

Conditii preliminare
— Ultilajul de transport uzinal este pornit,

vezi pagina 187.

Procedura

Actionati tasta de sub simbolul
.oetare” (161).

Actionati tasta de sub simbolul
.Modificarea codului master” (162).
Asezati transponderul de reglare pe
cititorul de transpondere (159).

Codul transponderului de reglare este
afisat pe unitatea de afisaj (157).

Actionati tasta de sub simbolul
~Stergere (163).
Se afiseaza o linie punctata.

Asezati noul transponder de reglare pe
cititorul de transpondere (159).

Noul cod al transponderului de reglare
trebuie sa se deosebeasca de codurile
de transponder existente.

Actionati tasta de sub simbolul
,confirmare® (164).

Noul cod al transponderului de reglare
este afisat.

Daca a fost utilizat transponderul
incorect, procedeul se poate repeta cu
tasta de sub simbolul ,Stergere” (163).

Pentru a reveni la meniul principal,
actionati tasta de sub  simbolul
»inapoi“ (165).

Codul de transponder este modificat.

161

S

()

}163

(-
o — 162
(-
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6.6.4 Adaugarea unui transponder nou

Conditii preliminare
— Ultilajul de transport uzinal este pornit,
vezi pagina 187.

161

Procedura
* Actionati tasta de sub simbolul
.oetare“ (161). 167

* Actionati tasta de sub simbolul
.Editarea transponderului® (167).
Transponderul  de  reglare  este
interogat.

* Asezati transponderul de reglare pe
cititorul de transpondere (159).
Toate codurile de transponder se indicéa
pe unitatea de afisaj (157).

* Actionati tasta de sub simbolul
»<Adaugare® (168).

* Asezati noul transponder pe cititorul de
transpondere (159).

ol

Noul cod de transponder trebuie
sa se deosebeasca de codurile de Aa— 157
transponder existente.

* Actionati tasta de sub simbolul
,confirmare® (164).

Noul cod de transponder este afigat.

L =— 168

=4

Dacd s-a utilizat un transponder
incorect, stergeti transponderul din 165
nou, vezi pagina 190, si adaugati din V
nou un transponder.

164

Pentru a reveni la meniul principal, actionati tasta de sub simbolul ,inapoi“ (165).

A fost addugat un nou transponder.

Codurile salvate de transponder se aloca mai intai dupa numere si apoi alfabetic.

189



6.6.5

6.6.6

190

Stergerea unui transponder

Conditii preliminare
— Utilajul de transport uzinal este
pornit, vezi pagina 187.

Procedura

* Actionati tasta de sub simbolul
.oetare” (161).

* Actionati tasta de sub simbolul
.Editarea transponderului® (167).
Transponderul de reglare este
interogat.

» Asezati transponderul de reglare pe
cititorul de transpondere (159).
Toate codurile de transponder se
indica pe unitatea de afisaj (157).

» Cu tasta de sub simbolul ,Selectie
jos“ (169) selectati codul de
transponder care trebuie sters.

* Actionati tasta de sub simbolul
~otergere” (163).

Transponderul a fost sters.
* Pentru a reveni la meniul principal,

actionati tasta de sub simbolul
»inapoi“ (165).

165 169

Afisarea procedurii de inregistrare (cititor transpondere)

Utilizarea ultimelor transpondere diferite se afiseaza in procedura de inregistrare.
Ultima inregistrare realizata este reprezentata ultima data.

Daca sunt protocolate mai multe transpondere decéat pot fi reprezentate simultan,
zona de afisare poate fi deplasata prin rasfoirea in continuare sau prin rasfoirea
inapoi.
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Conditii preliminare
— Ultilajul de transport uzinal este pornit,

vezi pagina 176.

Procedura

Actionati tasta de sub simbolul
.oetare” (161).

Actionati tasta de sub simbolul
.Procedura de inregistrare” (170).
Asezati transponderul de reglare pe
cititorul de transpondere (159).

Pentru a rasfoi in continuare, actionati
tasta de sub simbolul ,Selectare
jos“ (169), la nevoie repetati de mai
multe ori.

Zona de afisare se deplaseazé: Se
afiseaza inregistrarile anterioare.

Pentru a rasfoi inapoi, actionati tasta
de sub simbolul ,Selectare sus* (171),
la nevoie repetati de mai multe ori.
Zona de afisare se deplaseaza: Se
afiseaza inregistrarile mai actuale.

Pentru a reveni la meniul principal,
actionati tasta de sub simbolul
»inapoi“ (165).

Procedura de inregistrare se afiseaza.

78915B51EAE561

[ 11231151EAE631

15835B51BAC561
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6.7

6.7.1

192

Sisteme de asistenta

Sistemul de asistenta trebuie integrat, utilizat si intretinut conform indicatiilor din
aceste instructiuni de exploatare. Alte utilizari sunt neconforme cu destinatia sa si
pot provoca prejudicii persoanelor, vehiculelor industriale sau altor bunuri materiale.

Sistemul de asistentd Jungheinrich sprijina operatorul, insa nu il exonereaza de
raspunderea sa:

Prin utilizarea sistemului de asistenta, operatorului ii revine raspunderea pentru
functionarea sigurd a vehiculului industrial. Aceastd raspundere include, de
asemenea, o eventuald obisnuintd a operatorului cu confortul sistemului si, astfel,
cu posibilele situatii periculoase la defectarea acestuia. Operatorul este intotdeauna
obligat sa monitorizeze perimetrul si sa controleze vehiculul industrial.

Comportamentul in timpul deplasarii

Operatorul trebuie sa adapteze viteza de deplasare la conditiile locale. Operatorul
trebuie sa conduca mai lent de ex. in curbe, Tnaintea pasajelor inguste si pe
acestea, la trecerea prin usi batante, in locurile fara vizibilitate. Operatorul trebuie
sa pastreze permanent o distanta de siguranta pentru franare fata de vehiculele
care se deplaseaza in fata sa si sa detina in permanenta controlul asupra utilajului
de transport uzinal. Oprirea brusca (in afara situatiei periculoase), virarea rapida,
depasirea in locurile periculoase sau cu vizibilitate redusa, este interzisa. Inclinarea
in afara sau interventiile in afara zonei de lucru si de operare sunt interzise.

accessCONTROL

Activarea se realizeaza numai daca dupa pornirea vehiculului industrial prin
intermediul butucului de comanda (transponder O / tastatura O) este respectata
ordinea de confirmare:

1. Operatorul ocupa scaunul.

2. Centura de retinere este cuplata.

3. Pedala pentru functia integrata de siguranta este actionata.

Daca scaunul soferului este parasit pentru scurt timp, utilajul de transport uzinal
poate fi exploatat in continuare dupa ce se urca din nou in vehicul (soferul se
aseaza pe scaun) si fixarea din nou a centurii de siguranta.

Daca activarea deplasarii nu are loc, se aprinde in functie de disfunctionalitatea
respectiva indicatorul de avertizare pentru comutatorul scaunului sau inchizatorul
centurii. Trebuie executate punctele de la 1 la 3 in ordinea mentionata.

Simbol |Semnificatie Culoare |Functia
° Comutatorul galben | Comutatorul scaunului nu este actionat
\ scaunului sau comutatorul scaunului a fost actionat
continuu timp de mai mult de 6 ore
rosu Eroare la comutatorul scaunului
(] Monitorizarea - galben |Inchizatorul centurii nu este blocat
ags Incuietorii centurii {4y, secventa incorectd de actionare a

comutatorului scaunului, inchizatoarea
centurii si pedala pentru functia integrata

de siguranta
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6.7.2

6.7.3

A AVERTIZARE!

Pericol de accidentare prin disfunctionalitati sau obisnuinta in deservirea

vehiculului industrial

Defectiunile sau disfunctionalitatile vehiculului industrial sau sistemului de asistenta

pot face ca sistemul de asistenta sau alte functii sa nu mai fie executate corect.

Operarea vehiculului industrial cu lipsa vizibilitati asupra zonei de operare si de

lucru sau pierderea atentiei din cauza obisnuintei poate duce la situatii periculoase

de deplasare, coliziuni cu persoane si obiecte sau accidentari.

» Verificati sistemul de asistenta la pornirea vehiculului industrial cu privire la stare si
functionare.

» Nu mai deserviti vehiculul industrial cu defectiuni sau disfunctionalitati ale unui
sistem de asistenta in sistemul complet. Contactati serviciul asistenta clienti al
producatorului.

» Sporiti atentia la miscarile de deplasare si hidraulice, pentru a evita coliziunile.

P Atunci cand operati vehiculul industrial si cu functia sistemului de asistenta,
verificati intotdeauna suplimentar zona de operare si cea de lucru in vizibilitate
directa, de asemenea, pentru a preveni pierderea atentiei din cauza obisnuintei.

» Adaptati viteza de deplasare si manipularea incarcaturii la conditiile de vizibilitate.

driveCONTROL (O)

Optiunea driveCONTROL activeaza in mod automat deplasarea lenta dupa trecerea
de la cursa libera la cursa catargului. Astfel, se limiteaza atat viteza de deplasare
maxima, cat si acceleratia.

Viteza de deplasare redusa poate fi reglata in domeniul de 0,4 m/s si 1,9 m/s.

reachCONTROL

A AVERTIZARE!

Pericol de accidente din cauza pericolului crescut de rasturnare si a capacitatii
portante reziduale reduse

In cazul utilizarii necorespunzétoare a optiunii reachCONTROL exista pericol crescut

de rasturnare, deoarece echipamentele atasabile pot reduce stabilitatea vehiculului

industrial, vezi pagina 54. in cazul capacitatii portante reziduale reduse exista in

zona invecinata a vehiculului industrial pericolul celor mai grave daune materiale si

vatamari de persoane ca urmare a incarcaturilor care cad.

P Utilizati optiunea reachCONTROL numai pana la o lungime a furcii de pana la
maxim 1300 mm.

P Echipamentele atasabile suspendate in afara de orice tip nu sunt permise cu
optiunea reachCONTROL (HF5).

Optiunea reachCONTROL maximizeaza vitezele pentru impingerea catargului in
functie de inaltimea cursei si greutatea incarcaturii, vezi pagina 54.

Optiunea reachCONTROL este permisa numai pentru vehiculele industriale cu o
lungime a furcii de panala 1300 mm.

193



6.7.4

6.7.5

194

curveCONTROL (O)

Sistemul de asistenta curveCONTROL sustine operatorul la operarea sigura a
vehiculului industrial. Viteza maxima de deplasare se reduce la deplasarile in curba
conform bracarii directiei.

Presetarea se poate modifica prin serviciul de asistenta a clientilor al producatorului

warehouseCONTROL

Optiunea  Warehouse  Control  foloseste ca interfata pentru  WMS
(Warehouse Management System)

— Introducerea comenzii prin intermediul WMS
— Interogarea starii unei comenzi
— Interogarea starilor vehiculului

positionCONTROL

Daca positionCONTROL este disponibil, vezi instructiunile de exploatare
"Preselectarea inaltimii cursei de ridicare".

Preselectarea inal{imii cursei de ridicare (O)

La dotarea cu preselectare a inaltimii cursei de ridicare, vezi instructiunile de
exploatare "Preselectare a inaltimii cursei de ridicare".
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6.8

V] [¥]

Faruri de lucru

175 174

Farurile de lucru sunt dotate cu articulatie pivotanta in toate directiile.

Butonul (175) conecteaza sau deconecteaza farurile de lucru (173) in directia
propulsiei, iar butonul (174) conecteaza sau deconecteaza farurile de lucru (172)
in directia furcii. Farurile de lucru pot fi controlate optional in functie de sensul de
deplasare.

Pornirea sau oprirea farurilor de lucru

Procedura
+ Actionati butoanele farurilor de lucru (175, 174).

Farul de lucru este pornit sau oprit.
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196

Sistem cu camera

A PRECAUTIE!

Pericol de accidente din cauza zonelor de lucru fara vizibilitate

P Sistemul cu camera serveste ca mijloc ajutator pentru folosirea sigura a utilajului
de transport uzinal.

P Realizati cu grija deplasarea si lucrul cu sistemul cu camera!

P Aliniati camera, astfel incat zona de lucru fara vizibilitate sa poata fi vizualizata.

Camera este fixata pe partea interioara a
coarnelor furcii drepte. Afigarea imaginii camerei
se realizeaza prin intermediul unui monitor montat
la plafonul de protectie a soferului. In legatura
cu un aparat de reglare a coarnelor, sistemul cu
camera este dotat cu o camera in unghi larg.
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objects in ., .

momtor are

closer then ¢
L—J

\ they appear

176 177

178 179 180 181 182 183

Poz.

Denumire

Functia

176

Selectare camera

Selectare manuala a unei camere. Un LED
langa o tasta indica faptul ca selectarea
camerei este activata. Prin apasarea inca o
data a tastei, se poate comuta reprezentarea
camerei.

177

Setare zi/noapte

Prin apasarea tastei, se poate schimba intre
modul ABC, setarea zi si noapte.

178

Contrast

Prin apasarea tastei, se poate activa modulul
de setare. Contrastul dorit se poate seta prin
tastele plus si minus.

179

Luminozitate

Prin apasarea tastei, se poate activa modulul
de setare. Luminozitatea dorita se poate seta
prin tastele plus si minus.

178+
179

Saturare

Prin apasarea simultana a tastei de contrast
si a tastei de luminozitate se poate activa
modul de setare. Prin apasarea tastelor plus
si minus se poate seta saturarea.
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6.9.1

6.9.2

6.9.3

198

Poz. Denumire Functia

180 meniul anterior Prin apasarea tastei, monitorul indica punctul
de meniu anterior.

181 Minus Prin apasarea tastei se poate schimba in
urmatorul punct de meniu sau se poate merge
in selectarea spre stanga.

182 Plus Prin apasarea tastei se poate schimba in
punctul anterior de meniu sau se poate merge
in selectarea spre dreapta.

183 Enter Prin apasarea tastei, sistemul se poate
comuta pe standby sau se poate activa

optiunea selectata in cadrul meniului.

Meniu de service

Deschiderea meniului de service

Procedura
+ Apasati simultan tastele (176), (181), (182).

Setari camera

Deschiderea setarilor camerei

Conditii preliminare
— Meniul de service este deschis.

Procedura

» Deschideti setarile de camera cu tasta (176).

+ Cu tastele (181) si (182) selectati setarile de camera.

+ Confirmati cu tasta (183).

+ Cu tasta (181) si (182) selectati valoarea care trebuie modificata.

+ Cu tasta (183) comutati valoarea sau comutati la modificarea valorii. Eventual
setati cu tastele (181) si (182) valoarea dorita.

Setari de sistem

Deschiderea setarilor sistemului

Conditii preliminare
— Meniul de service este deschis.

Procedura

» Cu tastele (181) si (182) selectati setarile de sistem.
+ Confirmati cu tasta (183).
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6.9.4

6.9.5

Blocarea tastaturii

Dezactivarea blocarii tastaturii
Conditii preliminare
— Setarile de sistem sunt deschise.

Procedura

* Cu tastele (181) si (182) selectati tasta si confirmati cu tasta (183).
+ Cu tastele (181) si (182) selectati blocarea tastaturii si confirmati cu tasta (183).
* In meniul Setari, selectati blocarea tastaturii dorita.

Meniu Utilizator

Deschiderea meniului utilizator

Conditii preliminare
— Blocarea tastaturii este dezactivata.

Procedura
» Apasati simultan tastele (181) si (182).
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6.10 Girofarul

Pornirea sau oprirea girofarului

Procedura
+ Actionati butonul Girofar (185).

Girofarul este pornit sau oprit (184).

200
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6.11

Deconectarea inaltimii cursei (HHA) (O)

Deconectarea inaltimii cursei este o limitare electrica a cursei pentru limitarea
inaltimii maxime a cursei in zona cursei pilonului. Motorul pompei se deconecteaza
la atingerea inaltimii setate a cursei.

Functia de ridicare este blocata.

La optiunea preselectarea inaltimii cursei de ridicare (O) sau optiunea
operationCONTROL (O) nu mai este disponibil comutatorul magnetic la catarg.

Anularea deconectarii inaltimii cursei
fara buton de anulare

Procedura

* Aduceti o datd maneta SOLO-PILOT
(149) sau MULTI-PILOT (94) in pozitie
neutra.

* Trageti maneta SOLO-PILOT (149)
sau MULTI-PILOT (94) in directia H,
vezi pagina 135

Deconectarea  inéltimii  cursei  este
anulata.
Functia Ridicare poate fi executata cu viteza redusa a cursei.
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103

Anularea deconectarii inaltimii cursei
cu buton de anulare

Procedura

+ Actionati butonul de anulare HHA (99)
si simultan trageti maneta (103) in
directia H.

Deconectarea  inaltimii  cursei  este
anulata.

Functia de ridicare poate fi executata cu
vitez& redusé a cursei.

103
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6.12 Limitare electrica a cursei (ESA)

ESA inseamna instalatie cu comutatoare de sfarsit de cursa si este disponibila n
variantele ESA 1, ESA 2 si ESA 3. Sarcina instalatiei ESA este de a impiedica
deteriorarea utilajului de transport uzinal sau a incarcaturii in zona bratelor rotilor,
A
N

cauzata de eventualele manevre gresite.
=<l
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|

r
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7

Poz. |Denumire

186 |Indicator impingator lateral
99 Buton anulare ESA
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6.12.1

204

ESA 1
ESA 1 poate fi furnizat pentru utilaje de transport uzinal cu impingator lateral.

Mod de functionare

ESA 1 stabileste pozitia catargului si a suportului furcii prin intermediul senzorilor de
la cadrul elevator. in cazul in care catargul este impins complet sau suportul furcii se
afla in afara domeniului de siguranta (500 - 600 mm in afara bratelor rotilor) ESA 1
dezactiveaza toate functiile hidraulice.

in cazul in care catargul nu este miscat complet in sensul de avans si sarcina se
afla in zona bratului rotii, se decupleaza impingerea laterala, impingerea catargului,
coborarea si functiile hidraulice suplimentare.

In cazul in care catargul este miscat complet in sensul de avans si sarcina se afla
in zona bratelor rotilor, se blocheaza numai functia de impingere a catargului, o
retragere a catargului nu este posibila.

Ridicarea si inclinarea nu sunt blocate in principal.

Deblocarea functiilor blocate hidraulic se realizeaza automat fara interventia

utilizatorului.

Deblocarea automata in pozitie centrala permite in acest caz, ca

— migcarea pilonului in sens de avans sa fie deblocata automat si in zona bratelor
rotilor, cand impingatorul lateral este in pozitie centrala.

— posibilitatea de coborare pe sol cand impingatorul lateral este in pozitie centrala.

— pozitia centrala sa fie afisata pe unitatea de comanda si de afisare cu un indicator
de control (186).
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6.12.2

ESA 2

ESA 2 poate fi livrata pentru utilaje de transport uzinal cu impingator lateral integrat
sau diverse echipamente atasabile, de exemplu, aparat de reglare a coarnelor,
graifar pentru balofi.

Mod de functionare

ESA 2 stabileste pozitia catargului si a coarnelor furcii prin intermediul senzorilor de
la cadrul elevator. in cazul in care catargul este impins complet sau coarnele furcii
se afla in afara domeniului de siguranta (500 - 600 mm in afara bratelor rotilor) ESA
2 dezactiveaza toate funciiile hidraulice.

In cazul in care catargul nu este complet deplasat in sensul de avans sau
incarcatura se afla in zona bratelor de roata, impingerea laterala, impingerea
catargului, coborarea si functiile hidraulice suplimentare sunt deconectate.

in cazul in care catargul este complet deplasat in sensul de avans si incarcatura
se afla in zona bratelor de roata, este blocata acum functia impingerii catargului, o
retragere a catargului nu este posibila.

Ridicarea si inclinarea nu sunt, in principiu, blocate.

Deblocarea functiilor hidraulice cu butonul de anulare

Conditii preliminare
— Functia executata este blocata. Catargul sau coarnele furcii se afla in zona de
siguranta.

Procedura
» Actionati butonul de anulare ESA (99) si executati simultan functia dorita.

Functiile hidraulice sunt dezactivate, atat timp cat butonul este actionat.

Deblocarea functiei hidraulice fara butonul de anulare

Conditii preliminare
— Functia executata este blocata. Catargul sau coarnele furcii se afla in zona de
siguranta.

Procedura

* Aduceti elementul de comanda (SOLO-PILOT sau MULTI-PILOT) in pozitia
neutra.

* Actionati din nou elementul de comanda (SOLO-PILOT sau MULTI-PILOT) in
directia initiala.
Se deblocheaza numai functia actionata initial cu viteza redusa.

» Realizati separat acest proces pentru fiecare functie.

Functia hidraulica este deblocata.
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206

ESA 3

ESA 3 poate fi livrata pentru utilajele de transport uzinal cu dispozitiv de inclinare a
catargului in legatura cu un aparat de ajustare a coarnelor.

Mod de functionare

ESA 3 stabileste pozitia catargului si a coarnelor furcii prin intermediul senzorilor de
la cadrul elevator. In cazul in care catargul este impins complet sau coarnele furcii
se afla in afara domeniului de siguranta (500 - 600 mm in afara bratelor rotilor) ESA
3 dezactiveaza toate functiile hidraulice.

In cazul in care catargul nu este complet deplasat in sensul de avans sau
incarcatura se afla in zona bratelor de roata, impingerea laterala, impingerea
catargului, coborarea si functiile hidraulice suplimentare sunt deconectate.

in cazul in care catargul este complet deplasat in sensul de avans si incarcatura
se afla in zona bratelor de roata, este blocata acum functia Tmpingerii catargului, o
retragere a catargului nu este posibila.

Ridicarea si inclinarea nu sunt, in principiu, blocate.

ESA 3 verifica in plus, daca coarnele furcii nu pot intra in coliziune cu bratele
rotilor si nu prezinta sarcina. Daca ambele criterii sunt indeplinite, functiile impingere
catarg si coborare sunt deblocate. mpingerea laterald si functile hidraulice
suplimentare raman blocate.

Inc&rcaturile cu o greutate < 100 kg nu pot fi recunoscute de sistem in mod sigur.
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6.13 Buton Validare functie graifar
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Poz. |Denumire
187 Buton ,Validare functie graifar”
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6.14

208

La actionarea butonului "Validare functie graifar" si actionarea simultana a functiei
hidraulice corespunzatoare, este validata functia graifar.

Functia hidraulica suplimentara trebuie actionata in decursul a 1,5 secunde dupa
actionarea tastei de confirmare.
(vezi pagina 147)

Pozitionarea coarnelor furcii cu dispozitivul integrat de ajustare a
coarnelor (dotare suplimentara)

A AVERTIZARE!

Pericol de accidentare din cauza prinderii incarcaturilor cu dispozitivul de
reglare a furcilor

Este interzisa prinderea incarcaturilor cu dispozitivul de reglare a furcilor

» Dispozitivul de reglare a furcilor nu trebuie folosit pentru prinderea incarcaturilor.

Conditii preliminare
— Adus in stare pregatita de functionare
vezi pagina 121.

Procedura

* Trageti maneta (107) in directia
H, coarnele furcii se deplaseaza
impreuna.

» Apasati maneta (107) in directia S,
coarnele furcii se departeaza unul de
celalalt.

Coarnele furcii sunt pozitionate.

11.23 ro-RO



11.23 ro-RO

6.15

Functie de cantarire

Poz. |Denumire

97 Buton ,Dispozitiv de cantarire*

In timpul actionarii butonului ,Dispozitiv de cantarire” (97), sarcina este ridicata cca.
10 cm si este coboratd din nou. In urma acestui proces, masa incarcaturii este
determinata si apoi indicata pe afisaj. Functia de cantarire nu Tnlocuieste un cantar
calibrat. Functia de cantarire nu trebuie folositd pentru ridicarea liberd a sarcinii. in
timpul procesului de cantarire, toate celelalte functii hidraulice sunt blocate.

Cantarirea sarcinii

Procedura
* Actionati butonul ,Dispozitiv de cantarire” (97) si mentineti-l apasat, pana cand
procesul de cantarire s-a incheiat.

Daca butonul se elibereaza inainte de incheierea procesului de cantarire,
procesul de cantarire se incheie si nu se mai stabileste o valoare valida. Afigajul
indica ,- - - - kg"“.

Sarcina este cantarita si se indica pe afigaj.

209



6.16 Far de lucru cu LED la dispozitivul de preluare a incarcaturii

3

210

188

Poz. |Denumire

188 |Faruri de lucru cu LED ale dispozitivului de preluare a sarcinii

Farurile de lucru cu LED de la mijlocul de preluare a sarcinii se pot livra pentru utilaje
de transport uzinal in legatura cu un impingator lateral.

Farurile de lucru cu LED de la dispozitivul de preluare a sarcinii sunt

— aprinse cand functia hidraulica este activa si viteza de deplasare este mai mica de
8 km/h.

— stinse cand functia hidraulica este inactiva si viteza de deplasare depaseste
4 km/h pentrut> 2.

— stinse cand functia hidraulica este inactiva pentru t > 5 min.
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6.17 Grilaj de protectie a sarcinii detasabil

A PRECAUTIE!

Pericol de strivire si greutate mare a grilajului de protectie a sarcinii

P La executarea acestei activitati, trebuie purtate manusi de lucru si pantofi de
protectie.

P Pentru scoaterea si suspendarea grilajului de protectie a sarcinii sunt necesare
doua persoane.

Demontarea grilajului de protectie a sarcinii

Procedura

» Desfaceti suruburile (189).
» Scoateti grilajul de protectie a sarcinii de pe suportul furcii si agezati-I asigurat.
* Montati suruburile sigurantei furcii.

Montarea grilajului de protectie a sarcinii

Procedura
» Suspendati grilajul de protectie a sarcinii la sina superioara a suportului furcii.
* Montati suruburile si strangeti cu o cheie dinamometrica.

Cuplu de strangere = 85 Nm

21



6.18 Floor-Spot

212

Floor-spot serveste ca dispozitiv ajutator si proiecteaza un punct colorat pe podea,
cand comutatorul pentru sensul de deplasare este cuplat, la o distanta de 4,5 m/ 4
m.

La deplasarea inainte, punctul colorat se afla in fata vehiculului industrial si la
deplasarea inapoi in spatele vehiculului industrial.

A PRECAUTIE!

Pericol de accidente din cauza vizibilitatii ingradite

Privirea directa in farurile cu leduri va poate orbi si va poate limita temporar vederea.
» Nu va uitati direct in farurile cu leduri.

P Efectuati cu grija deplasarea si lucrul cu sistemul Floorspot.

» Nu modificati setarea din fabricatie.

190

7~

Floor-Spot (190) este disponibil atat in directia propulsiei sub plafonul de protectie a
soferului, cat si in directia incarcaturii deasupra plafonului de protectie a soferului.

Pozitia Floor-Spot proiectat este presetata din fabrica.
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6.18.1 Indicatii suplimentare privind Floor-Spot albastru
numai pentru Floor-Spot albastru (51466740/51631731)

Floor-Spot activat atentioneaza persoanele din timp referitor la calea de deplasare a
vehiculului industrial, proiectand un punct albastru pe sol la o distanta reglata.

A PRECAUTIE!

Pericol de accidentare prin orbire

Privirea directd in raza luminoasad a Floor-Spot va poate orbi si va poate limita
temporar vederea.

» Nu priviti direct in raza luminoasa a Floor-Spot.
» Nu modificati pozitia si orientarea Floor-Spot la vehiculul industrial.

A PRECAUTIE!

Punerea in pericol a sanatatii retinei de catre lumina albastra

Floor-Spot la vehiculul industrial este clasificat conform standardului IEC 62471 in

grupa de risc 2: Risc mediu. In domeniul de la 400 nm pana la 780 nm lumina

albastra poate dauna retinei ochiului.

P Placuta de avertizare ,Atentie! Radiatie optica posibil periculoasa“ se va verifica
daca exista si daca este lizibila, eventual se va inlocui.

» Nu priviti direct in raza luminoasa a Floor-Spot.

»in timpul lucrérilor de intretinere si reparatie, scoateti Floor-Spot din functiune, de
exemplu prin deconectarea conexiunii la baterie, si asigurati-l impotriva punerii in
functiune accidentale.
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413

Placuta de avertizare ,Atentie! Radiatie optica posibil periculoasa® este lipita, in
lateral, pe cadru sau pe acoperisul de protectie a soferului. In lateralul Floor-Spot
nu sunt lipite placute de avertizare.
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1

Intretinerea vehiculului industrial

Piese de schimb

Pentru a asigura o functionare sigura si ireprosabila, trebuie folosite numai piesele
de schimb originale ale producatorului.

Piesele de schimb originale ale producatorului corespund specificatiilor acestuia
si garanteaza calitatea maxim posibila in ceea ce priveste siguranta, exactitatea
dimensiunilor si materialul.

Montarea sau utilizarea de piese de schimb neoriginale pot influenta negativ
caracteristicile specificate ale produsului si implicit pot afecta siguranta. Pentru
defectiuni care intervin ca urmare a folosirii de piese de schimb neoriginale, se
exclude orice raspundere din partea producatorului.

Catalogul de piese de schimb electronice per produs poate fi accesat indicand
numarul de serie prin intermediul linkului (www.jungheinrich.de/spare-parts-search).

Numarul de serie este indicat pe placa de fabricatie, vezi pagina 49.

Siguranta functionarii si protectia mediului

Verificarile si lucrarile de revizie prezentate in capitolul ,Revizia, inspectia
si Tnlocuirea pieselor de revizie care trebuie schimbate® trebuie efectuate in
conformitate cu intervalele de revizie definite, vezi pagina 247.

Producatorul recomanda sa se inlocuiasca piesele de schimb specificate, de
asemenea, in capitolul ,Revizia, inspectia si inlocuirea pieselor de revizie care
trebuie schimbate“ conform intervalelor de schimb stabilite vezi pagina 259.

A AVERTIZARE!

Pericol de accidentare si pericol de deteriorare a componentelor

Orice modificare la utilajul de transport uzinal - in special asupra dispozitivelor de
siguranta - este interzisa. Nu este permisa in nici un caz modificarea vitezei de lucru
a utilajului de transport uzinal.

Lipirea de autocolante pe parbriz este interzisa.

Exceptie: Administratorii au voie s& execute sau au voie sa dispuna executarea
modificarilor la utilajele de transport uzinal actionate cu motor, numai daca
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producatorul s-a retras din afacere si nu exista urmasi ai acestuia; administratorii

trebuie totusi:

— sa aiba grija ca modificarile care trebuie executate sa fie planificate, verificate
si executate de un inginer de specialitate pentru vehiculele industriale si pentru
siguranta acestora

— sa aiba fTnregistrari permanente ale constructiei, verificarii si executarii
modificarilor

— sa dispuna executarea si autorizarea modificarilor corespunzatoare la placutele
cu datele capacitatii portante, la placutele cu indicatii si autocolante, precum si la
manualele de exploatare si pentru atelierele de service

— sa aplice un marcaj permanent si cu o buna vizibilitate la utilajul de transport
uzinal, din care sa reiasa modificarile intreprinse, data modificarilor si numele,
respectiv adresa organizatiei insarcinate cu aceasta activitate.

ATENTIE

Numai piesele de schimb originale se supun controlului calitatii al producatorului.
Pentru a asigura o functionare sigura si ireprosabila, trebuie folosite numai piesele
de schimb ale producatorului.

Din motive de siguranta in domeniul calculatorului de bord, al sistemelor de
comanda si al senzorilor IF (antene) pot fi montate numai componente care sunt
admise de catre producator special pentru acest utilaj de transport uzinal. Din acest
motiv, aceste componente (calculator, sisteme de comanda, senzor IF (antena))
pot fi inlocuite numai cu componente similare ale altui utilaj de transport uzinal din
aceeasi serie de fabricatie.

Dupa verificarile si activitatile de revizie, trebuie sa se efectueze activitatile de la
paragraful ,Repunerea in functiune a vehiculului industrial dupa lucrari de curatare
sau intretinere®, vezi pagina 243.
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Prescriptii de securitate pentru lucrarile de intrefinere

Personalul pentru lucrarile de intretinere

Intretinerea utilajului de transport uzinal trebuie sa se realizeze numai prin serviciul
pentru clienti al producatorului instruit special pentru aceste indatoriri. De aceea, va
recomandam incheierea unui contract de intrefinere cu cel mai apropiat centru de
vanzari al producatorului.

Lucrarile de curatare

Este permisa realizarea lucrarilor de curatare numai in locurile prevazute pentru
acest scop, care corespund prevederilor tarii utilizatorului.

A PRECAUTIE!

Pericol de incendiu prin utilizarea agentilor de curatare inflamabili
Utilizarea agentilor de curatare inflamabili sporeste pericolul de incendiu.
» in timpul curatarii nu utilizati agenti de curatare inflamabili.

» inainte de inceperea lucrérilor de curétare, scoateti fisa bateriei.

» inainte de inceperea lucrarilor de curatare, luati toate masurile de securitate
impotriva producerii de scantei (de ex. prin scurtcircuit).

ATENTIE

Pericol de deteriorare a instalatiei electrice

Curatarea ansamblurilor (unitati de comanda, senzori, motoare, etc.) instalatiei

electrice cu apa poate duce la deteriorarea instalatiei electrice.

» Nu curatati cu apa instalatia electrica.

P Curatati instalatia electrica cu aer de aspiratie sau aer comprimat slab (utilizati
compresor cu decantor de apa) si o pensula neconductoare, anti-statica.

ATENTIE

Pericol de deteriorare a componentelor la curatarea vehiculului industrial

Curatarea cu curatitor cu presiune Tnalta poate cauza disfunctionalitati prin umiditate.

» inainte de curatarea vehiculului industrial cu curatitor de Tnalta presiune, acoperiti
toate ansamblurile (sisteme de comanda, senzori, motoare, etc.) instalatiei
electronice cu grija.

» Nu mentineti jetul de curatare al aparatului de curatare de inalta presiune pe
locurile de marcaj, pentru a nu deteriora locurile de marcare, vezi pagina 45.

» Nu curatati vehiculul industrial cu jet de abur.

Dupa curatare, efectuati activitatile descrise in paragraful ,Repunerea in functiune
a utilajului de transport uzinal dupa lucrari de curatare sau intretinere® (vezi
pagina 243).

217



3.2

3.3

218

Lucrarile la instalatia electrica

A AVERTIZARE!

Pericol de accidente din cauza curentului electric

La instalatia electrica trebuie sa se lucreze numai in stare fara tensiune.

Condensatorii montati in sistemul de comanda trebuie sa fie descarcati complet.

Condensatorii sunt descarcati complet la cca. 10 minute dupa@ deconectarea

instalatiei electrice de la baterie.

inainte de Tnceperea lucrarilor de intretinere la instalatia electrica:

P Efectuarea lucrarilor la instalatia electrica este permisa numai persoanelor
specializate, avand calificare in electrotehnica.

»inainte de inceperea lucrului, intreprindeti masurile necesare pentru eliminarea
posibilitatii de accidente electrice.

» Opriti si asigurati vehiculul industrial, vezi pagina 161.

P Scoateti fisa bateriei.

P Asezati inelele, bratarile metalice etc.

Materiale consumabile si piese vechi

A PRECAUTIE!

Materialele consumabile si piesele vechi dauneaza mediului inconjurator
Piesele vechi si mijloacele de lucru schimbate trebuie sa fie reciclate in conformitate
cu dispozitile de protectie a mediului aflate in vigoare. Serviciul de asistenta a
clientilor al producatorului special instruit pentru aceste indatoriri, va sta la dispozitie
pentru schimbarea uleiului.

P Respectati prescriptiile de securitate la manipularea acestor materiale.
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3.4

3.41

3.4.2

3.5

Garnitura de pneuri

A AVERTIZARE!

Pericol de accidente prin folosirea anvelopelor care nu corespund

specificatiilor producatorului.

Calitatea anvelopelor influenteaza securitatea si comportamentul de rulare ale

vehiculului industrial.

In caz de uzura inegald, stabilitatea vehiculului industrial se reduce si se prelungeste

distanta de franare.

P Cand schimbati anvelopele, acordati atentie ca vehiculul industrial sa nu adopte
pozitii oblice.

» Schimbati anvelopele intotdeauna in pereche, si anume concomitent pe stanga si
pe dreapta.

» Demontati inelul de otel de pe anvelopele pneumatice numai atunci cand acestea
sunt depresurizate.

Cand inlocuiti anvelopele si jantele montate in fabrica, se vor utiliza exclusiv piese
de schimb originale ale producatorului; in caz contrar, specificatile producatorului
nu mai pot fi respectate. Daca aveti intrebari, adresati-va serviciului pentru clienti al
producatorului.

In timpul verificarii uzurii trebuie respectata limita de uzura a rotii respective.
Schimbarea rotii de actionare

Este permisa inlocuirea rotii motoare numai prin intermediul serviciului pentru client;
autorizat al producatorului.

Schimbarea rotilor de sarcina

Este permisa inlocuirea rotilor de sarcina numai prin intermediul serviciului pentru
clienti autorizat al producatorului.

Lanturile de ridicare

A AVERTIZARE!

Pericol de accidente cauzat lanturile de ridicare nelubrifiate si curatate

necorespunzator

Lanturile de ridicare sunt elemente de siguranta. Lanturile de ridicare nu trebuie sa

fie murdare. Lanturile de ridicare si pivotii trebuie sa fie mereu curate si suficient

lubrifiate.

P Curatarea lanfurilor de ridicare se face prin stergere sau periere. Impuritatile
aderente pot fi indepartate cu derivate parafinice, ca de ex. petrol lampant.

» Curatarea lanturilor de ridicare cu curatitor de inalta presiune cu jet de vapori sau
agenti chimici de curatare este interzisa.

» Imediat dupa curatarea lantului de ridicare, uscati cu aer comprimat si pulverizati
cu spray pentru lanturi.

» Realizati lubrifierea lantului de ridicare numai cand acesta este destins, in acest
sens coborati complet dispozitivul de preluare a incarcaturii.

P Lubrifiati cu grija lantul de ridicare in zona rolelor de ghidare.
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Instalatia hidraulica

A AVERTIZARE!

Pericol de accidente datorita instalatiilor hidraulice neetanse

Dintr-o instalatie hidraulica neetansa si defecta poate iesi ulei hidraulic.

» Comunicati imediat lipsurile stabilite superiorilor.

P Utilajul de transport uzinal defect se va marca si se va opri.

P Utilajul de transport uzinal se va pune din nou in functiune numai dupa localizarea
si remedierea defectiunii.

P Uleiul hidraulic scurs se va indeparta imediat cu un material absorbant
corespunzator.

» Amestecul rezultat din materialul liant si materialele consumabile se va evacua cu
respectarea prescriptiilor in vigoare.

A AVERTIZARE!

Pericol de ranire si pericol de infectie prin furtunurile hidraulice defecte

Uleiul hidraulic sub presiune se poate evacua din gaurile fine, respectiv fisurile

din furtunurile hidraulice. Furtunurile hidraulice refractare se pot sparge in timpul

functionarii. Persoanele din apropierea utilajului de transport uzinal pot fi ranite prin

uleiul hidraulic care se evacueaza.

» in cazul ranirilor, apelati imediat la un medic.

» Nu atingeti furtunurile hidraulice sub presiune.

» Comunicati imediat lipsurile stabilite superiorilor.

P Utilajul de transport uzinal defect se va marca si se va opri.

P Utilajul de transport uzinal se va pune din nou in functiune numai dupa localizarea
si remedierea defectiunii.

ATENTIE

Verificarea si schimbarea furtunurilor hidraulice

Furtunurile hidraulice pot deveni refractare prin imbatranire si trebuie verificate la

intervale regulate. Conditile de utilizare a unui vehicul industrial au o influenta

considerabila asupra imbatranirii furtunurilor hidraulice.

P Verificati si, daca este cazul, inlocuiti furtunurile hidraulice cel putin 1 data pe an.

»in cazul conditiilor de utilizare sporite, intervalele de testare trebuie s se scurteze
in mod corespunzator.

»in cazul conditilor normale de utilizare, se recomanda 6 ani. Pentru o utilizare
mai indelungata nepericuloasa, administratorul trebuie sa realizeze o evaluare
a pericolelor. Masurile de protectie care rezulta de aici trebuie respectate si
intervalul de verificare trebuie scurtat in mod corespunzator.

Producatorul dispune de un serviciu de asistenta a clientilor special calificat pentru
aceasta indatorire.
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ATENTIE

Posibile defectiuni ale functiilor hidraulice la vehiculele
industriale cu dotare pentru hale frigorifice

Punerea in functiune a vehiculului industrial dupa o perioada mai
lunga de neutilizare sau in conditii de temperatura ambientala n
afara zonei de congelare prevazuta pentru utilizare poate duce la
formarea de zgomote evidente, miscari bruste ale cilindrilor si la
daune ale instalatiei hidraulice.

P Executati functiile hidraulice numai la temperaturile pentru hale
frigorifice.

» Dupa o perioada mai lunga de neutilizare, pulverizati capetele
tijelor de pistoane ale cilindrilor hidraulici cu spray pentru lanturi.
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Materiale consumabile si plan de lubrifiere

Manipularea sigura a materialelor consumabile

Manipularea materialelor consumabile

Materialele consumabile trebuie sa fie intotdeauna utilizate Tn mod corespunzator si
in conformitate cu indicatiile producatorului.

A AVERTIZARE!

Manipularea necorespunzatoare pune in pericol sanatatea, viata si mediul

Materialele consumabile pot fi inflamabile.

»Nu aduceti materialele consumabile in contact cu componentele fierbinti sau
flacara deschisa.

» Depozitati materialele consumabile numai in recipiente marcate corespunzator.

» Umpleti materialele consumabile numai in recipiente curate.

» Nu amestecati materialele consumabile de diferite calitati. Abaterile de la aceasta

prescriptie sunt permise numai daca amestecarea este prescrisa explicit in aceste
instructiuni de exploatare.

A PRECAUTIE!

Pericol de alunecare si periclitare a mediului inconjurator prin materialele

consumabile scurse si varsate

Prin materialele consumabile scurse si varsate, exista pericol de alunecare. Acest

pericol se amplifica in contact cu apa.

» Nu varsati materialele consumabile.

» Materialele consumabile scurse si varsate se vor indeparta imediat cu un material
absorbant corespunzator.

» Amestecul rezultat din materialul liant si materialele consumabile se va evacua cu
respectarea prescriptiilor in vigoare.
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A AVERTIZARE!

Pericol la manipularea neregulamentara a uleiurilor

Uleiurile (spray de lanturi / ulei hidraulic) sunt inflamabile si otravitoare.

P Uleiurile uzate se vor elimina ca deseu in mod regulamentar. Uleiul uzat se va
pastra la loc sigur pana la eliminarea regulamentara

» Nu varsati uleiuri.

P Uleiurile varsate si/sau scurse se vor indeparta imediat cu un material absorbant
adecvat.

» Amestecul rezultat din materialul liant si ulei se va elimina prin respectarea
prescriptiilor in vigoare.

» Trebuie respectate prescriptiile legale la manipularea uleiurilor.

P La manipularea uleiurilor, purtati manusi de protectie.

» Nu permiteti patrunderea uleiurilor pe componentele de motor fierbint;.

» Nu fumati la manipularea uleiurilor.

P Evitati contactul si consumul. in cazul inghitirii, nu provocati voma, ci apelati
imediat la un medic.

» Dupa inspirarea cetii de ulei sau a vaporilor, duceti la aer proaspat.

P Daca uleiurile au intrat in contact cu pielea, clatiti-o cu apa.

» Daca uleiurile au intrat in contact cu ochii, clatiti-va ochii cu apa si apelati imediat
la un medic.

P Schimbatj imediat imbracamintea si incaltamintea imbibate cu ulei.

A PRECAUTIE!

Materialele consumabile si piesele vechi dauneaza mediului inconjurator
Piesele vechi si mijloacele de lucru schimbate trebuie sa fie reciclate in conformitate
cu dispozitile de protectie a mediului aflate in vigoare. Serviciul de asistenta a
clientilor al producatorului special instruit pentru aceste indatoriri, va sta la dispozitie
pentru schimbarea uleiului.

P Respectati prescriptiile de securitate la manipularea acestor materiale.
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Planul de lubrifiere

Min. = 1612
—m, Max.= 291 ETM/V 214-216
Max.= 34| ETM/V 318-325

fA,

Surubul de golire pentru uleiul

V | Suprafete de alunecare D hidraulic

1 |Niblu de lubrifiere . Stut de umplere pentru uleiul de
P angrenaje

m Stut de umplere pentru uleiul o Surubul de golire pentru uleiul de

hidraulic

angrenaje

Raport de amestec utilizare in hale frigorifice 1:1
Cantitatea de umplere, vezi pagina 231.
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Surubul de golire pentru uleiul

WV | Suprafete de alunecare D hidraulic

1 | Niblu de lubrifiere . Stut de umplere pentru uleiul de
P angrenaje

m Stut de umplere pentru uleiul o Surubul de golire pentru uleiul de

hidraulic

angrenaje

Raport de amestec utilizare in hale frigorifice 1:1
Cantitatea de umplere, vezi pagina 231.
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4.3

Materialele consumabile

Cod |Nr. comanda | Cantitate Denumire Utilizare pentru

ul livrata

A 51132827 |50 Ulei hidraulic Instalatia hidraulica
Jungheinrich

B 29200 680" (5,01 CLP 100DIN 51517 | Cutia de viteze

C 29200810 |5,01 HLP 10, DIN 51524 | Cutie de viteza hala

frigorifica

E 29 201 430 1,0 kg Unsoare, DIN Serviciul de lubrifiere
51825

G 29201280 |400 ml Spray de lanturi Lanturi

H 50 002 004 ({400 ml Spray pentru Dintare
glisare

J 51081875 |5,01 Renolin MR 310 Instalatie hidraulica

depozit frigorific

1) Se recomanda utilizarea exclusiv a uleiului de angrenaje furnizat de Jungheinrich
cu numarul de comandéa 29 200 680, deoarece acesta indeplineste in testele pe
perioada lungé conditiile preliminare necesare. Alte uleiuri de angrenaje ar putea
avea, chiar si atunci cadnd acestea corespund DIN, proprietéti de lubrifiere mai
slabe, ceea ce poate avea ca rezultat durate de viatd mai reduse.

* Vehiculele industriale sunt livrate din fabrica cu un ulei hidraulic special (uleiul
hidraulic Jungheinrich, care se poate recunoaste dupa culoarea albastra). Uleiul
hidraulic Jungheinrich se obtine exclusiv prin organizatia de service Jungheinrich.
Utilizarea unui ulei hidraulic alternativ, mentionat este permisa, insa poate cauza o
inrautatire a functionalitatii. O functionare combinata a uleiului hidraulic Jungheinrich
cu unul din uleiurile hidraulice alternative, mentionate este permisa.

Valori orientative pentru unsoare

Codu |Tip de Punct de Penetrarea |Clasa NLG1 |Temperatura
| saponificare |picurare prin de utilizare
°C framantare °C
la25°C
E Litiu 185 265 - 295 2 -35/+120
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Descrierea lucrarilor de revizie si intretinere

Pregatirea vehiculului industrial pentru lucrarile de revizie si
intretinere

Pentru a evita accidentele in cursul lucrarilor de revizie si intretinere, se vor lua toate
masurile de securitate necesare. Trebuie sa fie indeplinite urmatoarele conditii:

Procedura

» Opriti utilajul de transport uzinal pe o suprafata plana.

» Coborati complet cursa principala si suplimentara.

» Opriti si asigurati utilajul de transport uzinal, vezi pagina 161.

» Deconectati utilajul de transport uzinal, pentru aceasta:
* Rotiti cheia in butucul de comanda pana la oprire spre stanga si scoatefi cheia,

sau

 apasati CanCode (O) tasta O, sau
* apasati tasta rosie a modulului de acces ISM (O).

« Apasati intrerupatorul OPRIRE DE URGENTA.

» Scoateti figsa bateriei si asigurati astfel utilajul de transport uzinal impotriva punerii
accidentale in functiune.

« In cazul lucrarilor sub utilajul de transport uzinal ridicat, acesta se va asigura,
pentru a preveni coborarea, bascularea sau alunecarea.

A AVERTIZARE!

Pericol de accidente la lucrul sub mijlocul de preluare a sarcinii, cabinei

soferului si utilajului de transport uzinal

»in cursul lucrarilor sub mijlocul de preluare a sarcinii, cabinei soferului ridicate sau
sub utilajul de transport uzinal ridicat, acestea vor fi asigurate astfel incat sa fie
impiedicata orice posibilitate de coborare, rasturnare sau alunecare a utilajului de
transport uzinal.

»La ridicarea utilajului de transport uzinal, trebuie respectate instructiunile
prescrise, vezi pagina 55. Asigurati utilajul de transport uzinal contra rostogolirii
accidentale (de ex. prin pene), daca lucrati la frana de parcare.
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5.2

Ridicarea sigura si asezarea pe suporturi a utilajului de transport
uzinal

A AVERTIZARE!

Pericol de accidente datorita utilajului de transport uzinal basculabil

Pentru ridicarea utilajului de transport uzinal, prinderea mijloacelor de ridicare
adecvate este permisa numai in locurile special prevazute.

P Respectati greutatea utilajului de transport uzinal de pe placa de fabricatie.

P Utilizati exclusiv cric cu capacitate portanta suficienta.

P Ridicati utilajul de transport uzinal fara sarcina pe sol neted.

P La ridicare, trebuie sa fie folosite mijloace adecvate (pene, blocuri din lemn dur)
pentru a elimina posibilitatea de alunecare sau rasturnare.

Ridicarea gi agezarea sigura pe suporturi a vehiculului industrial
Conditii preliminare

— Pregatiti vehiculul industrial pentru lucrarile de revizie si intretinere (vezi
pagina 228).

Instrumente gi materiale necesare
— Cric
— Blocuri din lemn dur

Procedura
 Asezati cricul la punctul de prindere.

Punctul de prindere pentru cric, vezi pagina 45.

+ Ridicati vehiculul industrial.
* Sustineti vehiculul industrial cu cale din lemn dur.
* Indepartati cricul.

Vehiculul industrial este ridicat si asezat pe suporturi in mod sigur.

Coboréarea vehiculului industrial se efectueaza in succesiune inversa.
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Demontarea sau montarea capotei scaunului

Unitatea de actionare si agregatul hidraulic sunt facuti accesibili pentru mentenanta,
prin indepartarea capotei scaunului.

Inlaturarea capotei scaunului 134

Procedura

Trageti in sus maneta de blocare
(134) a scaunului, impingeti scaunul in o
directia volanului si scoateti-I. T
Deconectati conectorul de la ventilator. \ ‘
Desfaceti suruburile (191) si scoatefi = \
capota scaunului (192).
Montarea se realizeaza 1in ordine g S|
inversa. \ e

Capota scaunului este indepartata. 192

Demontarea placii podelei
Procedura

Placa podelei demontata.

Demontarea placii podelei

Slabiti si indepartati cele 3 suruburi
(193).

Deschideti blocarea cu cheia imbus.
Ridicati cu atentie placa podelei.
Detasati conectorii pedalelor.

Asezati sigur placa podelei.
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5.5

Verificarea nivelului uleiului hidraulic

A PRECAUTIE!

Uleiul hidraulic este sub presiune in timpul functionarii si este daunator sanatatii si
mediului.

» Nu atingeti conductele hidraulice sub presiune.

P Uleiul vechi se va elimina ca deseu in mod regulamentar. Uleiul vechi se va pastra
la loc sigur pana la eliminarea regulamentara.

» Nu varsati uleiul hidraulic.

P Uleiul hidraulic scurs se va indeparta imediat cu un material absorbant
corespunzator.

» Amestecul rezultat din materialul liant si materialele consumabile se va evacua cu
respectarea prescriptiilor in vigoare.

P Trebuie respectate prescriptiile legale la manipularea uleiului hidraulic.

» La manipularea uleiului hidraulic, purtati manusi de protectie.

» Nu permiteti patrunderea uleiului hidraulic pe componentele de motor fierbinti.

» Nu fumati la manipularea uleiului hidraulic.

» Evitati contactul si consumul. in cazul inghitirii, nu provocati voma, ci apelati
imediat la un medic.

P Dupa inspirarea cetii de ulei sau a vaporilor, duceti la aer proaspat.

» Daca uleiurile au intrat in contact cu pielea, clatiti-o cu apa.

P Daca uleiurile au intrat in contact cu ochii, clatiti-va ochii cu apa si apelati imediat
la un medic.

P Schimbati imediat imbracamintea si incaltamintea imbibate cu ulei.
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Verificarea nivelului uleiului hidraulic

Conditii preliminare 194
— Utilajul de transport uzinal pregatit

pentru lucrarile de revizie si intretinere,

vezi pagina 228.

Procedura

* Deplasati scaunul soferului spre
inainte.

» Verificati nivelul uleiului hidraulic n
rezervorul hidraulic (195).

Cititi nivelul uleiul hidraulic la joja
de ulei (194) numai daca dispozitivul
de preluare a sarcinii este coborat 195
complet.

» Eventual completati cu ulei hidraulic in stutul de umplere, conform specificatiilor
corecte.
» Impingeti din nou scaunul inapoi si inclichetati maneta de blocare.

Nivelul uleiului hidraulic a fost verificat.

inaltime cadru elevator’ ETV

400 - 499 marcaj aproximativ Il
500 - 599 marcaj aproximativ Il
600 - 699 marcaj aproximativ 1V
700 - 799 marcaj aproximativ IV
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5.6
5.6.1

Verificarea sigurantelor electrice

ETM/V 210-216

Scoaterea capacului sigurantei
Procedura

A PRECAUTIE! 196

Pericol de strivire
» Inlaturati capacul cu grija.

Scoateti cu forta capacul
sigurantei (196) din punctele (197) de
sus stanga si jos dreapta si puneti-l
deoparte.

* Montajul se face parcurgand pasii in
ordine inversa.

Capacul sigurantei este scos.

Scoaterea capacului bordului

Procedura

* Deplasati volanul in directia scaunului 499
soferului (pozitia exterioara cea mai
departata).

+ Scoateti capacul bordului (199).

» Scoatefi capacul lateral al bordului
(198).

Sigurantele principale se afla sub
capacul lateral al bordului (198).

* Montajul se face parcurgénd pasii in
ordine inversa.

Capacul bordului a fost scos.

Verificarea sigurantelor electrice

Conditii preliminare
— Capacul sigurantei este scos.
— Capacul bordului a fost scos.

Procedura

 \Verificarea valorii corecte a sigurantelor conform tabelului si schimbarea acestora,
daca este cazul.

Sigurantele electrice au fost verificate.
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200 201 202 203

204 205 206
Valorile sigurantelor
Poz. Denumire Aplicare Valoare
[A]
200 F8 Siguranta principala 425
201 5F6 Cabina 30’
202 F15 Deplasarea/Ridicarea 355
203 F26 48 V dupa contactorul 30
principal
204 F1 Siguranta de comanda 30
generala
205 3F6 Virare roata motoare 30
206 F4 Contactorul principal 2
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207
208
209
210
211
212
213
214
215
216
217
218
219
220

JUDDDDDDoDonon

Valorile sigurantelor

Poz. Denumire Aplicare Valoare
[A]

207 F17 Transmisie radio de date 5

208 4F15 Autorizare acces 2

209 F27 Control deplasare / ridicare 2

210 5F2 Convertor CC/CC 7,5

211 9F2 Incélzirea scaunului 7,5

212 3F11 Virare roata motoare 2

213 4F8 Unitatea de afisare si comanda 3

214 Nealocat

215 Nealocat

216 2F17 Sistem hidraulic MFC 2

217 1F13 Siguranta de control MFC deplasare/ 7,5
franare

218 1F14 Siguranta de control MFC deplasare/ 5
franare

219 2F18 Sistem hidraulic MFC 10

220 F28 MFC deplasare/ franare 5

235



5.6.2

236

ETM/V 318-325

Scoaterea capacului sigurantei
Procedura
A PRECAUTIE! 196

Pericol de strivire
» Inlaturati capacul cu grija.

Scoateti cu forta capacul
sigurantei (196) din punctele (197) de
sus stanga si jos dreapta si puneti-|
deoparte.

* Montajul se face parcurgénd pasii in
ordine inversa.

Capacul sigurantei este scos.

Scoaterea capacului bordului

Procedura

* Deplasati volanul in directia scaunului 499
soferului (pozitia exterioara cea mai
departata).

» Scoateti capacul bordului (199).

» Scoateti capacul lateral al bordului
(198).

Sigurantele principale se afla sub
capacul lateral al bordului (198).

* Montajul se face parcurgénd pasii in
ordine inversa.

Capacul bordului a fost scos.

Verificarea sigurantelor electrice

Conditii preliminare
— Capacul sigurantei este scos.
— Capacul bordului a fost scos.

Procedura

+ \Verificarea valorii corecte a sigurantelor conform tabelului si schimbarea acestora,
daca este cazul.

Sigurantele electrice au fost verificate.
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Valorile sigurantelor

200

221 204 202 203 205

motoare

Poz. Denumire Aplicare Tensiune |Valoare
[Vl [A]
200 F8 Siguranta 80 425
principala
221 7F3 Siguranta de 58 30
comanda a
convertorului
CC/CC
204 F1 Siguranta de 58 30
comanda generala
202 F15 Deplasare/ridicare |80 355
203 F26 48 V 58 30
dupa contactorul
principal
205 3F6 Virare roata 58 30
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222
223
224
225
226
227

229

231
233
234
235
236

237
238

Valorile sigurantelor

— =
28— | ——

230— L/

232

Ny
Il
i

[ —

Poz.

Denumire

Aplicare

Tensiune
[Vl

Valoare
[A]

222

1F13

Siguranta de
control MFC
deplasare/ franare

58

7,5

223

4F9

Siguranta de
control a partii
electronice

58

224

4F7

Siguranta de
control a unitatii de
afisare si comanda

58

225

4F8

Unitatea de afisare
si comanda

58

226

2F17

Sistem hidraulic
MFC

58

227

4F15

Autorizare acces

58

228

F17

Transmisie radio
de date

58

229

9F2

Incalzirea
scaunului

58

230

5F2

Convertor CC/CC

58

231

F27

Control deplasare/
ridicare

58

232

XB20

Interfata PC
service

233

1F14

Siguranta de
control MFC

deplasare/ franare

58
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Poz. Denumire Aplicare Tensiune |Valoare
[Vl [A]

234 2F18 Sistem hidraulic 58 10
MFC

235 3F11 Virare roata 58 2
motoare

236 3F12 Siguranta de 58 4
control virare rofi
de sarcina

237 F23 Siguranta de 58 7,5
comanda

238 F35 Siguranta 48 V 58 3
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240

Verificarea fixarii rotilor

Momente de strangere

Roti de sarcina (1x surub cilindric centru) |90 Nm

Roata motoare 300 -10 Nm

Verificarea fixarii rotilor

Conditii preliminare
— Utilajul de transport uzinal pregatit pentru lucrarile de revizie si intretinere, vezi
pagina 228.

Instrumente si materiale necesare
— Cheie dinamometrica

Procedura
» Strangeti bolturile de roata in cruce, cu o cheie dinamometrica.

Pentru momentul de strangere, vezi tabelul:

Fixarea rotilor este verificata.
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6

Suspendarea activitatii cu utilajului de transport uzinal

Daca utilajul de transport uzinal este scos din functiune mai mult de o luna, acesta
trebuie depozitat numai intr-un spatiu ferit de inghet si uscat. Realizati masurile
inaintea, in timpul si dupa suspendarea activitatii, asa cum se descrie mai jos.

Pe perioada suspendarii activitatii, utilajul de transport uzinal trebuie sa fie asezat
pe suporturi astfel incéat rotile sa nu aiba contact cu solul. Numai in acest fel sunt
asigurate conditiile de evitare a deteriorarii rotilor si lagarelor acestora.

Asezarea pe suporturi a utilajului de transport uzinal, vezi pagina 229.
Daca suspendarea activitatii cu utilajul de transport uzinal este necesara pe o

perioada mai lunga de 6 luni, se va conveni adoptarea unor masuri extinse cu
serviciul pentru clienti al producatorului.
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6.1

6.2

242

Masuri inainte de oprire

Procedura

Curatati temeinic vehiculul industrial, vezi pagina 217.

Asigurati vehiculul industrial impotriva deplasarii accidentale.

Controlati nivelul uleiului hidraulic si completati cu ulei hidraulic, daca este cazul,
vezi pagina 222.

Toate componentele mecanice nevopsite trebuie sa fie prevazute cu o pelicula
subtire de ulei sau unsoare.

Lubrifiati vehiculul industrial conform planului de lubrifiere, vezi pagina 224.
Incarcati bateria, vezi pagina 77.

Debransati si curatati bateria.

Curatati suruburile bornelor, ungeti cu unsoare pentru borne si, pentru
impiedicarea scurtcircuitelor, insurubati-le in filetul de conexiune.

Respectati suplimentar indicatiile producatorului bateriei.

Masuri in perioada de suspendare a activitatii

ATENTIE

Deteriorarea bateriei din cauza descarcarii complete

Prin descarcarea automata a bateriei, se poate ajunge la o descarcare completa.
Descarcarile complete reduc durata de viata a bateriei.

» incarcati bateria cel putin la fiecare 2 luni.

Incéarcati bateria, vezi pagina 77.
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6.3

Repunerea in functiune a utilajului de transport uzinal dupa
perioada de suspendare a activitatii

Procedura

Curatati temeinic vehiculul industrial, vezi pagina 217.

Lubrifiati vehiculul industrial conform planului de lubrifiere, vezi pagina 224.

Dotarea cu baterie cu plumb-acid (®):

Curatati bateria, aplicati unsoare specialda pe suruburile bornelor si bransati

bateria.

Dotarea cu baterie litiu-ion (O) fara convertor de interfata pe partea bateriei:

Introduceti cablul de comanda de pe partea vehiculului in racordul bazinului

bateriei.

Dotarea cu baterie litiu-ion (O) cu convertor de interfata pe partea bateriei:

+ Trageti bateria spre fata.

* Introduceti sus pe baterie cablul de comanda la conexiunea bateriei sau partea
interioara a bazinului.

* Reintroduceti bateria.

+ Conectati fisa bateriei cu vehiculul industrial.

- Inchiderea blocarii fisei bateriei: Strangeti siguranta insurubata.

* Introduceti cablul de comanda de pe partea vehiculului in convertorul de
interfata de pe partea bateriei.

Incarcati bateria, vezi pagina 77.

Puneti in functiune vehiculul industrial, vezi pagina 111.
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Verificarea de siguranta in functie de timp si evenimente
neobisnuite

Utilajul de transport uzinal trebuie verificat cel putin o datda pe an (respectati
prescriptile nationale) sau in urma unor incidente speciale de catre o persoana
special calificata in acest scop. Producatorul ofera pentru verificarea sigurantei un
serviciu, care se realizeaza de personalul special instruit pentru aceasta activitate.

La utilajul de transport uzinal trebuie sa se efectueze o verificare completa a starii
tehnice cu referire la securitatea sa in caz de accidente. In plus, utilajul de transport
uzinal trebuie controlat temeinic cu privire la deteriorari.

Pentru remedierea urgenta a deficientelor este responsabil utilizatorul.
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8

Scoaterea din functiune definitiva, reciclarea

Scoaterea din functiune definitiva si corecta, respectiv evacuarea ca deseu a
utilajului de transport uzinal se vor efectua in conditiile respectarii dispozitjilor legale,
aflate Tn vigoare in tara de utilizare. Se vor avea in vedere in mod special dispozitiile
privind eliminarea bateriei, a materialelor consumabile, precum si a componentelor
electronice si ale instalatiei electrice.

Demontarea utilajului de transport uzinal are voie sa fie realizata numai de persoane
calificate prin respectarea procedurii prescrise de producator.

Masurarea vibratiilor umane

Vibratjile, care actioneaza in timpul deplasarii, pe parcursul unei zile, asupra
operatorului, sunt denumite vibratii umane. Vibratile umane prea inalte dauneaza
sanatatii operatorului pe perioada indelungata. Pentru a sustine operatorul in
estimarea corecta a situatiei de utilizare, producatorul ofera masurarea acestor
vibratii umane ca serviciu.
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G

1.1

1.1.1

Revizia, inspectia si inlocuirea pieselor de
revizie care trebuie schimbate

A AVERTIZARE!

Pericol de accidente prin neglijarea intretinerii

Neglijarea lucrarilor regulate de revizie si inspectie la intervale regulate poate duce

la defectarea utilajului de transport uzinal si constituie, suplimentar, un pericol

potential pentru persoane si intreprindere.

» O revizie si o inspectie temeinica si profesionista constituie conditia necesara
pentru siguranta aplicatiilor de lucru cu utilajul de transport uzinal.

ATENTIE

Conditile cadru de utilizare a unui utilaj de transport uzinal au o influenta
considerabila asupra uzurii componentelor. Intervalele de revizie, inspectie si de
schimb indicate in cele ce urmeaza au ca referinta un regim de exploatare intr-un
schimb de lucru si conditii de lucru normale. in cazul solicitarilor ridicate, cum ar
fi depunerile masive de praf, fluctuatiile puternice de temperatura sau lucrul in mai
multe schimburi, intervalele vor fi scurtate corespunzator.
P Pentru stabilirea intervalelor, producatorul recomanda o analiza de utilizare la fata
locului pentru a preveni deteriorarile cauzate de uzura.

In urmatorul capitol se definesc activitatile care trebuie realizate, momentul realizarii
si piesele de revizie recomandate pentru inlocuire.

Continutul mentenantei ETM/V 210-325

Emis la: 2023-11-14 12:30

Administrator
Realizare la fiecare 50 ore de functionare, dar cel putin o data pe saptamana

Continutul reviziei

1111 Dotare de serie

Franarea

Testarea franei cu privire la functionare.

Miscari hidraulice

Lubrifierea lanturilor de sarcina.

nivelului de umplere a uleiului hidraulic.
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1.1.1.2 Dotarea suplimentara

Dispozitiv de ajustare a coarnelor

Miscari hidraulice

Curatarea si gresarea punctelor de reazem, ghidajelor si opritoarelor echipamentului
atasabil.

Furci telescopice

Miscari hidraulice

Curatarea si lubrifierea echipamentului atasat.

Instalatia de stergere/spalare

Cadru / Structura

Corectarea nivelului de umplere din rezervorul cu solutie de spalare a parbrizului.

Baterie plumb-acid International

Alimentarea cu energie

Corectarea nivelului de umplere al acidului bateriei cu apa demineralizata.

Baterie plumb-acid

Alimentarea cu energie

Corectarea nivelului de umplere al acidului bateriei cu apa demineralizata.

1.1.2 Continutul inspectiei
1.1.21 Dotare de serie

Trebuie verificate urmatoarele puncte:

Sistemul electric

Dispozitive de avertizare si de siguranta conform instructiunilor de exploatare

Afisaje si elemente de comanda cu privire la functionare

Comutatorul OPRIRE DE URGENTA cu privire la functionare si deteriorare

Alimentarea cu energie

Bateria si componentele bateriei cu privire la deteriorare

Cablurile bateriei cu privire la deteriorare

Ghidajul cablurilor bateriei cu privire la deteriorare

Stecarul bateriei cu privire la fixarea ferma, functionare si deteriorare

Deplasarea

Intrerupatorul integrat de siguranta cu privire la functionare si deteriorare

Rotile cu privire la uzura si deteriorare
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Cadru / Structura

Placutele daca sunt lizibile, integrale si plauzibile

Dispozitivul de protectie de la locurile de strivire si forfecare daca exista, cu privire la
fixarea ferma, functionare, impuritati si deteriorare

Tamponul suport/sigurantele anti-basculare daca exista si cu privire la deteriorare

Miscari hidraulice

Instalatie hidraulica cu privire la functionare

Coarnele furcii sau dispozitivul de preluare a incarcaturii cu privire la uzura si deteriorare

1.1.2.2 Dotarea suplimentara
Trebuie verificate urmatoarele puncte:

Cabina pentru hale frigorifice

Cadru / Structura

Trapa cu privire la functionare si deteriorare

Geamurile cu privire la deteriorare

Usile cu privire la functionare si deteriorare

Instalatia de stergere/spalare

Cadru / Structura

Rezervorul cu solutie de parbriz cu privire la scurgeri si deteriorare

Faruri de lucru

Sistemul electric

lluminarea cu privire la functionare si deteriorare

Protectie impotriva intemperiilor

Cadru / Structura

Usile cu privire la functionare si deteriorare

Sistemul de retinere

Cadru / Structura

Sistemul de retinere a scaunului soferului cu privire la functionare si deteriorare

Blit / Girofar

Sistemul electric

Blitul/girofarul cu privire la functionare si deteriorare
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Baterie plumb-acid International

Alimentarea cu energie

Racordurile cablului bateriei cu privire la fixarea ferma

Bateria si componentele bateriei cu privire la deteriorare

Baterie plumb-acid

Alimentarea cu energie

Racordurile cablului bateriei cu privire la fixarea ferma

Bateria si componentele bateriei cu privire la deteriorare

1.2 Serviciul de asistenta a clientilor

Realizarea conform intervalului de intretinere ETM/V 210-325 la fiecare 1000 ore de
functionare, totusi cel putin o data pe an.

1.21 Continutul reviziei
1.21.1 Dotare de serie
Franarea

Testarea franei cu privire la functionare.

Masurarea intrefierului la frAna magnetica.

Testare frana pentru oprirea de urgenta cu privire la functionare.

Sistemul electric

Testarea contactoarelor si / sau a releelor cu privire la functionare.

Realizati verificarea izolatiei.

Deplasarea

Corectare nivel de umplere a uleiului de angrenaje sau umplere cu unsoare a transmisiei.

Cadru / Structura

Indicatie: Verificati momentele de stréngere ale prizei scaunului.

Reglarea inchizatorului de blocare a caruciorului bateriei.

Testarea capacelor si a capitonajelor precum si a tablei podelei cu suporturile cu privire la
fixarea ferma, functionare si siguranta.

Gresarea sinelor de rulare.

Masurarea reglarilor inaltimii cursei de ridicare si dependente de capacitatea portanta.

Miscari hidraulice

Reglarea glisoarelor.

Reglarea lanturilor de sarcina.

Lubrifierea lanturilor de sarcina.

Testarea coboréarii de urgenta.

nivelului de umplere a uleiului hidraulic.
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Miscari hidraulice

Testarea si reglarea supapei de limitare a presiunii.

Fixarea si siguranta impotriva desprinderii cadrului de impingere laterala cu privire la
uzura si functionare

Testarea reglarii impingatorului lateral.

La doi cilindrii de Tnclinare cu aceeasi lungime a cursei de ridicare, masurati reglarea unul
fata de celalalt.

Prestatiile convenite

Realizarea deplasarii de proba cu sarcina nominala sau cu sarcina specifica clientului.

Lubrifierea vehiculului industrial conform planului de lubrifiere.

Prezentarea dupa realizarea cu succes a lucrarilor de revizie.

Virarea

Lubrifierea angrenajelor dintate ale directiei sau lantului de directie.

1.21.2 Dotarea suplimentara

Dispozitiv de ajustare a coarnelor

Miscari hidraulice

Reglarea jocului axial al rolelor din fata si din spate.

Curatarea si gresarea punctelor de reazem, ghidajelor si opritoarelor echipamentului
atasabil.

Dispozitiv cu falci

Miscari hidraulice

Reglarea echipamentului atasabil.

Reglarea jocului axial al rolelor din fata si din spate.

Curatarea si gresarea punctelor de reazem, ghidajelor si opritoarelor echipamentului
atasabil.

Furci telescopice

Miscari hidraulice

Reglarea echipamentului atasabil.

Curatarea si lubrifierea echipamentului atasat.

Curatarea si gresarea punctelor de reazem, ghidajelor si opritoarelor echipamentului
atasabil.

Reglarea pistoanelor si a tijelor pistoanelor.

Instalatia de stergere/spalare

Cadru / Structura

Corectarea nivelului de umplere din rezervorul cu solutie de spalare a parbrizului.
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Preselectarea inaltimii de ridicare

Componente de sistem

Testarea preselectarii inaltimii cursei de ridicare.

intrerupere cursa de ridicare

Miscari hidraulice

Testare deconectare capat cursa / deconectare cursa cu privire la functionare.

Transmisie radio de date

Componente de sistem

Curatarea scanerului si a terminalului.

Instalatia video

Componente de sistem

Curatarea camerei video.

Curatarea monitorului.

Senzori /| comutatoare dispozitiv de cantarire

Sistemul electric

Testarea dispozitivului de céntarire cu privire la functionare.

Comutatorul scaunului

Cadru / Structura

Testarea comutatorului scaunului cu privire la functionare.

Deplasare lenta automata

Deplasarea

Curatarea senzorilor / comutatoarelor.

lift CONTROL

Miscari hidraulice

Testarea "liftCONTROL" cu privire la functionare si plauzibilitate.

Baterie plumb-acid International

Sistemul electric

Realizati verificarea izolatiei.
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Alimentarea cu energie

Curatarea bateriei.

Curatarea si gresarea bornelor bateriei.

Masurarea densitatii acidului si a tensiunii bateriei.

Corectarea nivelului de umplere al acidului bateriei cu apa demineralizata.

Baterie plumb-acid

Sistemul electric

Realizati verificarea izolatiei.

Alimentarea cu energie

Curatarea bateriei.

Curatarea si gresarea bornelor bateriei.

Masurarea densitatii acidului si a tensiunii bateriei.

Corectarea nivelului de umplere al acidului bateriei cu apa demineralizata.

1.2.2 Continutul inspectiei
Trebuie verificate urmatoarele puncte:

1.2.2.1 Dotare de serie

Franarea

Garnitura de frana cu privire la uzura si deteriorari

Sistemul electric

Fixarea cablurilor si a motorului cu privire la fixarea ferma si deteriorari

Dispozitive de avertizare si de sigurantd conform instructiunilor de exploatare

Afisaje si elemente de comanda cu privire la functionare

Comutatorul OPRIRE DE URGENTA cu privire la functionare si deteriorare

Contactoare si/sau relee cu privire la uzura si deteriorari

Cablajul electric cu privire la deteriorare (daune ale izolatiei, racorduri) si sigurantele cu

privire la valoarea corecta

Alimentarea cu energie

Dispozitivul de blocare a bateriei si fixarea bateriei cu privire la functionare si deteriorare

Ghidajul cablurilor bateriei cu privire la deteriorare

Stecarul bateriei cu privire la fixarea ferma, functionare si deteriorare
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Deplasarea

intrerupatorul integrat de siguranta cu privire la functionare si deteriorare

Lagarul sistemului de rulare cu privire la uzura si deteriorare

Placa de sustinere a transmisiei cu privire la fixarea ferma si deteriorare

Transmisia cu privire la zgomote si scurgeri

Rotile cu privire la uzura, deteriorare si fixare

Lagarele rotilor si fixarea rotilor cu privire la uzura si deteriorare

Cadru / Structura

imbinérile cadrului si cu suruburi cu privire la fixarea ferma si deteriorari

inchizatorul de blocare a caruciorului bateriei cu privire la functionare si deteriorare

Placutele daca sunt lizibile, integrale si plauzibile

Scaunul soferului cu privire la deteriorare

Scaunul soferului cu privire la fixarea ferma si functionarea reglarii

Fixarea cadrului elevator cu privire la fixarea ferma

Lagarul cadrului elevator cu privire la uzura

Sinele de rulare cu privire la uzura si deteriorare

Dispozitivul de protectie de la locurile de strivire si forfecare daca exista, cu privire la
fixarea ferma, functionare, impuritati si deteriorare

Tamponul suport/sigurantele anti-basculare daca exista si cu privire la deteriorare

Plafonul de protectie a soferului si/sau cabina cu privire la fixarea ferma si deteriorare

Miscari hidraulice

Elementele de comanda de la ,Echipamentul hidraulic® si placutele acestora cu privire la
functionare, lizibilitate, integralitate si plauzibilitate

Dispozitivul de ridicare cu privire la uzura, functionare si deteriorare

Cilindrii si tijele pistoanelor cu privire la fixarea ferma si deteriorare

Colierele de fixare de la cilindrul de ridicare a catargului cu privire la uzura si deteriorare

Ghidajul furtunurilor cu privire la functionare si deteriorare

Suporturi glisante si suport furca cu privire la jocul lateral

Glisoarele si opritoarele cu privire la uzura si deteriorare

Elementele de fixare a lanturilor de sarcina si a bolturilor de lant cu privire la uzura si
deteriorare

Rolele catargului si suprafetele de rulare a acestora cu privire la uzura si deteriorari

Instalatie hidraulica cu privire la functionare

Sabotii alunecatori cu privire la integralitate, uzura si deteriorare

Coarnele furcii sau dispozitivul de preluare a incarcaturii cu privire la uzura si deteriorare

impingatorul lateral cu privire la functionare si deteriorare

Garniturile cilindrilor cu privire la scurgeri si deteriorare

Tijele pistoanelor cilindrilor si bucsele acestora cu privire la uzura si deteriorare

254

11.23 ro-RO



11.23 ro-RO

Miscari hidraulice

Furtunurile, tevile si racordurile cu privire la uzura, scurgeri, deteriorare, distorsiune, fixare
corecta si rasucire

Adancimea de infiletare si asigurarea, respectiv fixarea tijelor pistoanelor

Cilindrii de inclinare si lagarele cu privire la scurgeri, uzura si deteriorare

Rolele de ghidare ale suportului catargului cu privire la uzura si deteriorare

Virarea

Directia electrica si componentele acesteia cu privire la functionare, uzura si deteriorare

Lagarul de directie, jocului volanului, angrenajele dintate ale directiei sau lantul de directie

cu privire la uzura si deteriorare

1.2.2.2 Dotarea suplimentara

Cabina pentru hale frigorifice

Cadru / Structura

Trapa cu privire la functionare si deteriorare

Cabina pentru hale frigorifice cu privire la fixarea ferma si deteriorare

Geamurile cu privire la deteriorare

incalzirea geamurilor cu privire la functionare si deteriorare

Usile cu privire la functionare si deteriorare

Recircularea electrolitica

Alimentarea cu energie

Racordurile furtunurilor si pompa cu privire la functionare

Aquamatik

Alimentarea cu energie

Dopul Aquamatik, racordurile de furtun si flotorul cu privire la functionare si etanseitate

Dispozitivul de afisare a fluxului cu privire la functionare si etanseitate

Sistem de umplere a bateriei

Alimentarea cu energie

Sistemul de completare cu privire la functionare si scurgeri

Dorn portant

Miscari hidraulice

Fixarea echipamentului atasabil la vehiculul industrial si elemente portante cu privire la
fixarea ferma si deteriorare
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Sistem de intercomunicatii

Sistemul electric

Sistemul de intercomunicatii cu privire la functionare si deteriorare

Dispozitiv de ajustare a coarnelor

Miscari hidraulice

Fixarea echipamentului atasabil la vehiculul industrial si elemente portante cu privire la
fixarea ferma si deteriorare

Sabotii alunecatori cu privire la integralitate, uzura si deteriorare

Punctele de reazem, ghidaje si opritoare ale echipamentului atasabil cu privire la uzura si
deteriorare

Racordurile hidraulice cu privire la fixarea ferma si scurgeri

Dispozitivul de ajustare a coarnelor cu privire la functionare si deteriorare

Garniturile cilindrilor cu privire la scurgeri si deteriorare

Tijele pistoanelor cilindrilor si bucsele acestora cu privire la uzura si deteriorare

Dispozitiv cu falci

Miscari hidraulice

Butonul de confirmare cu privire la functionare

Echipamentul atasabil cu privire la functionare si deteriorare

Fixarea echipamentului atasabil la vehiculul industrial si elemente portante cu privire la
fixarea ferma si deteriorare

Sabotii alunecatori cu privire la integralitate, uzura si deteriorare

Punctele de reazem, ghidaje si opritoare ale echipamentului atasabil cu privire la uzura si
deteriorare

Racordurile hidraulice cu privire la fixarea ferma si scurgeri

Garniturile cilindrilor cu privire la scurgeri si deteriorare

Tijele pistoanelor cilindrilor si bucsele acestora cu privire la uzura si deteriorare

Furci telescopice

Miscari hidraulice

Echipamentul atasabil cu privire la functionare si deteriorare

Fixarea echipamentului atasabil la vehiculul industrial si elemente portante cu privire la
fixarea ferma si deteriorare

Punctele de reazem, ghidaje si opritoare ale echipamentului atasabil cu privire la uzura si
deteriorare

Garniturile cilindrilor cu privire la scurgeri si deteriorare

Racorduri, conducte flexibile tip furtun si conducte hidraulice cu privire la fixarea ferma,
scurgeri si deteriorare

Pistoanele si tijele pistoanelor cu privire la uzura si deteriorare
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Carlige macara

Miscari hidraulice

Fixarea echipamentului atasabil la vehiculul industrial si elemente portante cu privire la
fixarea ferma si deteriorare

Instalatia de stergere/spalare

Cadru / Structura

Rezervorul cu solutie de parbriz cu privire la scurgeri si deteriorare

Stergétoarele cu privire la functionare si deteriorare

intrerupere cursa de ridicare

Miscari hidraulice

Deconectare capat cursa / deconectare cursa cu privire la fixarea ferma si deteriorare

Incalzirea scaunului

Sistemul electric

Racorduri si cablarea cu privire la fixarea ferma, daune ale izolatiei si deteriorari

Senzor de soc / inregistrator de date

Sistemul electric

Senzorul de soc / inregistrator de date cu privire la fixarea ferma si deteriorare

Transmisie radio de date

Componente de sistem

Scanerul si terminalul cu privire la fixarea ferma, functionare si deteriorare

Sigurante la valoarea corecta

Cablajul cu privire la fixarea ferma si deteriorare

Instalatia video

Componente de sistem

Cablajul cu privire la fixarea ferma si deteriorare

Camera video cu privire la fixarea ferma, functionare si deteriorare

Monitorul cu privire la fixarea ferma, functionare si deteriorare

Faruri de lucru

Sistemul electric

lluminarea cu privire la functionare si deteriorare

Stingator

Servicii suplimentare

Stingatorul daca exista, este fixat ferm si intervalul de verificare
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Senzori / comutatoare dispozitiv de cantarire

Sistemul electric

Dispozitivul de cantarire cu privire la deteriorare

Modul de acces

Sistemul electric

Modul de acces cu privire la fixarea ferma, functionare si deteriorare

Protectie impotriva intemperiilor

Sistemul electric

Sigurante la valoarea corecta

Cadru / Structura

incalzirea geamurilor cu privire la functionare si deteriorare

Usile cu privire la functionare si deteriorare

Echipamente electrice suplimentare

Sistemul electric

Echipamentele electrice suplimentare cu privire la functionare si deteriorare

Sistemul de retinere

Cadru / Structura

Sistemul de retinere a scaunului soferului cu privire la functionare si deteriorare

Pozitie centrala a impingatorului lateral

Miscari hidraulice

Pozitia centrala a impingatorului lateral cu privire la functionare

Blit / Girofar

Sistemul electric

Blitul/girofarul cu privire la functionare si deteriorare

Amortizarea miscarii de avans a catargului

Miscari hidraulice

Amortizarea miscarii de avans a catargului si componentele acesteia cu privire la
functionare si deteriorare

Acoperire plafon de protectie a soferului

Cadru / Structura

Acoperire plafon de protectie a soferului daca exista, este fixata ferm si daca este
deteriorata
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Dispozitive de avertizare acustica

Sistemul electric

Buzer / avertizor cu privire la fixarea ferma, functionare si deteriorare

Indicator al inaltimii cursei de ridicare

Componente de sistem

Afisajul inaltimii cursei de ridicare si componentele acestuia cu privire la functionare si
deteriorare

Monitorizarea incuietorii centurii

Cadru / Structura

Monitorizarea Tncuietorii centurii cu privire la functionare si deteriorare

Deplasare lenta automata

Deplasarea

Senzorii / comutatoarele cu privire la fixarea ferma, functionare si deteriorare

Banda metalica pentru conexiune

Sistemul electric

Banda metalica sau lantul antistatic impotriva incarcarii statice daca exista si cu privire la
deteriorare

Baterie plumb-acid International

Alimentarea cu energie

Bateria, cablul bateriei si conectorii celulelor cu privire la fixarea ferma si deteriorare

Placutele de siguranta daca exista si cu privire la deteriorare

Baterie plumb-acid

Alimentarea cu energie

Bateria, cablul bateriei si conectorii celulelor cu privire la fixarea ferma si deteriorare

Placutele de siguranta daca exista si cu privire la deteriorare

1.2.3 Piese de revizie

Producatorul recomanda sa se schimbe urmatoarele piese de revizie la intervalele
specificate.
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1.2.31 Dotare de serie

ore de

piesa de revizie functionare luni
Uleiul de angrenaje. 2000 12
Hidraulica - Filtrul de ventilare si aerisire 2000 12
Ulei hidraulic 2000 12
Filtrul de ulei hidraulic 2000 12
1.2.3.2 Dotarea suplimentara
Utilizare in hale frigorifice
piesa de revizie ore d? luni
functionare

Uleiul de angrenaje la utilizarea in hale frigorifice 1000 12
Aditivul uleiului de angrenaje 1000 12
Ulei hidraulic 1000 12
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